
试卷第 1页，共 6页
学科网（北京）股份有限公司

福州一中 2025—2026 学年第一学期第一学段模块考试

高三 物理学科期中考试试卷
（完卷 75分钟 满分 100分）（考试过程请勿使用计算器．．．．．．．．．．．）

班级__________座号____________姓名_____________

一、单项选择题（本题共 4 小题，每小题 4 分，共 16 分。在每小题给出的四个

选项中，只有一项是符合题目要求的。）

1．在物理学的研究中用到的思想方法很多，关于下列几幅插图的说法中错误．．的

是（ ）

A．甲图中观察 AB割线的变化得到 A点的瞬时速度方向的过程运用极限思想

B．乙图中研究红蜡块的运动时主要运用了理想化模型的思想

C．丙图中探究向心力大小与质量、角速度和半径之间关系时运用控制变量法

D．丁图中卡文迪许测定引力常量的实验主要运用了放大的方法

2．如图甲所示，一艘正在进行顺时针急转弯训练的航母，运动轨迹可视作半径

为 R的水平方向的圆周。航母在圆周运动中，船身向内侧倾斜，甲板法线与竖直

方向夹角为，船体简图如图乙所示。一质量为m的货物放在甲板上，两者之间

的动摩擦因数为，已知 tan  ，重力加速度为 g。设最大静摩擦力等于滑动摩

擦力。若要保证货物不和甲板发生相对滑动，下列说法正确的是（ ）

A．货物与甲板间一定存在摩擦力

B．货物受到甲板的支持力等于mgcos

C．航母的航速的最大值为
tan
1 tan

gR 
 




D．航母的航速越小，货物受摩擦力一定越小
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3．在某次冰壶比赛中，时间 0t  时球员跪式推动冰壶自本垒圆心由静止向前滑

行， t t 0推至前卫线时，放开冰壶使其自行滑行， 05t t 冰壶恰好到达营垒中心

并停止运动，整个过程冰壶一直沿直线运动，其位移 x随时间 t变化的图像如图

所示，图像中的 00 t 、 0 05t t 两段曲线均为抛物线。对冰壶的整个运动过程，下

列说法正确的是（ ）

A． 02.5t 时刻，冰壶的速度为
0

0

x
t

B．运动过程中，冰壶的最大速度为
0

0

2x
t

C． 00 5t 时间内冰壶的平均速率大于
0

0

x
t

D． 00 t 时间内加速度大小等于 0 05t t 加速度大小

4．如图所示，水平传送带以 0 2m / sv  的速度顺时针匀速转动，质量均为 0.5kgm 

的两个可视为质点的滑块 A、B与传送带间的动摩擦因数均为 0.25  。现让 A、

B分别从传送带的两端同时滑上传送带，滑上时速度的大小均为 4m / sv  ，两滑

块在传送带上恰好相遇未相碰，重力加速度 210m / sg  ，下列说法正确的是（ ）

A．两滑块从滑上传送带到相遇所用的时间为 0.8s

B．A、B相遇时与传送带左端的距离为 2.4m

C．传送带的长度为 6m

D．滑块从滑上传送带到相遇，两滑块与传送带之间因摩擦产生的热量为 10J
二、双项选择题（每小题 6 分，共 24 分。在每小题给出的四个选项中，有两项

符合题目要求。全部选对的得 6 分，选对但不全的得 3 分，有选错的得 0 分。）

5．某人骑着电动车以速度 v0在 t=0时刻冲上一倾角为θ的斜坡。保持电动车牵引

力功率不变，t=t1时刻速度达到稳定。t=t2时刻将功率调到最大且保持不变，t=t3

时车速又达到稳定。电动车的速度 v随时间 t的变化关系如图所示。已知电动车

的质量为 M，车主的质量为 m，电动车及车主整体受到的阻力大小 f恒定，重力

加速度为 g，则（ ）

A． 10 t 电动车牵引力的功率为

B．电动车在 10 t 和 2 3t t 两个过程中牵引力的功率之比 2：3

C． 10 t 时间内，电动车运动的距离小于 0 1
3
4
v t

D． 2 3t t 时间内（不含 2t ）电动车的加速度大小一定大于 sinθg

02
vf
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6．如图工程队向峡谷对岸平台抛射重物，初速度 v0大小为 20m/s，与水平方向

的夹角为 30°，抛出点 P和落点 Q的连线与水平方向夹角为 30°，重力加速度大

小取 10m/s2，忽略空气阻力。重物在此运动过程中，下列说法正确的是（ ）

A．运动时间为 4s

B．重物离 PQ连线的最远距离为 10m

C．落地速度与水平方向夹角为 60°

D．轨迹最高点与落点的高度差为 60m

7．司马迁最早把岁星命名为木星，如图甲所示，两卫星 a、b环绕木星在同一平

面内做匀速圆周运动，绕行方向相同，卫星 c绕木星做椭圆运动，与卫星 a、b

的轨道分别相切于 M、N两点，某时刻开始计时，卫星 a、b间距 x随时间 t变

化的关系图像如图乙所示，其中 T为已知量，则（ ）

A．卫星 c在 N点的加速度等

于卫星 b的加速度

B．卫星 c在 N点的线速度大

于卫星 b的线速度

C．卫星 b的运动周期为 14T

D．卫星 a、b的运动半径之比为 3：5

8．如图，光滑小球 a、b的质量均为 m，a、b均可视为质点，a、b用刚性轻杆

连接，竖直地紧靠光滑墙壁放置，轻杆长为 l，b位于光滑水平地面上，a、b处

于静止状态，重力加速度大小为 g。现对 b施加轻微扰动，使 b开始沿水平面向

右做直线运动，直到 a着地的过程中，则（ ）

A．小球 a、b和杆组成的系统机械能守恒

B．轻杆跟墙壁夹角为 300时小球 a的速度大小为

C．b的速度最大时，a离地面的高度为
2
3
l

D．a开始下滑至着地过程中，轻杆对 b做功为
1
2
mgl

gl
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三、填空与实验题（共 21 分）

9．在“一带一路”年度汉字发布会活动中，“互”

字曾作为最能体现其精神内涵的汉字拔得头筹。

如图为某兴趣小组制作的“互”字形木制模型正

面图。模型分上下两部分，质量均为 m，并用细

线连接，其中细线 1连接 a、b两点，细线 2连

接 c、d两点。当细线都绷紧时，整个模型竖直静止在水平地面上。则细线 1对

a点的拉力方向 （选填“向上”或“向下”），细线 2对 d点的拉力大小

（选填“大于”、“等于”或“小于”）细线 1对 a点的拉力。

10．如图乙所示，倾角为30的斜面固

定在水平面上，一段轻绳左端拴接在质

量为2m的物体P上，右端跨过光滑的

定滑轮连接质量为m的物体Q，整个系

统处于静止状态。对Q施加始终与右侧

轻绳夹角为 135  的拉力 F，使Q缓慢移动直至右侧轻绳水平，该过程中物体P

始终静止，拉力 F大小如何变化 （选填“一直增大”、“先增大后

减小”或“先减小后增大”）；物体P所受摩擦力大小如何变化 。

（选填“一直增大”、“先增大后减小”或“先减小后增大”）

11．雨滴下落时所受到的空气阻力与雨滴的速度有关，雨滴速度越大，它受到的

空气阻力越大；此外，当雨滴速度一定时，雨滴下落时所受到的空气阻力还与雨

滴半径的α次方成正比  1 2  假设近似为球体一个大雨滴和一个小雨滴从足够

高同一云层同时下落，最终它们都 （填“加速”、“减速”或“匀速”）下

落。 （填“大”或“小”）雨滴先落到地面；接近地面时， （填“大”

或“小”）雨滴的速度较小。

12．如图，长 L=0.2m的轻绳一端与质量 m=2kg的小球

相连，另一端连接一个质量 M=1kg的滑块，滑块套在竖

直杆上，与竖直杆间的动摩擦因数为μ．现在让小球绕竖

直杆在水平面内做匀速圆周运动，当绳子与杆的夹角

θ=600时，滑块恰好不下滑．假设最大静摩擦力等于滑动

摩擦，重力加速度 g=10m/s2．则小球转动的角速度ω的大小为 ，滑块

与竖直杆间的动摩擦因数μ= 。
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13、利用三颗位置适当的地球同步卫星，可使地球赤道上任意两点之间保持无线

电通讯。目前，地球同步卫星的轨道半径约为地球半径的 6.6倍。假设地球的自

转周期变小，则地球的同步卫星的轨道半径将 （填“变大”或“不变”

或“变小），若仍仅用三颗同步卫星来实现上述目的，则地球自转周期的最小值

为 h。（保留一位有效数字）

四、解答题（本题共 3 小题，共 39 分。解答应有必要的文字说明、方程式和重

要的演算步骤。解题过程中需要用到，但题目中没有给出的物理量，要在解题

时做必要的说明。只写出最后答案的不能得分。有数值计算的，答案中必须写

出数值和单位。）

14．航空母舰的舰载机既要在航母上起飞，也要在航母上降落。

某舰载机在航母上降落时，需用阻拦索使飞机迅速停下来，其原理如图所示。若

某次飞机着舰时的速度为 80m/s，飞机钩住阻拦索后经过 2.5s停下来。将这段运

动视为匀减速直线运动。

（1）求该舰载机减速滑行的距离；

（2）若已知飞机的质量 m=2.0×104kg。设飞机受到

除阻拦索以外的阻力为 f。在飞机着舰后匀减速滑行

的某个时刻，f=4.0×104N，阻拦索夹角α=120°，求此

时阻拦索中的弹力大小。

15．如图所示，在竖直方向上 A、B两物体通过劲度系数为 k的轻质弹簧相连，

A放在水平地面上，B、C两物体通过细绳绕过轻质定滑轮相连，C放在固定的

足够长光滑斜面上．用手按住 C，使细线恰好伸直但没有拉力，并保证 ab段的

细线竖直、cd段的细线与斜面平行．已知 A、B的质量均为 m，C的质量为 M

（ 2M m ），细线与滑轮之间的摩擦不计，开始时整个系统处于静止状态．释放

C后它沿斜面下滑，当 A恰好要离开地面时，B获得最大速度（B未触及滑轮，

弹簧始终处于弹性限度内，重力加速度大小为 g，斜面的倾角α为未知量）．求：

(1)释放物体 C之前弹簧的压缩量；

(2)物体 B的最大速度；

(3)若 C与斜面的动摩擦因数为μ，从释放物

体 C开始到物体 A恰好要离开地面时，细

线对物体 C所做的功．
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16．如图所示的简化模型，主要由光滑曲面轨道 AB、光滑竖直圆轨道、水平轨

道 BD、水平传送带 DE和足够长的落地区 FG组成，各部分平滑连接，圆轨道

最低点 B处的入、出口靠近但相互错开，滑块落到 FG区域时马上停止运动。现

将一质量为 0.2kgm  的滑块从 AB轨道上某一位置由静止释放，若已知圆轨道半

径 0.2mR  ，水平面 BD的长度 1 3mx  ，传送带长度 2 4mx  ，距离落地区的竖直

高度 0.2mH  ，滑块始终不脱离圆轨道，且与水平轨道 BD和传送带间的动摩擦

因数均为 0.2  ，传送带以恒定速度 0 4m/sv  逆时针转动（不考虑传送带轮的半

径对运动的影响）。重力加速度 g=10m/s2

(1)要使滑块恰能运动到 E点，求滑块释放点的高度 0h ；

(2)若 0.8mh  ，则滑块在传送带上运动过程中，电动机因传送物块多做的功；

(3)求滑块静止时距 B点的水平距离 x与释放点高度 h的关系。
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参考答案：

1、B 2、C 3、B 4、D 5、BC 6、AC 7、AC 8、AC

9． 向下 大于

10． 一直增大 先增大后减小

11． 匀速 大 小

12．（1）10rad/s；（2） 3
2

13． 变小，4

14、【详解】（1）该舰载机减速滑行的距离

2
vx t

解得

x=100m

（2）设该舰载机匀减速滑行的加速度大小为 a，由运动学公式

00 v at 

解得

232m/sa 

对飞机受力分析如图

根据牛顿第二定律

2
2

Tcos f ma
 

解得

56.0 10 NT  

15、10．(1)
mgx
k

 (2)
12

( )mv mg
k M m




(3)
2

2 22( ) ( 2 4 )
( )
mgW M m M m

k M m
   



【详解】（1）释放物体 C之前，细线恰好伸直，绳子拉力为零，弹簧处于压缩状态，设弹

簧的压缩量为 x，

对物体 B受力分析，由平衡条件及胡克定律得 mg kx

解得
mgx
k



（2）当 A恰好要离开地面时，地面对物体 A的支持力为零，弹簧处于伸长状态，设弹簧的
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伸长量为 /x ，对物体 A受力分析，由平衡条件及胡克定律得 /mg kx

因此物体 B上升的高度和物体 C沿斜面下滑的距离为
/ 2mgs x x

k
  

设斜面倾角为α，当物体 B达最大速度时，以三个物体和弹簧作为研究对象，所受合外力为

零，则有 sin 2Mg mg 

A、B、C、弹簧组成的系统机械能守恒，因初始状态弹簧的压缩量与物体 B达最大速度时

弹簧的伸长量相等，所以在整个过程中弹性势能变化量为零，根据机械能守恒定律有

  21sin
2 mMgs mgs M m v   

联立以上各式解得  
12mv mg

k M m




（3）设物体 A恰好要离开地面时，物体 A和物体 C的速度为 v，以三个物体和弹簧作为研

究对象，由（2）的分析知，在整个过程中弹性势能变化量为零，由功能关系得

  21sin cos
2

Mgs Mgs mgs M m v     

以物体 C为研究对象，根据动能定理有

21sin cos
2

W Mgs Mgs Mv    

解得
 
   

2
2 22

2 4
mg

W M m M m
k M m

    


16．(1)1.4m(2)3.2J(3)见解析

【详解】（1）若滑块恰好能过最高点，在最高点时有

2vmg m
R



从 A到 C，根据动能定理有

2
1 2

( 1)2mg h R mv 

解得

1 0.5h  m

要使滑块恰能运动到 E点，则滑块到 E点的速度为 0，从 A到 E，根据动能定理有

2 1 2( ) 0mgh mg x x  

解得
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2 1.4mh 

显然

2 1h h>

要使滑块恰能运动到 E点，则滑块释放点的高度

0 2 1.4mh h 

（2）若 0.8h  m，设物体到达 D点的速度为 Dv ，根据动能定理有

2
1

1
2 Dmgh mgx mv 

解得

2m/sDv  <4m/s

则物体到传送带上减速为 0后，反向加速到传送带左端，速度依然为 2m/s，加速和减速的

时间均为

1Dvt
g

  s

整个过程中的相对位移为

0 0 8
2 2
D Dv vx t v t v t t      m

动能不变，则电动机因传送物块多做的功为

3.2W Q mg x    J

（3）①若滑块刚好停在 D点，则

3 1 0mgh mgx 

得

3 0.6h  m

当滑块释放点的高度范围满足0.5m 0.6mh  时，滑块不能运动到 D点，最终停在 BD上，

设其在 BD上滑动的路程为 x，根据动能定理有

0mgh mgx 

可得

5hx h


 

②当滑块释放点的高度范围满足0.6m 1.2mh  时，滑块从传送带返回 D点，最终停在 BD
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上，在 BD上滑动的路程为 1(2 )x x ，根据动能定理有

1(2 ) 0mgh mg x x  

可得

12 (6 5 )mhx x h


   

③当滑块释放点的高度范围满1.2m 1.4mh  足时，滑块从传送带返回 D点，重回圆轨道，

最终停在 BD上，分析可知滑块在 BD上滑动的路程为 1(2 )x x ，根据动能定理有

1(2 ) 0mgh mg x x  

可得

12 (5 6)mhx x h


   

④当滑块释放点的高度 1.4mh  时，滑块从 E点飞出，根据动能定理有

2
1 2

1( )
2 Emgh mg x x mv  

由平抛运动知识可知，平抛运动的时间

2Ht
g



可得

1 2
2 5 7(7 )m

5E
hx x x v t 

    


	13、利用三颗位置适当的地球同步卫星，可使地球赤道上任意两点之间保持无线电通讯。目前，地球同步卫星的

