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邕衡教育·名校联盟

广西2026届高三年级秋季学期11月阶段性联合测试物理参考答案

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

B B A B C C C AD AB BD

1. B【详解】A．核反应中质量数不变，原子序数增加 1，属于β衰变而非α衰变，故 A 错误 B

对；C.β射线仅能穿透几毫米的铝板故 C 错误；D.衰变速率由核自身性质决定，与外界温度无关。

2.B【详解】水平方向根据平衡条件可得风对气球作用力的大小为�风 = � sin 30° = 1
2
F

3. A【详解】由图像可知从 12s 到 16s 由图像斜率可求得减速阶段加速度为 a2=0.25m/s2,从 2m/s

到 1m/s 用时为 4s 则从 1m/s 减为 0 时间等同，故运动总时间为 20s，A 正确；设最大速度为 vmax，

对应的时刻为 t0，0~ t0：���� = �1�0，�1 = 0.5�/�;�0~20�:���� = �2(20 − �0)，联立可得���� =

10
3

≈ 3.33�/�则 B 错，小球运动的总位移由图像面积可得 x=100
3

≈ 33.3�，C 错；加速和减速过程

均做匀变速直线运动故平均速度相等，D错。

4. B【详解】对于同一障碍物机械波“波长越长，衍射能力越强”故低频噪声的衍射现象更明显，

A 错； 声音加强区和减弱区是波的干涉现象的体现，故 B 对；若观众远离时由多普勒效应可知

人接收到的声波频率减小，C 错；声波是机械波，传播必须依赖介质，真空中无法传播故 D 错。

5．C 【详解】A．衣服在最低点 B 有
2

NF mg m r  ，可得
2

NF m r mg  ，一定有 NF mg ；

在最高点 A 时有
2

NF mg m r  ，可得
2

NF m r mg  ，若滚筒转速很快，可有 NF mg 故 A

错误；

B．同一转速下，对衣服上的水受力分析：在最高点 A 时 2F mg m r  ；在最低点

2F mg m r  ，可知水留在衣服上衣服在最低点所需的附着力 F 大于在最高点所需的附着力。

所以同一转速下，水滴相对最高点更容易在最低点离开衣服，故 B 错误；

C．转速最小应满足衣服在最高点有
2

minm r mg  ，得 min 2 10 /rad s  ，故 C 正确。
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D．衣服在最低点有
2

NF mg m r  可得 N 11F mg ，故 D 错误。

故选 C。

6．C【详解】A．装置可视为一理想变压器，由 1 1

2 2

U n
U n

 ， 2
2 2

mUU  ,可得 2 6 2U V

故 A 错误。B．根据互感原理，发射线圈和接收线圈的电流频率之比为 1:1，故 B 错误；

C．由 1 2

2 1

I n
I n
 得 2 0.3I A ，故 C 正确；D．发射线圈接的是交流电，当发射线圈的电流减小时，

由楞次定律可知接收线圈有靠近的趋势，当发射线圈的电流增大时，由楞次定律可知接收线圈有

远离的趋势，故 D 错误。故选 C。

7．C【详解】A．金属棒刚进入磁场时，根据右手定则，棒中电流由�到�,故 A 错误

B．飞机和金属棒刚进入磁场时，此时电动势为 0E Bdv 由闭合电路欧姆定律得

R
E

RR
EI

3
2

2




 安培力为 F BId ，联立解得

2 2
02

3
B d vF
R


，故 B 错误

C．由 MPq I t  、 : 1:1MP CDI I  、
BdxE

t t


 
 

，有
3
Bdxq
R

 ，故 C 正确

D．设此过程中，通过回路的平均电流为 I ，金属棒的平均电动势为 E，时间为 t，由动量定

理得 00 ( )BIdt ft m M v     由闭合电路欧姆定律得平均电流
R
E

RR
EI

3
2

2






根据法拉第电磁感应定律
BdxE

t t


 


联立解得

2 2

0
1 2( )

3
B d xt M m v

f R
 

   
 

故 D 错误。

8．AD【详解】A.AB 两舟碰撞过程，由动量守恒得： mvmvmv 32 00  ，解得 02
3 vv  ，A 正确；

B.碰撞过程 A 舟对 B 舟的作用力与 B 舟对 A 舟的作用力是一对相互作用力，大小相等，B 错

误；
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CD.A 舟、B 舟所受合力大小相等，作用时间相同，故合力的冲量大小相等，动量变化量的大

小相等，故 C 错误；对 B 舟由动量定理得： 00 2
12 mvmvmvI  ，故 D正确

9．AB【详解】A.当环境温度升高时，电阻 R1的阻值减小，总阻值减小，根据闭合电路的规律可

知总电流变大，通过 R0的电流变大，R1两端的电压变小，A 正确。

B. 根据题意，衔铁被吸下后，控制电路电流减小，说明电阻 R1的阻值增大，室内温度降

低，可知相同时间内 R3的发热量小于 R2的发热量，R3的发热功率小于 R2的发热功率，故 B

正确。

C.控制电路中的电流达到 30mA 时，根据闭合电路的规律，有  max 0 1E I R R 

解得 1 110R  ，由图乙可知对应的温度为 max 20 Ct   。当控制电路中的电流降低到 25mA 时，

根据闭合电路的规律，有  min 0 1E I R R  ，解得 1 150R   。由图乙可知对应的温度为

min 12 Ct   ，所以温度控制范围是12 C 20 Ct   ，故 C 选项错误。

D.增大 R0，当电流值 I=25mA 时，R1的阻值变小，对应的温度值升高，故 D 错误。

10．BD【详解】A．小球由 O 到 N 由动能定理得 JEEWmgh
kOkNNO

50
ON

 ，WON=56J，

故 A 错误；

B ． 小 球 由 O 到 M 由 动 能 定 理 得 JEEW kOk 32MOM  ， )( NOON qW   ，

)( MOOM qW   ，由于 WON>WOM，故 NM   ，故 B 正确；

D．设小球所受电场力沿 x 轴方向的分量为 xF ，沿 y 轴方向的分量为 yF ，从 O 到 M，由动

能定理有 k kx M OF OM E E   ，由于重力、电场力做功均与路径无关，从 O 到 N 合力所做的

功 ， 等 于 从 O 到 M ， 再 由 M 到 N 合 力 所 做 的 功 ， 由 动 能 定 理 有

  k kx y N OF OM F mg MN E E     

解得 8NxF  ， 8NyF  ，设电场力的方向与 x 轴正方向夹角为 ，有 tan 1y

x

F
F

   ，解得

45  即电场强度的方向与 x轴正方向的夹角为 45，故 D 正确；
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C．设电场力和重力合力的方向与 x 轴正方向夹角为 ，有
3tan
4

y

x

F mg
F




 

即电场力和重力合力的方向沿 ON 方向，小球若从 O 点沿 y 轴正方向抛出，根据曲线运动的

条件，小球不可能通过 N 点，故 C 错误。

11．(1) 1P和 2P 1P、 2P 和 3P (2)AB (3)1.5 (4)偏小

说明：（1）每空各 1 分（文字错误不给分）；（2）答案正确 2 分，选漏不全给 1 分，

有错选不给分；（3）、（4）各 2 分

【详解】（1）大头针 1P、 2P 、 3P 、 4P 理论上都应在同一光路上，所以该同学接下来要完成的必

要步骤有：插上大头针 3P ，使 3P 挡住 1P的像和 2P 的像，接着插上大头针 4P ，使 4P 挡住 3P 和 1P、 2P

的像。

（2）A．为了减小作图误差， 3P 和 4P 的距离应适当取大些，故 A 正确；

B．宽度较大、厚度适中的玻璃可以提供更长的光路，使得入射点和出射点的确定更为精确，减

小实验误差，故 B 正确；

C．为减小实验误差应多次改变入射角进行测量，故 C 错误；

（3）玻璃砖的折射率
sin 6 1.5
sin 4

AC
AOC ACAOn BDBOD BD

BO


    



（4）根据题意画出光路图如下图所示：

图中实线为实际的光路图，虚线为实验中作出的折射光线。从图中可以看出：作出的折射光线相

比实际折射光线沿逆时针转动了一个角度，所以折射角 的测量值大于真实值，而由于玻璃砖上

表面与 aa 平行，所以入射角  的测量值等于真实值，根据
sin
sin

n 


 可知，玻璃砖折射率的测量

值比真实值偏小。
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12．（1）左 （2）b < < （3）
UB
IA

说明：第（1）答案“左”、第（2）第一个空答案“b”都是给 1 分；其他空完全正确 2 分

【详解】（1）为保证开关闭合瞬间电路中的电流最小，应将变阻器滑片调到左端。

（2）[1]图甲中电流表内阻的分压作用，使得电压表测量示数比路端电压偏小，即系统误差来源

于电流表内阻的分压作用。[2]图乙中当外电路断开时，由于 RV的存在，伏特表的示数应是路端

电压，故 E 测＜E 真，当电路短路时，电压表支路的电流 IV=0，则电流表示数 IA=I 短，即短路电流

的测量值等于真实值。[3]从等效电源的角度来看，电压表可以视为电源内电路的一部分，故测

量值指的是电池和电压表这个并联整体的电动势和内阻。即 r 测=

V

V

r R
r R

真

真 ，故 r 测＜r 真，所以，

电源内阻的测量值比真实值偏小。

（3）图甲中电流表内阻分的是路端电压，电动势并未受影响，故 E 测=E 真；图乙中当电路短路时，

电压表支路的电流 IV=0，则电流表示数 IA=I 短，即短路电流的测量值等于真实值。用虚线作出能

够反映该电池电动势和内阻真实值的U I 图像如图所示，则 r 真= UB
IA
.

13. 【详解】（1）据理想气体状态方程，有

1 1 2 2

1 2

pV p V
T T


① （2 分）

代入数据解得
5

2 3.3 10 Pap  
（1 分）

（2）p -V 图线与坐标轴围成的面积代表做功的多少，此过程中先是气体对外做功，后外界对气

体做功，总功为
 2 1

2 12
p pW V V

  
② （2 分）

代入数据解得 480 JW  

气体恢复到初始状态 a 时，因温度不变，内能也不变，即 0U  ③ （1 分）

由热力学第一定律 U Q W   ④ （2分）

代入数据可得 480 JQ  （1 分）

即此过程中气体吸热 480J （1 分）

说明：①不用题目规定的符号，对应方程不给分；连等有错的，也不得分。

②第（2）问如下列情况分步计算做功、表达正确的，同样给分。
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如 1：气体对外做功为 如 2：气体对外做功为

 1 2
1 2 12

p pW V V
   （1 分）  1 2

1 2 12
p pW V V


 （1 分）

1 10080 JW   1 10080 JW 

外界对气体做功为 外界对气体做功为

 2 1 2 1W p V V  （1 分）  2 1 2 1W p V V  （1 分）

2 9600 JW  2 9600 JW 

据热力学第一定律 据热力学第一定律

1 2U Q W W    （2分） 1 2U Q W W    （2分）

或：全程做功为 1 2W W W  或：全程做功为 2 1W W W 

U Q W   （2 分） U Q W   （2分）

此处完整写两式给 2 分，单独一式不给分

③第（2）问未写出 0U  、仅以文字说明气体内能不变，同样给 1 分。

④第（2）问没有计算过程，直接判断该过程吸热，同样给 1 分。

14. （1）由向心加速度的表达式得 ：

2

2
4a r
T



① （2 分）

代入相关数据可得： 4
1 1076.2 

g
ak （2 分）

（2）设地球的质量为 M，地球表面上有一质量为 m物体，月球的质量为 m1，地球的半径为 R，

有： 12 mg
R
MmG  ② （2 分）

112
1

60
am

R
MmG 

）（
③ （2 分）

联立得②③得： 4
2 1078.2 k （2 分）

通过比较 k1与 k2，二者近似相等，由此可以得出结论：牛顿的猜想是正确的，即地球对月球的

引力，地面上物体的重力，都与太阳吸引行星的力性质相同，遵循着统一的规律——万有引力定

律。 （2 分）
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说明：①不用题目规定的符号，对应方程不给分；连等有错的，也不得分。

②k1 比值计算结果不对，但是中间量（
2/1070.2 3 sma  ）计算对，结果给 1 分；方程②③

中的物体、月球质量都用相同字母 m 表示，扣 1 分。

③第（2）问中地球的半径用 r 表示的，方程、结果都正确的，一共只扣 2 分。

④没有计算过程，直接判断“牛顿的猜想是正确的”给 1 分；结论中都包含有“比较 k1 与 k2，

二者近似相等”、“牛顿的猜想是正确的”两个关键信息即可得 2 分。

15. 解析：（1）将小球 A 的末速度水平竖直分解，竖直方向上有：

 2sin 2v gh  ① （1 分）

若是分步写出： sinyv v  ； 2 2yv gh ，

或者是分步写出： sin gt
v

  ；
21

2
h gt

则两个式子全写对时，可合并给 1 分，不全则不给分。

解得：
 2sin

2
v

h
g


 ② （1 分）

（2）对 A、B 组成的系统，在碰撞瞬间，沿斜面方向由动量守恒定律： 1 2mv mv mv  ③ （1

分）

由动能守恒不损失：
1 2

2 2 21 1 1
2 2 2
mv mv mv  ④ （1 分）

解得： 1 0v  ； 2v v 即碰后两者速度交换；又因为： tan  ，即： sin cosmg mg   ，

则碰后 B 以 v做匀速运动；光滑小球 A 碰后做初速度为 0 的匀加速运动，且 sina g  ⑤ （1

分）

凡是能写出碰后速度交换，碰后 B 匀速，A 匀加速且 sina g  ，均可给这 1 分。

设第 1 次碰撞和第 2 次碰撞的时间间隔为 t1，则有： 2
1 1

1
2
at vt ⑥ （1 分）

第 2 次碰撞前瞬间，小球 A 的速度为： 3 1 2v at v  ⑦ （1 分）

第 2 次碰撞后速度交换，则小球 A 做初速度为 v，加速度仍为 a 的匀加速直线运动，物块 B 做初

速度为 2v的匀速直线运动；

设第 2 碰撞和第 3 碰撞的时间间隔为 t2，则有： 2
2 2 2

1 2
2

vt at vt  ⑧ （1 分）
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结果发现： 2 1
2vt t
a

  ，同理可得 3
2vt
a

 ，知相邻两次碰撞之间的时间间隔相等，设时间间隔

为 T，第 n 次碰撞后 B 的速度变为 nv，则有 nx nv T  ⑨ （1 分）

则 1 2 3 1: 2 :3x x x ： ： ⑩ （1 分）

若学生分别求出三段时间，并得出 3 2 1t t t  的结论，该过程所用的方程较多，最多也只给 3 分。

使用 v-t 图像法：根据碰后速度交换，做出两球碰撞过程的 v-t 图像

（2 分）

图像要能体现出 B 球分段做匀速运动，A 球分段做匀变速运动，碰后两者交换速度，这 3 个

要素全体现出来才能给图像分（2 分）；

某一次碰撞到下一次碰撞过程，两者发生相同的位移，由图可知相邻两次碰撞的时间间隔相

等（1 分）；

由图示阴影面积表示相邻两次碰撞的距离，则易知 1 2 3 1: 2 :3x x x ： ： （1 分）

（3）木块 1、2 发生完全非弹性碰撞时，设末速度为 1v共 ，由动量守恒定律：

12mv mv 共 ⑪ （1 分）

碰后 1、2 组合体在斜面上做匀减速运动，由牛顿第二定律：

2 cos 2 sin 2mg mg m a      ⑫ （1 分）

物块 1、2 组合体碰后沿斜面下滑到即将与物块 3 碰撞时，设速度为 v4，则有：

axvv 22
1

2
4  共 ⑬ （1 分）

同理可有：

24 32 共mvmv  ⑭

axvv 22
2

2
5  共 ⑮

（1 分）
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正确写出⑭、⑮ 两式才能给 1 分，只写其中一个或者有误，则不给分

使用动能定理之类的其它方式求出 v4，v5的表达式，也可酌情给分

为满足题意，若 04 v ，此时动摩擦因数为最大值μ1，联立上式解得：

2

1 tan
8 cos

v
gx

 


  ⑯

若 05 v ，此时动摩擦因数为最小值μ2，联立上式解得：

2

2 tan
26 cos

v
gx

 


  ⑰

则满足题意的动摩擦因数范围是：






cos8

tan
cos26

tan
22

gx
v

gx
v

 ＜＜ ⑱ （2 分）

只求出最大值μ1或最小值μ2的其中一个，可得 1 分


