
[bookmark: _GoBack][image: ]河南省实验中学 2025-2026 学年高一上期第二次月考
高一物理  答案    
一、单项选择题：本题共 7 小题，每小题 4 分，共 28 分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是 符合题目要求的。请把答案涂在答题卡上。 
1.D    2.D    3.A    4.D    5.C    6.D    7.B
二、多项选择题：本题共 3 小题，每小题 6 分，共 18 分。在每小题给出的四个选项中，有多项是符合题目要求的。全对得 6 分，选对但不全得 3 分，选错记 0 分。请把答案涂在答题卡上。
8.AC    9.AD    10.ABC
三、实验题：本题共 2 小题 7 小问，每问 2 分，共计 14 分。答案填写在答题卡对应区域。
11.(1)     4.0     50     (2)A
12.(1)AC    (2)0.50     (4)[image:  ]  不能
四、计算题：本题共 3 小题，共 40 分，解答时应写明必要的文字说明、方程式和重要演算步骤，只写出答案的不能得分。有数值计算的，答案中必须写出数值和单位。
[image: ]13.（10分）答案　(1)0.5 m/s2，方向水平向右　(2) 1.1m
【解析】　(1)在拉力作用下，物体受力分析如图甲，
由牛顿第二定律得Fcos 37°-μFN=ma1  （1分）
FN = mg-Fsin 37°  （1分）
[image: ]解得a1=0.5m/s2，（1分）方向水平向右；（1分）
(2) 松手前，物体加速阶段位移为 （1分）
松手时物体的速度 （1分）
松手后，物体受力分析如图乙，
由牛顿第二定律得μmg=ma2（1分）
解得a2=5m/s2
松手后物体做匀减速直线运动为x2 
（1分）
得 （1分）
则物体的总位移为 （1分）
14.（12分）(1)20m      (2)不能追上，最终距离2m

【解析】（1）机器人B达到最大速度经历的时间为（1分）

此时机器人A运动的位移为（1分）

B运动的位移为（1分）

所以A、B间的距离为（1分）
(2)设A从开始减速到二者速度相等所用时间为t2，
则（1分）
解得 （1分）
此过程中二者运动的位移为 ， 

由于,则B不能追上A，（2分）
则（2分）

所以A、B间的最终距离为（2分）



15.（18分）(1)   (2)    (3)
解：（1）物块刚放在传送带上一段时间内做匀加速直线运动，


对物块由牛顿第二定律，  解得  （2分）



设经过时间物块与传送带的速度相等，则，解得（2分）


（2）在内物块做匀加速运动，传送带位移（1分）

物块的位移；（1分）

物块在传送带上的划痕（2分）

（3）在后，物块在传送带上随传送带一起做匀速运动，

该过程时间（1分）

物块在木板上匀减速阶段，由牛顿第二定律，（1分）

解得加速度大小
木板匀加速运动的加速度大小为

（1分）



物块从滑上木板到与木板速度相同时间为，则，解得（1分）

木板和物块的共同速度（1分）


由于，物块与木板共速后一起在地面上匀减速，加速度大小（2分）

物块与木板一起匀减速的时间，（1分）


物块从点运动到停止的时间（2分）

学科网（北京）股份有限公司
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