2025-2026学年高一物理上学期期末模拟卷
（考试时间：90分钟，分值：100分）
注意事项：
1．答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号等填写在答题卡和试卷指定位置上。
2．回答选择题时，选出每小题答案后，用铅笔把答题卡上对应题目的答案标号涂黑。如
需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。回答非选择题时，将答案写在答题卡上。写
在本试卷上无效。
3．测试范围：人教版必修一全册，必修二第5章。

第Ⅰ卷
一、选择题：本题共12小题，每小题4分，共48分。在每小题给出的四个选项中，第1~8题只有一项符合题目要求，第9~12题有多项符合题目要求。全部选对的得4分，选对但不全的得2分，有选错的得0分。
1．下列关于力的合成与分解的说法，正确的是（　　）
A．合力与分力是同时存在的，分力的矢量和即为合力

B．平面内有三个力，大小分别为3N、4N、5N，则三个力合力F大小满足
C．两个力的合力，可能小于任一个分力
D．平面内将某个力F分解为两个力，最多只有一种分解结果

2．2025年4月19日，全球首个人形机器人半程马拉松（约21.1km）在北京亦庄鸣枪开跑。来自北京的天工Ultra人形机器人以2时40分42秒成绩获得冠军。此机器人身高1.8m，体重52kg，最高配速达到。下列说法正确的是（　　）

A．21.1km指的是位移	B．2时40分42秒指的是时刻

C．指的是平均速度	D．52kg中的kg是国际单位制中的基本单位
3．我国新开辟的北极航道，将我国至欧洲的航程缩短近3500公里，降低15%-30%燃油成本，打破对传统咽喉要道的依赖，被称作“冰上丝绸之路”。有一种破冰方式：坚固的破冰船滑上冰层借助自身重力破冰。在船头相对冰层向上滑动时，船头对冰层的作用力方向，可能是（　　）

A．a	B．b	C．c	D．d
4．某同学为了取出如图所示羽毛球筒中的羽毛球，一手拿着球筒的中部，另一手用力击打球筒的上端，则（　　）

A．该同学无法取出羽毛球
B．该同学是在利用球筒的惯性
C．球筒向下运动过程中，羽毛球受到向上的摩擦力才会从上端出来
D．羽毛球会从球筒的上端出来
5．如图所示，一架直梯斜靠在光滑的竖直墙壁上，下端放在粗糙的水平地面上，直梯处于静止状态。下列关于梯子受力的说法中，正确的是（　　）

A．梯子受到5个力的作用
B．地面对直梯的支持力沿图中BA方向
C．地面对直梯的摩擦力方向沿地面指向墙壁
D．直梯的重心一定在直梯上
6．“青箬笠，绿蓑衣，斜风细雨不须归”是唐诗《渔歌子》中描述下雨的诗句。假设有一雨滴从静止开始自由下落一段时间，进入斜风区再下落一段时间，然后又进入无风区继续运动直至落地。若雨滴受到的阻力忽略不计，则下图中最接近雨滴真实运动轨迹的是（　　）
A．	B．
C．	D．



7．2025年3月，中国航天科工集团完成了全球首条超级高铁全尺寸测试。若推进器从静止开始做匀加速直线运动，第1个2km内速度的增加量为，第2个2km内速度的增加量为，令，则k满足（　　）




A．	B．	C．	D．
8．某学习小组设计了两种“水平加速度测量仪”来测量列车在平直轨道上的加速度。


甲测量仪（图甲）由质量为的小滑块和两根劲度系数均为的轻弹簧组成，滑块可在光滑水平杆上滑动，弹簧另一端固定在外壳上。静止时两弹簧处于原长，滑块指针指在0刻度。运动时弹簧始终在弹性限度内，通过刻度尺可测出小滑块的位移。

乙测量仪（图乙）用细线悬挂质量为的小球，静止时悬线与0刻度重合。运动时小球摆动平面与刻度盘平行，通过刻度盘可测出悬线与竖直方向的夹角。
将两测量仪正确放置在列车内，忽略空气阻力。待其稳定后，下列说法正确的是（　　）

A．若甲测量仪指针指在0刻度线右侧，则列车加速度方向为水平向右


B．若甲测量仪指针指在0刻度线右侧距离处，则列车的加速度大小为
C．若将乙测量仪的刻度值标定为对应的加速度值，则加速度的刻度值随角度非均匀变化

D．若标定加速度值后，将乙测量仪换用质量为的小球，则其加速度刻度需重新标定
9．如图所示，晾晒衣服的绳子两端分别固定在等高的竖直杆上，绳子的质量及绳与衣架挂钩间的摩擦均忽略不计。在由左向右的水平恒定的风力作用下，衣服在某位置保持静止， 绳子上的张力大小用F表示，则（　　）

A．若只将绳子的左端点下移一小段距离，再次稳定后，F将不变
B．若只将绳子的左端点下移一小段距离，再次稳定后，F将变大
C．若只将左边竖直杆左移一小段距离，再次稳定后，F将不变
D．若只将左边竖直杆左移一小段距离，再次稳定后，F将变大


10．如图所示，民族运动会上有一个骑射项目，运动员骑在奔驰的马背上沿跑道AB运动，拉弓放箭射向他左侧的固定目标。假设运动员骑马奔驰的速度为，运动员静止时射出的箭速度为，跑道离固定目标的最近距离OA=d。若不计空气阻力的影响，要想命中目标且射出的箭在空中飞行时间最短，则（　　）


A．运动员放箭处离目标的距离为

B．运动员放箭处离目标的距离为

C．箭射到靶的最短时间为

D．箭射到靶的最短时间为


11．研究“蹦极”运动时，在运动员身上系好弹性绳并安装传感器，可测得运动员竖直下落的距离h及其对应的速度v，得到如图所示的图像。运动员及其所携带装备的总质量为60kg，弹性绳原长为10m，弹性绳上的弹力遵循胡克定律，忽略空气阻力，取重力加速度，以下说法正确的是（　　）


A．弹性绳的劲度系数为
B．运动员在下落过程中先超重再失重

C．运动员在最低点处加速度大小为
D．运动员在速度最大处运动员处于失重状态





12．如图所示，一质量，倾角为的斜面体放在光滑水平地面上，斜面体上有一质量为的光滑楔形物体。用一水平向左的恒力作用在斜面体上，系统恰好保持相对静止地向左运动。重力加速度为，下列判断正确的是（　　）


A．系统加速度

B．

C．斜面体对楔形物体的作用力

D．增大力，楔形物体将相对斜面体沿斜面向上运动

第Ⅱ卷
二、实验题：本题共2小题，共14分。
13．（6分）一实验小组为研究“平抛运动及其特点”，进行了如下操作：

(1)如图甲，将小球A、B处于同一高度时，用小锤轻击弹性金属片，使A球水平飞出，同时B球被松开。若观察到小球A、B同时落地，能够说明的是（    ）
A．平抛运动的水平分运动是匀速直线运动  	B．平抛运动的竖直分运动是自由落体运动
(2)用图乙所示方法记录小球平抛运动的轨迹，为了能较准确的描绘出小球的运动轨迹，下列实验要求中，正确的是（   ）
A．调节斜槽使其末端保持水平	B．每次释放小球的位置可以不同
C．每次释放小球的速度可以不同	D．斜槽轨道必须光滑
(3)实验数据记录和初步分析结果如图丙，A、B、C分别是小球平抛运动轨迹上的3个测量点，背景方格纸的边长均为5cm，方格纸的竖直线与重垂线平行。则小球运动中水平分速度的大小是        m/s（结果保留两位有效数字）




(4)另一实验小组重新进行实验，以抛出点为坐标原点，水平向右为轴正方向，竖直向下为轴正方向，在轨迹上选取间距较大的几个点，确定其坐标，并在直角坐标系内绘出了图像如右图所示，重力加速度取10m/s2，则此小球平抛的初速度大小为         m/s。（结果保留两位有效数字）

14．（8分）用如图甲所示的装置探究加速度与力、质量的关系，请回答下列问题：

(1)细绳下端不挂槽码，将长木板右端用垫块垫起，与桌面成角，以平衡摩擦力。当打点计时器打出的纸带点迹越来越密集，说明θ角          （选填“偏小”或“偏大”）。
(2)利用该装置进行实验时，需要满足槽码质量远小于小车质量的条件，这样做的目的是          。
(3)该同学在实验中得到如图所示的一条纸带（相邻两计数点间还有四个计时点没有画出），已知打点计时器采用的是频率为50Hz的交流电，根据纸带可求出小车的加速度为          m/s2（结果保留两位有效数字）。
(4)实验中，保持小车的质量M一定，改变槽码的质量m，测出对应的小车加速度a，认为细绳对小车的拉力F等于槽码的重力，根据实验数据作出的a-F图像如图丙中的曲线1所示。一位同学利用加速度较小的几组数据拟合了直线2（如图丙所示），作一条与纵轴平行的虚线，与这两条图线及横轴的交点分别为B、C、A，若小车的质量M已测出，求此时悬挂槽码的质量为             （用M、AB、AC表示）。

3、 计算题：本题共4小题，共38分。










15．（7分）如图所示，用不可伸长的轻绳和吊起一重物，绳和与水平方向的夹角分别为和。，，重力加速度取。






(1)当重物的质量为时，求绳和上的拉力大小和；





(2)已知能承受的最大拉力为，能承受的最大拉力为，为使两绳子均不断裂，求所吊重物质量的最大值。
16．（8分）避险车道是避免恶性交通事故的重要设施，由制动坡床和防撞设施等组成，如图竖直平面内，制动坡床视为与水平面夹角为θ的斜面。一辆长12m的载有货物的货车因刹车失灵从干道驶入制动坡床，当车速为23m/s时，车尾位于制动坡床的底端，货物开始在车厢内向车头滑动，当货物在车厢内滑动了4m时，车头距制动坡床顶端38m，再过一段时间，货车停止。已知货车质量是货物质量的4倍，货物与车厢间的动摩擦因数为0.4；货车在制动坡床上运动受到的坡床阻力大小为货车和货物总重的0.44倍，货物与货车可分别视为小滑块和平板，（取cosθ＝1，sinθ＝0.1，g＝10m/s2）求：

(1)货物的加速度大小和货车的加速度大小；
(2)制动坡床的长度。
17．（8分）某食品工厂需要将流水线上包装好的可视为质点的饼干盒快速、平稳地运输到仓库装箱区域。为了提高效率，工程师设计了一条水平传送带系统，传送带长度L=10m，传送带以恒定速度v=2m/s顺时针运行，饼干盒与传送带间的动摩擦因数为µ1=0.2。工人将质量m=1kg的饼干盒轻放在传送带左端，重力加速度取g=10m/s2。

(1)求饼干盒在传送带上加速运动过程中的位移；
(2)传送带右端和桌面平滑连接，其与桌面的动摩擦因数为µ2=0.1，饼干盒经过连接处无能量损失，速度为0时刚好到达装箱区域，求饼干盒从放上传送带到停止运动的总时间。





[bookmark: _GoBack]18．（15分）如图所示，从一高楼顶部向一较低的平台水平抛射物品（可视为质点），已知抛出点P和平台上Q点的连线与水平方向夹角为，P、Q连线的长度为，M为P、Q连线上的一点，重力加速度，忽略空气阻力，，。 


(1)某次水平抛射，物品恰好落在Q点，求物品水平抛射初速度的大小；
(2)某次水平抛射速度不够大，物品经过M点，求此时物品速度的方向与水平方向间夹角的正切值；
(3)在（1）问中的情况下，求物品离PQ连线的最远距离。
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