雅礼中学 2025 年下学期 10 月质量检测试卷
高二物理答案
1.✱【答案】A【解析】A．向右行笔时，毛笔受红纸的摩擦力向左，可知毛笔对红纸的摩擦力方向向右，A
正确；B．向右行笔时，对红纸分析，毛笔对红纸的摩擦力方向向右，则桌面对红纸的摩擦力方向向左，B
错误；C．书写过程中，镇纸没有运动趋势，始终不受摩擦力作用，C 错误；D．提笔静止时，手对毛笔的
摩擦力与毛笔的重力等大反向，与握力大小无关，选项 D 错误。故选 A。
2．✱【答案】C【解析】A．电子由 K 极向 A 极加速，故受到的电场力由 K 指向 A，因此 K 端电势应低于 A
端电势，故 K 接高压电源的负极，A 错误；B．K、A 之间是非匀强电场，公式 U=Ed 不适用，因此 K、A 之间
的电场强度不等于 ，加速度大小不能用 来表示，B 错误；CD．电子由 K 到 A 过程，电场力做正功 eU，
电子的电势能减小了 eU，C 正确，D 错误。故选 C。
3．✱【答案】D【解析】A．卫星绕地球做匀速圆周运动，根据万有引力提供向心力得 ，可得
，第一宇宙速度是卫星绕地球做匀速圆周运动的最大线速度，所以神舟十三号沿着轨道 I 运动，
环绕速度不可能大于第一宇宙速度，故 A 错误；B．空间站内物体处于完全失重状态，不能用弹簧测力计测
量出的重力大小，故 B 错误；C．飞船在轨道 II 运行时，只有万有引力做功，飞船的机械能守恒，经过 M、
N 两点时的机械能相等，故 C 错误；D．从低轨道变轨到高轨道，需要在变轨处点火加速，故 D 正确。故选
D。
4．【答案】B【解析】AB．子弹射入沙袋过程中系统的内力远大于外力，可知系统动量守恒；由于子弹打
入沙袋过程中有内能产生，则系统的机械能不守恒；而上摆的过程，动量不守恒，但只有重力做功，系统
的机械能守恒，故 A 错误，B 正确；CD．子弹射入沙袋过程动量守恒，有 ，子弹射入沙
袋后由机械能守恒定律，有 ，联立解得子弹射入沙袋前的速度为
，故 CD 错误。故选 B。
5．【答案】D【解析】AB．球 C 到达最低点时，木块 A、B 分离且 A、B 速度相同，对系统由水平方向动量
守恒 ，由机械能守恒 ，两式联立可得
，故 A、B 选项说法正确；C．由人船模型，系统水平方向有
，位移大小关系 ，联立两式可得 ，D．C 到最低点时，B 的速度
，对 B 由动量定理 ，故 C 选项说法正确；故 D 选项说法错误。
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故选 D。
6．✱【答案】C【解析】箱子以一定的水平初速度 v0 从左端滑上平板车，在摩擦力作用下，箱子做匀减速
直线运动，平板车做匀加速直线运动，设经过 t 时间箱子与平板车达到共速 v 共，此过程平板车的位移为
x 车＝v 共 2t，箱子的位移为 x 箱＝v0＋v 共 2t，则箱子相对于平板车向前的位移大小为Δx＝x 箱－x 车＝v0＋v
共 2t－v 共 2t＝v02t，可得Δx＝v02t>x 车＝v 共 2t。故选 C。
7．【答案】AB【解析】AB．根据动量定理可得 ，增加单位时间内燃气喷射量可以增大火箭
的推力，增大燃气相对于火箭的喷射速度可以增大火箭的推力，故 AB 正确；C．当燃气喷出火箭喷口的速
度相对于地面为零时，燃气相对火箭仍有速度，仍可使得火箭加速，故 C 错误；D．火箭发射时获得的推力
来自喷出的燃气与火箭之间的相互作用，故 D 错误。故选 AB。
8．【答案】CD【解析】A．物块在下滑过程中，其物块与弧形槽组成的整体在竖直方向上合力不为零，所
以该系统的动量并不守恒，故 A 项错误；B．物块与弧形槽组成的系统，在水平方向上合力为零，即水平方
向上动量守恒，设向右为正方向，有 ，该系统能量守恒，有 ，
物 块 在 压 缩 弹 簧 过 程 中 ， 将 自 身 的 动 能 转 化 为 弹 簧 的 弹 性 势 能 ， 所 以 最 大 弹 性 势 能 为
，故 B 项错误；C．物块压缩弹簧到被弹簧弹开过程，物块和弹簧组成的系统机械
能守恒，即 ，所以开始压缩，到弹开，物块的速度大小不变，即 ，设向右为正
方向，有 ，所以动量变化大小为 ，故 C 项正确；D．物
块 再 次 滑 上 弧 形 槽 ， 当 其 共 速 时 达 到 最 大 高 度 ， 设 其 为 H， 水 平 方 向 上 ， 有 动 量 守 恒 有
， 有 能 量 守 恒 有 ， 解 得
，故 D 项正确。故选 CD。
9.✱【答案】BD【解析】A.小球 A 水平速度更大，它会先经过 c 点，A 错误；BC.设小球 A 从 a 到 b、c、d、
e 的时间分别为 、 、 、 ，则 ， ，
，故 ， ， ，因此从 a 到 c 的时间等于 a 到 e 时间的一半，故 a、
c 两点的竖直距离与 c、e 两点的竖直距离之比为 1：3，B 正确；b 到 c 的时间等于 c 到 d 的时间，故 b、c
两点的水平距离等于 c、d 两点的水平距离，C 错误；D.c 是 b 到 d 的中间时刻，A 从 b 到 d 的平均速度等
于它经过 c 时的瞬时速度，D 正确。故选 BD。
10.【答案】AC【解析】A． 与 弹性碰撞，有 ， ，解
得 ， ，因此 发生第一次碰撞后瞬间的速度大小为 ，A 正确；B. 发生第一次
碰撞后以 反弹， 以 撞 后静止， 以 撞 后静止…，最终 以 撞 后静止， 以
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的速度离开，同时， 以 冲上传送带，最终以 向左离开传送带，与 发生第二次碰撞，
依此类推， 最终速度为 ，B 错误；C. 与 发生第 n 次碰撞后， , ，
故 最后一次离开传送带时的速度大小 ，C 正确；D.电动机因滑块在传送带上滑动而额外做的功
等于传送带克服物块摩擦力做的功，即有 ，解得
，D 错误。故选 AC。
11.【答案】(1)1.2 (2) 3.2 83 (3) 偏小
【解析】（1）毫安表的满偏电压 ，则改装后干路最大电流 ，
则改装后的量程为 1.2A
（2）[1][2]根据闭合电路欧姆定律得 ，整理得 ，由图乙可知
图像的截距 ，图像斜率的绝对值 ，解得
（3）利用题图甲进行测量，磷酸铁锂电池的电动势测量值偏小；根据闭合电路欧姆定律得
，整理得 ，图像的截距 ，故
。
12．【答案】(1)AC (2) (3)
【解析】（1）A．为了使小球飞出斜槽后速度方向水平，实验前，应调节装置，使斜槽末端水平，故 A 正
确；B．为了使两个小球做对心正碰，实验中应选用两个半径相同的小球进行实验，故 B 错误；C．为了避
免入射小球碰撞后发生反弹，实验中应用质量大的小球碰撞质量小的小球，故 C 正确。故选 AC。
（2）小球做平抛运动，则有 ， ， ， ，根据动量守恒定律有
，解得 。
（3）令 OA、 、OD 与竖直方向的夹角分别为 、 、 ，轻绳长为 L，根据余弦定理有
， ， ，根据动能定理有
， ， ，根据动量守恒
定律有 ，解得 。
13．(1)42J (2)1m/s，8m/s
【解析】（1）当两个物体的速度相同时，弹簧的弹性势能最大，设共同速度为 v
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（2 分）
解得
（2 分）
整个过程中弹簧的最大弹性势能为
（2 分）
（2）设滑块 A 与 B 分开时，两者的速度大小分别为 v1、v2，根据动量守恒定律得
（2 分）
根据机械能守恒定律得
（2 分）
解得
（2 分）
14．✱【答案】（1） ；（2） ；（3）
【解析】（1）由 A 点到 P 点应用动能定理有
（2 分）
在 P 点应用牛顿第二定律得
（2 分）
解得
（1 分）
（2）小球通过圆弧 B、P 中点时速度最大（1 分）
（2 分）
解得
（1 分）
（3）设小球恰好安全通过 M 点，有
（2 分）
设释放点距 B 点的距离为 x，由动能定理得
（2 分）
第 4 页 共 6 页






解得
（1 分）
15.【答案】（1） ， （2） （3）
【解析】（1）滑块与斜面达到共同速度时，滑块到达最高点。设此时斜面的速度大小和滑块上升的高度分
别为 和 。对于滑块与斜面构成的体系，有机械能守恒
（2 分）
水平方向上动量守恒
（2 分）
解得
（2 分）
联立解得
（2 分）
（2）设小球冲上斜面体底端后瞬间水平速度大小为 、竖直速度大小为 ，斜面体速度大小为 ，由水
平动量守恒，有
（1 分）
系统无机械能损失，有
（1 分）
又因为小球相对于斜面速度沿斜面向上，有
（2 分）
综上解得
故小球冲上斜面体底端后瞬间斜面体的速度大小为 （1 分）
（3）小球在竖直方向匀减速直线运动，有
（1 分）
斜面体在水平方向做匀加速直线运动，有
（1 分）
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解得
（1 分）
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