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高2025级    物理
[bookmark: _GoBack]第I卷（选择题，共44分）
一、单项选择题（本题包括8小题，每小题3分，共24分，每小题只有一个选项符合题意。）
[image: @@@7db57938-b50f-472f-9793-b53cf39def0b]1．2025年的春晚，一群穿着大花袄的机器人手里挥着红手绢，扭着东北秧歌，超炫的表演火遍了全世界。观察机器人，可将其视为质点的是（　　）
A． 谢幕鞠躬时	
B． 跳舞时	
C． 抛手帕时	
D． 行走的轨迹
[image: @@@0c08e76c-36b8-423f-bbe4-fcc8d712b908]2．如图所示，为某地图APP软件的一张截图，显示了某次导航的具体路径，其“时间最短”路线中有“42分钟”，“24公里”两个数据，“距离最短”路线中有“59分钟”“21公里”两个数据，关于这两个方案，下列说法正确的是（　　）
A．“时间最短”路线中“42分钟”表示的是某个时刻
B．“距离最短”路线中“21公里”表示的是位移大小
C．根据“距离最短”路线中两个数据，可算出平均速度大小
D．根据“距离最短”路线中两个数据，可以算出平均速率
3．下列各组物理量中，全部是矢量的有（　　）
A．位移、加速度、速度、平均速度	B．速度、路程、时间、平均速度
C．位移、速度、加速度、时间	D．速度、质量、加速度、路程
4．两质点A、B从同一地点开始运动的速度—时间图像如图所示，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@70547350-dd59-437f-8adf-8de2a35e40ef]A．质点A的加速度大小为2 m/s2
B．t＝1 s时，质点B的运动方向发生改变
C．t＝2 s时，质点B的加速度方向不变
D．第2 s内，质点B的速度方向与加速度方向相同






5．  甲、乙、丙三个物体同时同地出发做直线运动，它们的运动情况如图x-t图像所示，在20s内，它们平均速度大小分别为、、；它们在20s内的平均速率分别为、、大小的关系是（　　）


[image: @@@9e78c4d5afce4576b04c045ef0247f58]A．，	


B．，


C．，	


D．，
[image: @@@47eaed08-a422-4358-8eb3-9e2c857ce7b0]6．某物理小组研究匀变速直线运动时，用一架照相机对正在下落的小球（可视为质点）进行拍摄，小球在空中的照片，1、2、3分别为连续相等时间间隔T拍摄到的影像，每块砖的厚度均为d，且不计砖块之间的间隙，小球从静止开始下落，下落过程为匀加速直线运动．则下列说法正确的是（    ）


A．下落过程中的加速度大小为	B．经过位置2时的瞬时速度大小为
C．小球开始下落点在1的位置上方	D．小球开始下落点就是1的位置．

7．一辆汽车在平直公路上匀速行驶，遇到紧急情况，突然刹车，从开始刹车起运动过程中的位移（单位：m）与时间（单位：s）的关系式为（m），下列分析正确的是（　　）
A．刹车过程中最后1s内的位移大小是5m
B．刹车过程中在相邻1s内的位移差的绝对值为5m
C．从刹车开始计时，8s内通过的位移大小为80m
D．从刹车开始计时，前1s内和前2s内的位移大小之比为11：9

8．人工智能的应用越来越广泛，萝卜快跑无人驾驶出租车已经在很多城市开始运营，汽车自动控制反应时间（从发现障碍物到开始制动的时间）小于人的反应时间。如图1、2所示分别是在遇到障碍物时驾驶员操作下的v-t图像和自动控制下的图像，数据图中已标出，下列说法正确的是（    ）
[image: @@@cd6889fb-ddc2-4a77-a166-d9ccfd73f226]A．驾驶员操作下从发现障碍物到停止的位移大小是45m

B．驾驶员操作下从发现障碍物到停止的平均速度大小是
C．自动控制下从发现障碍物到停止的时间是3.3s

D．自动控制下从发现障碍物到停止的平均速度大小是
二、多项选择题（本题包括5小题，每小题4分，共20分。每小题给出的四个选项中，有多个选项符合题目要求，全部选对的得4分，选对但不全的得2分，有选错的得0分。）

9．图像能够直观描述物理过程，能形象表述物理规律，能有效处理实验数据。如图所示为物体做直线运动的图像，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@e323480d-da3d-4b3d-a587-f0e82da15990]
A．甲图中0~t1时间内，三物体的平均速率相等

B．乙图中x1~2x1阶段，物体的加速度大小为
C．丙图中阴影面积表示t1~t2时间内物体的加速度变化量
D．丁图中物体做匀加速直线运动，加速度大小为2m/s2
[image: @@@f4258bf2-8f13-4639-b342-7a3448562439]10．重庆朝天门大桥是连接重庆市江北区和南岸区的一架悬索桥，总长1741米，为双向6车道设计，设计速度为60千米/小时，如图甲所示，图乙中A、B、C、D、E为大桥上五根钢丝绳吊索，每两根吊索之间距离相等，若汽车从吊索A处开始做匀减速直线运动，刚好在吊索E处停下，汽车通过吊索DE段的时间为t，则（　　）
  



A．汽车减速的时间为2t
B．汽车通过吊索A、B、C、D时的速度之比为4:3:2:1
C．汽车通过吊索C时的瞬时速度等于通过AE段的平均速度
D．汽车通过吊索C时的瞬时速度大于通过AE段的平均速度




11．某跳伞运动员进行低空跳伞训练。他离开悬停的飞机开始计时，可认为先做自由落体运动，当速度达到时打开降落伞，此后做匀减速直线运动，加速度大小为，到达地面时速度为，重力加速度，下列说法正确的是（　　）
A．运动员距离地面60m时打开降落伞

B．运动员在1s内、2s内、3s内的位移大小之比为

C．运动员在第1s内、第2s内、第3s内的平均速度大小之比为

D．运动员在1s末、2s末、3s末的速度大小之比为

12．我国是世界上电动汽车生产大国，电动汽车与人工智能相结合，是未来自动驾驶技术趋势。在测试一款电动汽车的自动驾驶功能时，挑选两辆汽车a和b在同一直线路段进行测试，测试开始时两辆汽车并排同时启动，两车运动的图像如图所示，则下列说法正确的是（　　）
[image: @@@aa85adaeac50495cad1aac3ca9702e7d]A．两车启动后b在前，a在后，a追赶b


B．a在前时间内的平均速度与b在前时间内的平均速度一样大

C．相遇前，两车之间的最大距离为

D．a、b两车在时刻相遇

[image: @@@a8527afb-404e-4202-b645-9fd45b96c87a]13．一长为L=0.4m的金属管从地面以v0的速率竖直上抛，管在运动过程中保持竖直，管口正上方高h=1.2m处有一小球同时自由下落，金属管落地前小球从管中穿过。已知重力加速度，不计空气阻力。若小球在管下降阶段穿过管，则v0可能是（　　）

A．1.5m/s	B．2.5m/s	C．3m/s	D．5m/s

三、实验探究题（本题共2小题，共14分。）
14．(4分)光电门是物理实验中用来测量时间的一种常用设备，如图1所示，S是光源，K是光接收器，当有不透明物体通过光电门时，物体会遮住光源，接收器K接收不到光信号，计时器便开始计时，当物体通过后，接收器K重新接收到光信号，计时结束，即可记录物体通过光电门所用的时间。如图2所示，某同学用光电门测量小车沿斜面向下运动的速度，小车上安装有遮光板，A、B是安装在斜面上不同位置的两个光电门。
[image: @@@2735111e-ab9c-4940-a941-86e7752cadb5]
(1)若小车上的遮光板宽度为d，小车通过光电门时，计时器记录的时间为t，则小车通过光电门的速度v=   。
(2)若已知遮光板宽度d=1cm，让小车从斜面顶端以一定的初速度开始沿斜面向下运动，两光电门计时器记录的时间分别为tA=0.01s，tB=0.004s，则小车通过A、B两位置的速度分别为vA=    m/s，
vB=    m/s。（结果均保留2位有效数字）
(3)由实验可知，小车沿斜面向下做     （选填“匀速”、“加速”或“减速”）运动。

15．（10分）(1)在“探究小车速度随时间变化的规律”的实验中：要用到打点计时器，打点计时器是一种计时仪器，其电源频率为50Hz，常用的电磁打点计时器和电火花计时器使用的是           （直流电，交流电），它们是每隔           s打一个点。
(2)在“用打点计时器测速度”的实验中：除电磁打点计时器（含纸带、复写纸）、小车、一端附有滑轮的长木板、细绳、钩码、导线及开关外，在下面仪器和器材中，必须使用的有     （填选项代号）
A．电压合适的50Hz交流电源	B．电压可调的直流电源
C．刻度尺	D．秒表
E．天平
(3)实验过程中，下列做法正确的是     
A．先释放小车，再接通电源	B．先接通电源，再释放小车
C．将接好纸带的小车停在靠近滑轮处	D．将接好纸带的小车停在靠近打点计时器处
(4)某同学用如图1所示的装置，打出的一条纸带如图2所示，其中ABCDE为计数点，相邻两个计数点之间还有4个点未画出。

①打点计时器打下C点时小车的瞬时速度大小为            ； 

②由纸带上所示数据可算得小车运动的加速度大小为            。 
[image: @@@8b6e6a29-c02a-425c-9afe-06f2c678af15]
四、计算题（本题共4小题，共42分。解答应当写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤。只写出最后答案的，不能得分。有数值运算的题，答案中必须明确写出数值和单位。）
16．（8分）一辆卡车沿着直线在公路上匀加速行驶，初速度为v0＝10m/s，加速度a＝2m/s2，求：
（1）卡车在3s末的速度v3；
（2）卡车在6s内的平均速度v；


17．（8分）《中华人民共和国民法典》规定，对于高空抛物或坠物造成他人损害的情况，侵权人需要依法承担侵权责任。某同学为了解高空坠物的危害，进行了一次实验（除实验人员外，隔挡了其他人），将一枚鸡蛋从高度的废弃高楼上由静止释放，不计空气阻力，取重力加速度大小，求：
(1)鸡蛋在空中运动的时间t；(2)鸡蛋在第2s末的速度大小v；(3)鸡蛋在着地前的最后1s的位移大小。


18．（12分）如图所示，在离地面高H处以的速度竖直向上抛出一个小球，地面上有一[image: @@@b1fce97e-a159-4cd8-81c4-c26cd068f8d6]长L=5m的小车，其前端M距离抛出点的正下方s=4m，小球抛出的同时，小车由静止开始向右做匀加速直线运动，已知小球落地前最后1s内下落的高度为25m，忽略空气阻力及小车的高度，重力加速度g取10m/s2，求：
(1)小球离地的最大高度；
(2)要使小车接住小球，小车加速度的范围。








19．（14分）两同学用安装有蓝牙设备的玩具小车A、B进行实验，两车均可视为质点，如图所示，时，A、B两车同时沿两条相距的平行直线轨道从同一起跑线向同一方向运动，A车始终以的速度做匀速直线运动，B车从静止开始以的加速度做匀加速直线运动，后开始做匀速直线运动，已知两蓝牙小车自动连接的最大距离求：


(1)末两车的距离；

(2)整个运动过程中，两车能够保持连接的总时间；




[image: @@@e9a0cf6a-7b1d-48c8-8d4a-970be8bec750](3)若末B车做加速度大小为的匀减速直线运动，速度减为零后停止运动，求B车减速后两车再次刚好连接瞬间A车到起跑线的距离，并求出保持该次连接持续的时间。
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14．(1)
(2)     1.0     2.5
(3)加速
15．(1)     交流电     0.02
(2)AC
(3)BD
(4)     0.30     0.40

16．（1）16m/s；（2）16m/s
【详解】（1）卡车在3s末的速度为


（2）6s内的位移为


则卡车在6s内的平均速度为


17．(1)4s
(2)20m/s
(3)35m

【详解】（1）鸡蛋在空中运动的时间为

解得

（2）鸡蛋在第2s末的速度大小为

（3）鸡蛋在着地前的最后1s的位移大小为
18．(1)45m(2)0.5m/s2≤a≤1.125m/s2
【详解】（1））设小球竖直上抛到最高点时间为t0，根据速度与时间的关系可得0=v0-gt0
可得t0=1s



到达最高点后，小球做自由落体运动，设最高点到地面的高度为h，最后1s内的高度为，从最高点下落到地面所用时间为t1，有，
联立解得t1=3s，h=45m
小球离地的最大高度45m。

（2）小球在空中的运动时间为

若小球落地时恰落在M端，则由
可得a1=0.5m/s2

若小球落地时恰落在N端，则由
可得a2=1.125m/s2

可知小车加速度范围。
19．(1)5m(2)10s(3)3s
【详解】（1）t1=2s内，A、B车的位移分别为
x1=vAt1


则有


解得
s1=5m
（2）结合上述可知s1=5m=L即在t1=2s时，两车第一次刚好断开连接，则有
vB1=a1t1
解得
vB1=2m/s

结合上述可知，两车第一次保持连接的时间为t1=2s，在两车位移之差为时


解得t2=4s此时两车间距又为L =5m，表明t2=4s时刻两车第二次开始连接，令再经历时间t4，两车位移差再次达到Δx=4m则有


解得
t4=8s
结合上述可知，整个运动过程中，两车能够保持连接的总时间
Δt=t1+t4=10s
（3）由于
t3=t2+t4=12s
结合上述可知，12 s时开始断开连接，B车在A车前方，B车开始减速，减速至0的时间


令B车减速后再经历时间t5两车刚好再次连接，结合上述可知，此时两车位移差再次达到
Δx=4m，则有


解得
t5=1s
此时，A车到起跑线的距离
xA=vA（t3+t5）=39m
令B车之后再经历时间t6两车再次刚好断开连接，此时A在前B在后，则有


解得


即B车已经停止运动，则有


解得
Δt4=3s
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