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1．D
【详解】A．根据开普勒第二定律，行星与太阳的连线在相等时间内扫过的面积相等，冬至时地球离太阳较近，运行速度大；夏至时离太阳较远，运行速度小；
B．冬至到春分、夏至到秋分，地球绕太阳运行的轨道对应的圆心角相同，但冬至到春分地球运动平均速度大（离太阳近），所以运行时间短；夏至到秋分地球运动平均速度小（离太阳远），运行时间长，二者不相等；

C．根据开普勒第三定律
k只与中心天体（太阳）有关，地球和火星都绕太阳运动，所以对应的k值相同，故C错误；
D．根据开普勒第一定律，所有行星绕太阳运动的轨道都是椭圆，太阳处在椭圆的一个焦点上，所以太阳既在地球公转轨道的焦点上，也在火星公转轨道的焦点上。
2．D
【详解】A．题图中图象显示了力传感器对钩码的拉力大小随时间的变化情况。B．0~t1，钩码受力平衡；t1~t2，拉力小于10N，钩码处于失重状态；t2~t3，钩码受力平衡；t3~t4，拉力大于10N，钩码处于超重状态。
CD．由于不知道电梯运动方向，则电梯可能先加速向下，接着匀速向下，再减速向下，最后静止；电梯也可能先匀速向上，接着减速向上，再静止，然后加速向上，最后匀速。
3．B
【详解】A．零势能面的位置未知，小球滑到B点时重力势能不一定为0；

BD．小球在A点时，速度为0，则根据可知，重力的瞬时功率为0，小球在B点时，速度方向与重力方向垂直，所以重力瞬时功率为零，则小球从A点运动到B点的过程中，重力的瞬时功率先增大后减小；

C．从A点运动到B点的过程中，重力的平均功率为，不为0。
4．D
【详解】A．运动员在静水中的速度小于水流速度，无法抵消水流影响，故无法垂直到达正对岸；

B．最短渡河时间为 ，时间不可能小于70秒；

C．以最短时间渡河时，水流方向位移为；

D．当游泳方向与合速度垂直时，位移最短，此时

最短位移为 。
5．D

【详解】位于北京的物体随地球自转做匀速圆周运动的角速度是

位于北京的物体随地球自转做匀速圆周运动的线速度
6．B
【详解】A．因三个小球达到的最大高度相同，可知运动时间相同，选项A错误；

B．从抛出点到最高点可看作是逆向的平抛运动，根据可知，时间相等；因1运动时水平位移最大，可知水平速度最大，即1在最高点的速度最大；
C．根据W=mgh，因重力大小相同，从抛出到入水的竖直高度相同，则重力做功相同，；

D．根据可知入水时竖直速度相等，根据PG=mgvy可知重力的功率相等。
7．C

【详解】A．根据题意可知，物块与传送带速度相等后继续向上减速，则有

可得


B．因为，物块与传送带速度相等之前，物块受到的滑动摩擦力沿斜面向下，加速度沿斜面向下，大小为

物块与传送带速度相等之后，加速度沿斜面向下，大小为

C．物块与传送带在速度相等前后，加速度的大小之差为


D．设物块从冲上传送带到与传送带速度相等所用时间为，此过程物块的位移为

传送带的位移为

可知此过程物块在传送带上的划痕长度为

若满足

则有


由于不一定等于，则共速前物块在传送带上的划痕长度不一定等于物块位移大小的一半。
8．CD

【详解】A．子弹在圆筒中的运动时间为；


B．根据题意  


解得  ；


C．两弹孔的高度差为 ， 

解得；
D．因为子弹在竖直方向做自由落体运动，若仅改变圆筒的转速，则子弹在圆筒上一定打出两个弹孔，而且两个弹孔不在同一个水平面上。
9．AD

【详解】AB．在月球北极点时，物体受到的“重力”与万有引力大小相等

解得；

CD．由于在月球赤道上该物体的“重力”为mg0，则有

解得月球自转的周期。
10．CD

【详解】AB．开始时物块受摩擦力向右，则加速度

达到共速时的时间

位移

共速后物块受摩擦力向左，则物块的加速度
可知物块继续加速；

C．到达Ｂ点速度最大，最大速度；

D．传送带A点到B点之间的距离为。

11．(1)  (2)     B     C     A

【详解】（1）根据题意，每相邻两计数点间有四个点未画出，则相邻两计数点间的时间间隔为

由逐差法可得，小车的加速度大小为



（2）[1][2][3]随着力增大，重物的质量将不再远小于小车的质量，图线弯曲，若平衡阻力时长木板的倾角过大，当为零时，加速度不为零，即图线与纵轴有交点，若平衡阻力不足或者没有平衡阻力，图线与横轴出现交点，故分别为B、C、A。
12．(1)B   (2)     1.5     2.0     不是
【详解】（1）A．要求斜槽轨道末端保持水平但是不一定必须光滑，故A错误；
B．为保证小球做平抛运动的初速度相同，则每次小球必须从同一高度由静止释放；
C．为描出小球的运动轨迹，描绘的点要用平滑曲线连线。

（2）①[1]由竖直方向做自由落体运动，有

解得拍摄时间

小球初速度为

②[2]小球过B点的竖直方向速度
③[3]根据小球竖直方向做自由落体运动，若A点为平抛的起点，则AB、BC竖直方向上位移之比应是1∶3，而不是图中3∶5，故A点不是平抛的起点。


13．（1）5×103N；（2）；（3）

【详解】（1）在前5s内做匀加速直线运动，则

由牛顿第二定律可知

代入数据解得

（2）汽车的额定功率为

汽车速度为25m/s时，根据牛顿第二定律有

所以加速度的大小为

（3）根据题意可得0~20s内牵引力做功为

解得


14．(1)30°   (2)   (3)

【详解】（1）由图丙可知：魔盘不转时，小孩受到的静摩擦力大小为

根据

解得




（2）小孩做圆周运动的半径为R，出图丙可知，魔盘转动时，小孩受到的摩擦力大小为，则，

解得



（3）小孩刚好不相对魔盘滑动时，则，，

解得



[bookmark: _GoBack]15．(1)0.1   (2)   (3)，

【详解】（1）木板匀速运动时，根据受力平衡可得

解得

（2）将铁块轻轻地放在木板最右端，对铁块根据牛顿第二定律可得

解得

对木板根据牛顿第二定律可得

解得


设经时间共速，则有


解得，


（3）从铁块放到木板上到两者达到共速，两球通过的位移大小分别为，

共速后，假设二者一起做匀减速直线运动，则有

解得

则假设成立；一起匀减速的位移大小为

则铁块到木板右端的距离

则木板的全程位移为

答案第1页，共2页
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