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高一上学期期中考试物理试卷
一、单选题
1．做匀变速直线运动的物体，初速度为正，加速度为－2m/s2，下列有关说法正确的是（　　）
A．物体在任一秒末的速度是该秒初的速度的2倍
B．物体可以做匀加速直线运动，速度每经过1s增加2m/s
C．物体一定在做速度逐渐减小的运动，速度每经过1s减少2m/s
D．物体的加速度每经过1s减少2m/s2
2．龟兔赛跑的故事中，按照故事情节，兔子和乌龟的位移—时间图象如图所示，下列正确的是（　　）
[image: @@@af6844ec-745b-45d5-8679-296c1978b7f1]
A．兔子和乌龟是同时从同一地点出发的
B．乌龟一直做匀加速运动，兔子先加速后匀速再加速


C．骄傲的兔子在时刻发现落后奋力追赶，但由于速度比乌龟的速度小，还是让乌龟先到达预定位移处

D．在时间内，乌龟的平均速度比兔子的平均速度大
3．走在湖边上，湿润的泥土微微下陷，留下一行脚印．下列说法正确的是
[image: @@@8fbf8ffa-f909-4734-9afb-f2fa136eb224]
A．湖岸对脚的支持力小于脚对湖岸的作用力
B．脚对湖岸的作用在先，湖岸对脚的作用在后
C．脚对湖岸的作用力与湖岸对脚的支持力同时产生
D．脚对湖岸的作用力与湖岸对脚的支持力是一对平衡力
4．如图所示为龙舟运动比赛场景，多艘龙舟在水面上全力向终点划行，下列说法正确的是（    ）
[image: @@@98e1ae01-6a29-426c-b3c4-d005d705231f]
A．当船体加速前进时，其加速度方向与速度方向相反
B．某一龙舟以其它龙舟为参考系，它一定是运动的
C．船桨对水的作用力与水对船桨的作用力为一对平衡力
D．当船体加速前进时，船桨对水的作用力大小等于水对船桨的作用力大小
5．如图所示为一竖直放置的内壁光滑的圆筒，筒内放置一轻弹簧，三个完全相同的物块静置于弹簧上端，此时最上面的物块上表面刚好与圆筒开口平齐。现将第四个物块（与筒内物块完全相同）放入筒内，待物块静止后，第四个物块上表面也刚好与圆筒开口平齐，已知物块的厚度和重力，弹簧始终处在弹性限度范围内，根据以上信息可以求出下列哪些量（　　）
[image: @@@bf7f4420-e999-4c21-a286-87de7d06c626]
A．弹簧的劲度系数	B．弹簧的原长	C．圆筒的高度	D．重力加速度g
6．设物体运动的加速度为a，速度为v，位移为x，现有四个不同物体的运动图像如图所示，且B、C、D图像中所描述的物体在t=0时刻的速度均为零，则做单向直线运动的是（　　）
A．[image: @@@e4fbde11-fd0c-4754-af8a-0b83252815f3]	B．[image: @@@15544c73-16d8-40e1-94cb-c5350aae1a8a]
C．[image: @@@67e7163f-18d8-437f-b196-936fec795332]	D．[image: @@@6eaef765-e849-4b87-9d38-f18a8191a9b0]

二、多选题
7．手托一物体加速向上运动，则（ ）
A．手对物体的托力和物体的重力是一对平衡力
B．手对物体的托力和物体对手的压力是作用力与反作用力
C．物体对手的压力大于物体的重力
D．手对物体托力大于物体对手的压力
8．筷子是中国人常用的饮食工具，也是中华饮食文化的标志之一。筷子在先秦时称为“挟”，汉代时称“箸”，明代开始称“筷”。如图所示，用筷子夹质量为m的小球，筷子均在竖直平面内，且筷子和竖直方向的夹角均为θ，重力加速度大小为g，小球静止，则（　　）
[image: @@@a7e16fe2-039e-4ab7-86c3-854f737dbbe0]
A．若小球光滑，只增大筷子对小球的压力，小球仍能静止
B．若小球光滑，且θ角减小时，必须增大筷子对小球的压力，小球才能保持静止
C．若小球不光滑，筷子对小球的摩擦力不可能为零
D．若小球不光滑，筷子对小球的摩擦力可能沿接触面向下
9．用一轻绳将小球P系于光滑墙壁上的O点，在墙壁和球P之间夹有一矩形物块Q，如图所示。P、Q均处于静止状态，则下列相关说法正确的是 （　　）
[image: @@@5aace692-38ce-4adb-90b5-3e26d8e4381a]
A．P受4个力
B．Q受3个力
C．O点不变，绳子变长，P、Q仍处于静止状态，则绳子的拉力将变小
D．O点不变，绳子变短，P、Q仍处于静止状态，则Q受到的摩擦力将增大
10．如图所示，细线AB和BC连接着一质量为m的物体P，其中绳子的A端固定，c端通过小定滑轮连接着一质量也为m的另一个物体Q，开始时，用手抓住物体Q，使物体P、Q均静止，此时AB和BC两绳中拉力大小分别为T1、T2．把手放开瞬间，AB和BC两绳中拉力大小分别为T1'、 T2'．已知ABC处于同一竖直平面内，绳子间连接的夹角如图．则
[image: @@@9f9974b0-89d3-4d97-9508-25d97fa7c757]
A．T1：T1'=1:1	B．T1：T2=1:2	C．T2：T2'=2：3	D．T1'：T2'=3 ：1

三、实验题
11．某实验小组做“探究两个互成角度的力的合成规律”实验
[image: @@@3dd78aad-f0bb-461f-bc76-21b2b327a001]
（1）实验步骤如下：将橡皮条的一端固定在水平木板上，另一端系上两根细绳，细绳的另一端系有绳套，如图甲所示。实验中需用两个弹簧测力计分别钩住绳套，并互成角度地拉橡皮条。小明同学认为在此过程中必须注意以下几点，其中合理的有        。
A．拉橡皮条的细绳应细些且长度适当
B．拉橡皮条时，弹簧测力计、橡皮条、细绳应贴近木板且与木板面平行
C．记录弹簧测力计拉力方向时，标记同一细绳方向的两点要近些



D．应使两弹簧测力计拉力和的夹角为
（2）弹簧测力计的指针如图乙所示，拉力大小为        N。
（3）在作图时，你认为图        （选填“丙”或“丁”）是正确的。
12．如图甲所示，是研究小车做匀变速直线运动规律的实验装置，打点计时器所接的交流电源的频率为f=50Hz，试问：
[image: @@@3ef07766-9095-424f-95be-7f537c707673]
[image: @@@d9aca254-cf16-48ce-ac3c-fc8ccad9a821]
（1）实验中，必要的措施是           。
A．开始实验时，应先接通电源，待打点计时器打点稳定后再释放小车
B．小车必须具有一定的初速度
C．实验时，小车从靠近打点计时器位置开始释放
D．打点计时器接在低压直流电源上




（2）某同学实验时将打点计时器接到频率为50Hz的交流电源上，得到一条纸带，打出的部分计数点如图1所示（每相邻两个计数点间还有4个点，图中未画出），则小车的加速度        （要求充分利用测量的数据），打点计时器在打点时小车的速度           m/s。（结果均保留两位有效数字）


（3）以打点为计时起点，在图2所示坐标中作出小车的图线      。
（4）如果当时电网中交变电流的频率是f=49Hz，而做实验的同学并不知道，由此引起的系统误差将使加速度的测量值比实际值         。（填“偏大”“偏小”或“无影响”）

四、解答题

13．某人在室内以窗户为背景摄影时，恰好把窗外从高处落下的一颗小石子拍摄在照片中，已知本次摄影的曝光时间是0.01s。测得照片中石子运动的长度为1.5cm，经测量发现，实际长度为1m的窗框在照片中的长度为5cm，取重力加速度大小为。
（1）估算曝光时刻石子运动的速度是多大？
（2）估算这个石子大约是从离窗户多高的地方落下的？
（3）石子在曝光前1s内的位移？

14．某动车因前方突发紧急情况需要紧急制动，其制动过程可以看作匀减速直线运动，已知动车刹车前的速度为，刹车获得的加速度大小为1m/s2，求：
(1)动车刹车开始后10s末时速度的大小；
(2)动车刹车开始后70s的位移大小；
(3)动车静止前最后10s内滑行的距离。







15．质量均为的两圆柱形工件，A的半径为，B的半径为，放在固定的水平槽内，槽的宽度为，且，剖面图如下图所示，工件的轴线两端（图中圆心、处）有可以绑定的突起，忽略一切摩擦。
（1）求工件A对槽底部的压力为多大；
（2）求槽侧面对工件B的弹力为多大；
（3）为了将工件B从图中槽右侧挪到左侧，工人在工件两端突起处绑上绳子，朝着最省力的方向慢慢增大拉力拉工件B，求刚要拉动工件B时，槽对工件A的作用力为多大。
[image: @@@c44371ff-8f91-423a-ad90-f071e45ff027]
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	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	C
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	D
	A
	C
	BC
	BD
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	AC



1．C
【详解】ABC．做匀加速直线运动的物体的加速度为-2m/s2，物体一定在做速度逐渐减小的运动，对于任意1s，速度减小2m/s，物体在任一秒末的速度不可能是该秒初的速度的2倍，选项C正确，AB错误；
D．物体做匀变速直线运动，加速度不变，选项D错误。
故选C。
【点睛】解决本题的关键掌握加速度的定义式，理解加速度的含义；并且要理解矢量负号的物理意义，基础题。
2．D
【详解】A．由图读出，兔子和乌龟是从同地不同时刻出发的，兔子后出发。故A错误。
B．位移—时间图象斜率代表速度，故乌龟一直做匀速运动，兔子先匀速后静止再匀速，故B错误；

C．骄傲的兔子在时刻发现落后奋力追赶，图像斜率代表速度，所以兔子速度比乌龟速度大，故C错误；

D．在时间内，乌龟位移大，用时相同，故乌龟的平均速度比兔子的平均速度大，故D正确。
故选D。
3．C
【详解】AD．湖岸对脚的支持力与脚对湖岸的压力是作用力与反作用关系，大小是相等的，故AD错误；
BC．湖岸对脚的支持力与脚对湖岸的压力是作用力与反作用关系，同时产生与消失，没有先后的顺序，故B错误，C正确．
【点睛】本题考查了作用力与反作用力，关键是确定是否为相互作用，若是则为作用力反作用力，大小相等，方向相反．
4．D
【详解】A．当船体加速前进时，其加速度方向与速度方向相同，选项A错误；
B．某一龙舟以其它龙舟为参考系，若该龙舟与其它龙舟速度相同，则它是静止的，选项B错误；
CD．船桨对水的作用力与水对船桨的作用力为一对相互作用力，与船体的运动状态无关，选项C错误，D正确。
故选D。
5．A







【详解】A．设物块的厚度为，重力为，弹簧的原长为，三个完全相同的物块静置于弹簧上端时，弹簧的长度为，四个物块静置于弹簧上端时，弹簧的长度为，弹簧的劲度系数为，圆筒的高度为，根据胡克定律，有




联立解得弹簧的原长和劲度系数为




圆筒的高度


可得


因此劲度系数为


故A正确；


BC．因为和未知，无法求出弹簧的原长和圆筒的高度，故BC错误；
D．根据


可得重力加速度为




因为质量未知，无法求出重力加速度，故D错误。
故选A。
6．C
【详解】A．由位移时间图像可知，位移随时间先增大后减小，1s后反向运动，4s末到达初始位置，A错误；
B．由速度时间图像可知，速度2s内沿正方向运动，2~4s沿负方向运动，方向改变，B错误；
C．由图像可知：物体在2s内做匀加速运动，第2s~4s内做匀减速运动，由


可知4s末速度减为0，然后重复前面的过程，是单向直线运动，C正确。
D．由图像可知：物体在第1s内做匀加速运动，第2~3s内做匀减速运动，由


2s末速度减为0，第3s内沿负方向运动，不是单向直线运动，D错误。
故选C。
7．BC
【详解】A．根据题意，物体做加速运动，根据牛顿第二定律，手对物体的托力大于物体的重力，加速度向上，故选项A错误；
B．根据牛顿第三定律可知：手对物体的托力和物体对手的压力是作用力与反作用力，大小相等，方向相反，作用在两个物体上，故选项B正确；
CD．根据牛顿第三定律可知：手对物体的托力和物体对手的压力是作用力与反作用力，而手对物体的托力大于物体的重力，则物体对手的压力大于物体的重力，故选项C正确，D错误．
故选BC。
8．BD
【详解】AB．若小球光滑，对球受力分析，筷子对小球的两个压力，小球的重力，如图所示
[image: @@@f6f6daa8-1ef2-41f8-b620-8da3a5b49d31]
在竖直方向上有


解得


当压力增大时，竖直方向受力不平衡，小球不能静止。θ角减小时，必须增大筷子对小球的压力，小球才能保持静止，A错误B正确；
C．当每根筷子对小球的压力在竖直方向的合力等于小球重力时，摩擦力等于0，C错误；
D．若小球不光滑，筷子对小球的压力较大时，每根筷子对小球的压力在竖直方向的合力大于小球重力时，小球有上滑的趋势，筷子对小球的摩擦力方向沿接触面向下，D正确。
故选BD。
9．AC
【详解】A．由于墙壁光滑，则Q一定受到P的摩擦力作用，根据相互作用可知P一定受到重力、Q的支持力和静摩擦力，绳子的拉力，共4个力作用，故A正确；
B．Q受到重力、墙壁的弹力、P的压力和静摩擦力，共4个力作用，故B错误；

C．设绳子与竖直方向的夹角为，P的重力为G，绳子的拉力大小为F，如图所示
[image: @@@51415e6e-e03e-473f-9b02-8e5406e2e7c7]
则由平衡条件得


又


则有






由于与不变，若绳子变长，变小，变大，则F变小，故C正确；
D．Q受到的静摩擦力竖直向上，与其重力平衡，与绳子长度无关，所以若绳子变短，Q受到的静摩擦力不变，故D错误。
故选AC。
10．AC
【详解】用手抓住物体Q时，以悬点为研究对象，悬点受力平衡，有：
T1=mgcos30°…①
T2=mgsin30°…②
把手放开瞬间，设Q加速度为a，则P在瞬间沿BC加速度也为a，根据牛顿第二定律，有：
对Q：mg-T'2=ma…③
对P，在BC方向：T'2-mgcos60°=ma…④
在AB方向：T'1=mgsin60°…⑤
联立①②③④⑤得：T1：T1'=1：1；T2：T2'=2：3
故选AC．
11．     AB/BA     3.00     丁
【详解】（1）[1]A．拉橡皮条的细绳应细一些且长度适当，能减小实验误差，故A正确；
B．拉橡皮条时，弹簧测力计、橡皮条、细绳应贴近木板且与木板面平行，能减小实验误差，故B正确；
C．拉橡皮条的细绳要长些，标记同一细绳方向的两点要远些，可以使力的方向更精确些，故C错误；



D．应使两弹簧测力计拉力和的夹角适当即可，不一定为，故D错误。
故选AB。
（2）[2]弹簧测力计的最小刻度为0.1N，则拉力的大小为3.00N；

（3）[3]由图可知F是合力的理论值，是合力的实验值，其方向应该沿着橡皮条的方向，则正确的图是丁图。
12．     AC     1.3     0.14     [image: @@@aae78ce2-8ed7-44b4-925a-122c6b0e6ad7]     偏大
【详解】（1）[1]A．开始实验时，应先接通电源，待打点计时器打点稳定后再释放小车，故A正确；
B．实验中让小车由静止释放，不需要初速度，故B错误；
C．为提高纸带的利用率，实验时，小车从靠近打点计时器位置开始释放，故C正确；
D．打点计时器应接在低压交流电源上，故D错误。
故选AC。
（2）[2]由题意可知，每相邻两个计数点间的时间间隔为T=0.1s，由逐差法可得，小车的加速度为


[3]中间时刻的瞬时速度等于这段的平均速度，打B点时小车的速度为


（3）[4]依题意，利用数据可作出如图所示图线
[image: @@@52d3e4e6-7fc1-4916-9395-b9b7504c1c99]

（4）[5]交变电流的实际频率是f＝49Hz，则实际相邻两计数点间的时间间隔T大于0.1s，根据可知，将使加速度的测量值比实际值偏大。



13．（1）；（2）；（3）
【详解】（1）曝光时间内石子下落的距离


由于曝光时间极短，故曝光时刻石子运动的速度约为


（2）石子下落做自由落体运动，则有


解得



（3）由解得，石子下落时间为



石子前内的位移



故石子在曝光前内的位移


14．(1)50m/s
(2)1800m
(3)50m
【详解】（1）动车刹车刹车时间满足


解得


因为t2=10s＜60s，所以此时刹车未停止，动车刹车开始后10s时的速度为


解得



（2）因为70s＞t，所以动车早已刹停，则动车刹车开始后70s的位移等于开始后的位移


解得


（3）根据逆向思维，动车静止前最后10s内滑行的距离


解得





15．（1）；（2）；（3）

【详解】（1）对AB整体，由于忽略一切摩擦，设底部对A的支持力为，竖直方向有



由牛顿第三定律求工件A对槽底部的压力为。
（2）B的受力如图，由相似得
[image: @@@c1f0750a-54c9-4f40-b4d2-882e1b4faeb1]


得




（3）刚要拉动工件B时，槽侧面对工件B无弹力，上图中F3变为绳子拉力，旋转F3可知当F3垂直时，绳子拉力最小，重命名为如下图所示，则
[image: @@@9bf50f44-e315-4927-b6e0-db5aeba6737e]




得


对AB整体可看成受重力，绳子拉力，槽的作用力而处于三力平衡，由余弦定理得


得
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