[image: www.zqy.com]晋江侨声中学、南安侨光中学2025秋季高一年两校联考二	
物理试卷
（考试时间：90 分钟     满分：100 分 ）
一、选择题（本题共10小题，共40分。在每小题给出的四个选项中，第1~6题中只有一项符合题目要求，每小题4分，第7~10题有两项符合题目要求，全部选对的得4分，选对但不全的得2分，有选错的得0分）
1. 2025年9月3日，纪念中国人民抗日战争暨世界反法西斯战争胜利80周年大会在北京隆重举行。阅兵式中，中国飞机梯队精彩亮相，展现了中国空军的强大实力。在某次彩排中，甲、乙两架飞机以相同的速度由东向西飞行。下列说法中正确的是（　　）
A. 若以甲飞机驾驶员为参考系，则甲飞机是运动的
B. 若以甲飞机驾驶员为参考系，则乙飞机上的驾驶员是静止的
C. 研究甲飞机在空中翻滚动作时可以把甲飞机看作质点
D. 因为飞机很大，所以不能把飞机看作质点
2. 深中通道是连接深圳市和中山市的特大桥，于2024年6月30日建成开通，全长约24公里，限速100km/h。一游客开小车经过深中通道用时约20分钟。下列说法正确的是（　　）
[image: www.zqy.com]
A. 该游客的位移为24km	B. 该游客的平均速度约为72km/h
C. 100km/h是指小车行驶的瞬时速度	D. 100km/h是指小车行驶的平均速度
3. 一个物体受到1N、2N、3N、4N四个力作用而处于平衡。现保持1N、2N、3N三个力的方向和大小不变，而将4N的力绕O点顺时针旋转120°，此时作用在物体上的合力大小为(　　)
A．4 N        B．4 N             C．8 N            D．2 N
4. 足球被称为“世界第一运动”，假设足球比赛中球以3m/s的速度飞来，运动员将它以7m/s的速度反向踢回，踢球时间为0.16s，设球飞来的方向为正方向，则足球在这段时间内的平均加速度是（   ）
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A. -25	B. 25	C. -62.5	D. 62.5
5．小球从空中由静止下落，与水平地面相碰后反弹至某一高度，其速度v随时间t变化的关系图线如图所示，则(　　)
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A．小球反弹的最大高度为1.25m
B．0~0.8 s内小球的位移大小为0.8 m
C．与地面相碰，小球速度变化量的大小为2m/s
D．小球下落过程中的加速度小于上升过程中加速度
6. 智能机器人已经广泛应用于宾馆、医院等服务行业，用于给客人送餐、导引等服务，深受广大消费者喜爱。如图甲所示的医用智能机器人在巡视中沿医院走廊运动，图乙是该机器人在某段时间内的位移—时间图像（20∼30s时间内的图线为曲线，其余为直线）。下列说法正确的是（　　）
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A. 机器人在0~30s内运动方向没有发生改变	
B. 0~10s内，机器人做匀加速直线运动
C. 20~30s内，机器人的运动轨迹为曲线	
D. 0~30s内，机器人的平均速度大小为0.2m/s
7．如图，质量为m的木块在推力F作用下，在水平地面上做匀速直线运动，已知木块与地面间的动摩擦因数为μ，那么木块受到的滑动摩擦力为(　　)
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A．μmg　　　　　　　　　	B．μ(mg＋Fsin θ)
C．μ(mg－Fsin θ)  	D．Fcos θ
8．脚蹬拉力器由脚环、两根相同的弹性绳、把手组成，可以做到手脚配合，锻炼手臂、腿、腰部、腹部等部位，深受健身人士的喜爱。如图所示，女子用沿平行于弹性绳的力拉动拉力器时，每只手的拉力大小均为120N时，每根弹性绳比原长伸长了30cm。已知该弹性绳的原长为60cm，弹性绳的弹力与伸长量成正比，且未超过弹性限度，不计把手和弹性绳重力，下列说法正确的是（　　）
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A. 弹性绳的劲度系数为400N/m
B. 弹性绳对把手的拉力是把手发生弹性形变产生的
C. 若用更大的力拉动弹性绳（仍在弹性限度内），则弹性绳的劲度系数会变大
D. 若每只手的拉力改为80N，则每根弹性绳的长度均为80cm
9．如图，质量为m的木块A放在水平面上质量为M、倾角为θ的斜面体B上，现用大小相等方向相反的两个水平推力F分别作用在A、B上，A、B均保持静止不动。则(　　)
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A．A与B之间一定存在摩擦力
B．B与地面之间一定存在摩擦力
C．B对A的支持力一定大于mgcosθ
D．地面对B的支持力一定等于(m＋M)g
10．如图，重为G的小球放在光滑的墙与装有铰链的光滑薄板之间，当墙与薄板之间的夹角θ由30°缓慢地增大到90°的过程中(　　)
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A．在θ＝30°时，薄板对小球的弹力大小为2G
B．墙对小球的弹力先增大后减小
C．薄板对小球的弹力逐渐增大
D．薄板对小球的弹力不可能小于小球的重力
二、填空、实验题（本题共4小题，共20分）

11.（3分）如图所示，中国空间站绕地球做轨道半径为R的圆周运动，若空间站绕地球运动半个圆周的时间为，则这段时间内空间站运动的路程为_________，位移大小为_________，平均速度大小为_________。
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12.（3分）如图所示，静止在斜面上的物块受到的重力方向是_________，重力的施力物体是_________，斜面对物块的支持力方向是_________（填“竖直向上”或“垂直于斜面向上”）
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13. （6分）某同学做“探究弹簧弹力和弹簧形变量的关系”的实验。
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（1）下列说法正确的有______；
A. 实验前，必须先把弹簧水平放置测量其原长
B. 逐一增挂钩码，记下每增加一只钩码后指针所指的标尺刻度和对应的钩码总重力
C. 本实验说明弹簧弹力与弹簧的长度成正比
D. 弹簧下端悬挂钩码越多越好
（2）该同学在实验过程中，每次都待弹簧处于静止状态时读出弹簧的长度；



（3）该同学根据记录的数据进行处理，描绘出弹簧的弹力F与弹簧长度l的图像如图乙所示，根据图像可知弹簧的原长______m，弹簧的劲度系数______。
14. （8分）如图甲是某同学使用电磁打点计时器研究匀变速直线运动的实验装置。请回答下面的问题：
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（1）根据所打[image: www.zqy.com]纸带可以不利用公式就能直接得到的物理量是（　　）
A时间间隔	B. 平均速度	C. 位移	D. 加速度
（2）若按正确的操作，通过实验得到了如图乙所示的一条纸带（每两个相邻计数点间还有4个点没有画出来），相邻两个计数点间的距离已在图中标出。已知交流电源的频率为50Hz，则图中两相邻计数点之间的时间间隔为________s（保留两位有效数字），在打下B点时小车的速度大小为____m/s（保留三位有效数字），小车的加速度大小为_______m/s2（保留三位有效数字）。
三、计算题（本题共4小题，共计40分。解答时应写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤。只写出最后答案的不能得分。有数值计算的题，答案中必须明确写出数值和单位）
15（8分）如图，质量为m1＝2 kg的物体甲通过三段轻绳悬挂，三段轻绳的结点为O。轻绳OB水平且B端与放置在水平面上的质量为m2＝4 kg的物体乙相连，轻绳OA与竖直方向的夹角θ＝37°，物体乙受到水平向左、大小为10 N的拉力F作用，物体甲、乙均处于静止状态。(已知：物体乙与水平面间的动摩擦因数μ＝0.5，sin 37°＝0.6，cos 37°＝0.8，g取10 m/s2)求：
(1)轻绳OA、OB的拉力各多大？
(2)物体乙受到的摩擦力多大？方向如何？
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16. （10分）某市提倡机动车礼让行人，某司机开车以的速度行驶到路口附近，发现有行人准备过斑马线，立即刹车礼让行人，记开始刹车时的时刻为，汽车做匀减速运动的加速度大小为求：
（1）汽车刹车后第3s末的速度大小v3；
（2）第4s内汽车的位移大小S4；
（3）汽车刹车7s内的位移大小S。














17. （10分）2025年7月28日~8月4日，2025年广东省青少年跳水锦标赛在江门体育中心游泳馆举办。在比赛时，某参赛者从平台边缘竖直向上起跳，起跳后可视为竖直上抛运动，其跳水简化示意图如图所示。已知该参赛者（可视为质点）起跳的初速度大小为，平台到水面的距离，不计空气阻力，重力加速度g取。求：
（1）该参赛者从起跳到接触水面的时间；
（2）该参赛者刚接触水面时的速度大小。
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18. （12分）无人驾驶汽车已完成国内首次城市、环路及高速道路混合路况下[image: www.zqy.com]全自动驾驶。
(1)无人驾驶汽车车头装有一个激光雷达，就像车辆的“鼻子”，随时“嗅”着前方80m范围内车辆和行人的“气息”。若无人驾驶汽车在某路段刹车时的加速度为2.5m/s2，为不撞上前方静止的障碍物，汽车在该路段匀速行驶时的最大速度是多少？
(2)若有人驾驶的汽车以30m/s的速度一直匀速行驶，无人驾驶的汽车以20m/s的速度行驶。某一时刻有人驾驶的汽车在无人驾驶汽车的正后方8m处，由于距离较近，前方无人驾驶汽车立即以5m/s2的加速度做匀加速运动，试通过计算判断两车能否避免相撞？
(3)若有人驾驶的汽车以20m/s的速度行驶，无人驾驶的汽车以30m/s的速度行驶。某一时刻有人驾驶的汽车在无人驾驶汽车的正前方18m处，由于距离也较近，后方无人驾驶汽车立即以2.5m/s2的加速度一直做匀减速运动。减速2s后，前方有人驾驶的汽车司机发现了后车，立即以2.5m/s2的加速度做匀加速运动(不计司机的反应时间)。试通过计算判断两车能否避免相撞?如不相撞，求出两车之间的最小距离。
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二、填空、实验题（本题共4小题，共20分）



11.【答案】3分    ①     ②     ③ 
12.【答案】3分    ①竖直向下    ② 地球    ③ 垂直于斜面向上
13【答案】6分    ① B    ② 0.10    ③ 50
14【答案】8分  （1）AC（漏选可得1分）    （2）    ① 0.10    ② 0.836    ③ 1.71
三、计算题（本题共4小题，共计40分。解答时应写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤。只写出最后答案的不能得分。有数值计算的题，答案中必须明确写出数值和单位）
15.【答案】8分
[bookmark: _Hlk89069259](1)绳OA的拉力大小为25 N，                             （2分）
绳OB的拉力大小为15 N                                 （2分）
(2)物体乙受到的摩擦力大小为5 N，                        （2分）
方向水平向左                                            （2分）



16.【答案】10分（1）             （2）            （3）
【小问1详解】


设经时间汽车速度为零，则                              （1分）

因，即汽车在3s末的速度不为零

根据速度时间公式有                                        （2分）

解得                                                      （1分）
【小问2详解】

因，即汽车在4s末的速度不为零

则汽车刹车第4s内的位移大小         （3分）
【小问3详解】

因，可知汽车刹车7s内的位移等于5s内的位移，

则有                                                   （3分）


17.【答案】10分（每小问各5分）（1）    （2）
【小问1详解】

设向上为正方向，根据题意，从起跳到刚接触水面过程有

代入数据解得（另一负解舍去）。
【小问2详解】

设向上为正方向，刚接触水面时的速度

即速度大小为。
18.【答案】12分（第一问2分；第二、三问各5分）
(1)20m/s；(2)两车不能避免相撞；(3)0.5m
【详解】(1)对无人驾驶汽车，由运动学公式有：v2-v02=2ax
解得：v0＝20m/s
(2)假设两车经t时间后速度相等，即：v有v无at
得：t=2s 

2s内两车之间的位移差：x v有t t  10m  8m
所以两车不能避免相撞。
(3)假设有人驾驶的汽车加速到与无人驾驶的汽车速度相等的时间为 t，则：
v无a无 (2 t ) v有a有t
可得：t=1s
3s 末两车速度：v=22.5m/s

3s 内两车位移差：
[bookmark: _GoBack]由最小距离为：x0  0.5 m
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