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11. (1)     D           (2)
12.(1)竖直
(2)     B ;    左;      ;     



13.（1）；（2）；（3）
解：（1）天问一号绕火星飞行的轨道半径 


则线速度为


（2）设火星的质量为M，探测器的质量为m，根据万有引力提供向心力可知


结合上述解得


（3）根据体积公式可得火星的体积为


则火星的密度为







14.(1)，；(2)；(3)
解：(1)由速度图像可知长木板的加速度为


由牛顿第二定律则有


解得小物块与长木板之间的动摩擦因数为


由速度图像可知小物块的加速度为


由牛顿第二定律则有


解得水平力F的大小


(2)撤去F后，小物块和长木板构成的系统动量守恒，则有


解得


撤去F后，小物块和长木板构成的系统损失的机械能为


(3)设撤去F前，由图像可知，相对位移为


设撤去F后，则有功能关系则有


解得


小物块在长木板上的最终位置距长木板左端的距离为







15．（1），  ；（2）；（3）；（4）
解：（1）丙向下摆动过程中机械能守恒


丙与甲碰撞过程，由动量守恒得


由机械能守恒得


解得


，
（2）乙到达最高点时，甲、乙速度相同，由动量守恒得


由机械能守恒得


得



（3）乙离开最高点时，甲、乙水平速度相同，水平方向动量守恒


得


由机械能守恒


得


则


乙物块竖直方向上由动量定理得


得


（4）全过程中甲乙水平方向动量守恒



机械能守恒


得，
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