[bookmark: _GoBack][image: ]
北仑中学 2025 学年第一学期高二年级返校考物理试卷
（1-8、14-17 班使用）
一、单选题（本大题共 10 题，每小题 3 分，共 30 分）
1．电压单位用国际单位制中的基本单位表述正确的是（　　）


A．	B．


C．	D．
2．下列关于重力的说法中正确的是（   ）
A．物体只有静止时才受重力作用
B．重力的方向总是指向地心
C．地面上的同一物体在赤道上所受重力最小
D．物体挂在弹簧测力计下，弹簧测力计的示数一定等于物体的重力
[image: @@@edd8cb79-630b-478c-b9b8-db9ebce60e60]3．如图所示，在光滑水平桌面上，小铁球沿直线向右运动。若在桌面A处放一块磁铁，关于小球的运动下列说法正确的是（　　）
A．小铁球做匀速直线运动
B．小铁球做匀变速曲线运动
C．小铁球做匀加速直线运动
D．小铁球做变加速曲线运动
[image: @@@9bb100fb-e474-4d8e-8cc4-fabf594d748d]4．某航天器绕地球运行的轨道如图所示。航天器先进入近地圆轨道1做匀速圆周运动，再经椭圆轨道2，最终进入圆轨道3做匀速圆周运动。轨道2分别与轨道1、轨道3相切于P、Q两点。则航天器（　　）
A．在轨道2由P点到Q点的过程机械能增加
B．从轨道2变到轨道3需要在Q点点火加速
C．在轨道3的机械能小于在轨道1的机械能
D．正常运行时在轨道2上Q点的加速度大于在轨道3上Q点的加速度

5．如图所示，虚线a、b、c代表电场中的三个等势面，相邻等势面之间的电势差相等，即，实线为一带负电的微粒仅在电场力作用下通过该区域时的运动轨迹，P、R、Q是这条轨迹上的三点，R点在等势面b上，可知（　　）

A． [image: @@@ed521226-370b-455b-98de-d8eeabdb833f]三个等势面中，c的电势最高
B．带电微粒在P点的电势能比在Q点的小
C．带电微粒在P点和在R点的速度大小可能相等
D．带电微粒在P点的加速度比在Q点的加速度小

[image: @@@ec9240e7-1bbe-4ecd-b638-80a02a48dddc]6．为检测某新能源动力车的刹车性能，现在平直公路上做刹车实验，某动力车在刹车过程中位移和时间的比值与t之间的关系图像如图所示。下列说法正确的是（     ）
A．动力车的初速度为20m/s

B．刹车过程中加速度大小为
C．刹车过程持续的时间为6s
D．从开始刹车时计时，经过8s，该车的位移大小为80m

[image: @@@f1e99387-f048-4a54-9d38-b790f06ff9ad]7．如图所示，质量为2m、长度为L的小车静止在光滑水平面上，质量为m的小物块（可视为质点）放在小车的最左端。现用一水平恒力F作用在小物块上，使小物块从静止开始做匀加速直线运动。小物块和小车之间的动摩擦因数为，重力加速度为g，小物块滑到小车的最右端时，小车运动的距离为x。此过程中，以下结论正确的是（　　）

A．小车运动的加速度大小为

B．小物块到达小车最右端时，小车具有的动能为

C．小物块克服摩擦力所做的功为

D．小物块和小车增加的机械能为

8．如图所示，一小物块由静止开始沿斜面向下滑动，最后停在水平地面上。斜面和地面平滑连接，且物块与斜面、物块与地面间的动摩擦因数均为常数。该过程中，物块的动能与水平位移x关系的图象是（　　） 
[image: @@@f653fd32-7d7c-41ff-885e-e425b90b41be]A．[image: @@@2c905876b66b4d018d0633415a94e4c7]    B．[image: @@@712a54fc-d815-4a4f-aa9a-0df499cffb81]	
C．[image: @@@e195fc3a-baeb-44ff-8bf9-4df9483ed554]     D．[image: @@@a4e5a28e-23bf-4e27-9e21-779fe7d6f748]


[image: @@@a5a26d38-fc76-4a4b-90e6-28bcc9cc881a]9．如图所示，利用霍尔元件可以监测无限长直导线的电流。无限长直导线在空间任意位置激发磁场的磁感应强度大小为：，其中k为常量，I为直导线中电流大小，d为空间中某点到直导线的距离。霍尔元件的工作原理是将金属薄片垂直置于磁场中，在薄片的两个侧面a、b间通以电流时，e、f两侧会产生电势差。下列说法正确的是（　　）
A．该装置无法确定通电直导线的电流方向
B．输出电压随着直导线的电流强度均匀变化
C．若想增加测量精度，可增大霍尔元件沿磁感应强度方向的厚度
D．用单位体积内自由电子个数更多的材料制成霍尔元件，能够提高测量精度



10．如图甲所示的电路，其中电源电动势，内阻，定值电阻，滑动变阻器电阻最大阻值为20Ω，已知滑动变阻器消耗的功率P与其接入电路的有效阻值Rr的关系如图乙所示，则下列说法中正确的是（　　）
[image: @@@c8cc3054-760c-47c8-90fb-ea916a748bf5][image: @@@c8cc3054-760c-47c8-90fb-ea916a748bf5]




A．图乙中滑动变阻器的最大功率

B．图乙中
C．滑动变阻器消耗的功率P最大时，电源输出功率也最大
D．无论如何调整滑动变阻器Rr的阻值，都无法使电源的输出功率达到9W

二、多项选择题（本大题共 3 题，每题 4 分，共 12 分，全部选对得 4 分， 选对但不全得 2 分，有错选的得0 分）
11．假设某同学研究白炽灯得到某白炽灯的伏安特性曲线如图所示。图像上A点与原点连线与横轴成α角，曲线在A点的切线与横轴成β角，则（   ）
[image: @@@64843c8b-20b6-4102-860b-fe520f828035]A．白炽灯的电阻随电压的增大而减小
B．在A点，白炽灯的电阻可表示为tanβ
C．在A点，白炽灯的电功率可表示为U0I0

D．在A点，白炽灯的电阻可表示
12．下图中是关于磁场中的一些实际应用，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@92329618-1ee3-48d0-953a-3f713c645792]
A．图甲是回旋加速器，要想粒子获得的最大动能增大，可增加D形盒的半径
B．图乙是磁流体发电机，图中A极板是发电机的正极，B极板是发电机的负极

C．图丙是速度选择器，不仅能选出速度的粒子，还能区分粒子的正负
D．图丁是奥斯特证明电流磁效应的实验，导线通电后，其正下方小磁针的N极将向纸面内转动
13． [image: @@@c1b52a93-b3f0-4b4c-bca5-3159d363e7c1]如图甲所示，一个轻弹簧的两端与质量分别为m1和m2的两物块A、B相连接并静止在光滑的水平地面上。现使A以3m/s的速度向B运动压缩弹簧，A、B的速度—时间图像如图乙，则有（　　）


[image: @@@c1b52a93-b3f0-4b4c-bca5-3159d363e7c1]A．在时刻两物块达到共同速度且弹簧都处于压缩状态


B．从到过程中，弹簧由压缩状态恢复原长

C．两物块的质量之比


D．在时刻A与B的动能之比
三、实验题（共 18 分）
14．采用如图甲所示的实验装置做“探究平抛运动的特点”的实验。
[image: @@@1e200bdb-acd3-4c41-9d09-fe398d77b38e]
(1)以下是实验过程中的一些做法，其中合理的是（　　）
A．要求斜槽轨道保持水平且光滑
B．每次小球应从同一高度由静止释放
C．为描出小球的运动轨迹，描绘的点可以用折线连接
(2)图乙为一小球做平抛运动时用闪光照相的方法获得的相片的一部分，图中背景小方格的边长为5cm，取10m/s2，则：
①小球运动的初速度v0=      m/s；
②小球过B点的竖直方向速度vBy=      m/s；
③图中A点      平抛的起点（选填“是”或“不是”）。

15．在测量一节干电池的电动势和内阻，现备有下列器材：
A．被测干电池一节
B．电流表：量程为0～0.6A，内阻约为0.4Ω

C．电流表：量程为0～0.6A，内阻
D．电压表：量程为0～3V，约为3kΩ
E.滑动变阻器：0～10Ω，允许通过的最大电流为1A
F.滑动变阻器：0～100nΩ，允许通过的最大电流为2A
G.开关、导线若干
（1）为了尽可能减小误差，以及便于调节，电流表应选用          （填“B”或“C”），滑动变阻器应选用          （填“E”或“F”），并在图甲的方框内画出实验电路图       。
[image: @@@04c2480c-6f35-42c7-b613-6b5b3d8987d3]      



（2）闭合电键后，通过调节滑动变阻器，测得多组电压表和电流表的示数U、I，作出图像如图乙所示，由图像可知电池的电动势为          V，内阻为          Ω。（结果均保留2位有效数字）
（3）本实验          （填“存在”或“不存在”）因电表内阻引起的系统误差。

四、解答题（共 40 分）



16．（10分）如图所示，两平行正对金属板之间的距离，上极板带正电，下极板带负电，电荷量Q均为时，两极板之间的电势
(1)求两金属板构成电容器的电容C；
(2)求两极板之间的电场强度大小E；



[image: @@@419d2a1e-3f9b-4865-8c87-5c178a0c9b22](3)两板间有相距的两点A和B， A、B连线与极板夹角，将电荷量的某点电荷从A点移到B点，求电场力对该点电荷所做的功W













17．（10分）如图所示，水平绝缘光滑轨道AB的B端与处于竖直平面内的四分之一圆弧形粗糙绝缘轨道BC平滑连接，圆弧的半径。在轨道所在空间存在水平向右的匀强电场，电场强度现有质量的带电体（可视为质点）放在水平轨道上A点处，AB两点距离，由于受到电场力的作用带电体由静止开始运动，当运动到圆弧形轨道的C端时，速度恰好为零，已知带电体所带电荷量C，取，求：
(1)带电体在水平轨道上运动的加速度大小及运动到B端时的速度的大小；
(2)带电体运动到圆弧形轨道的B端时对圆弧轨道的压力大小；

[image: @@@d52b4ad2-0541-48c9-9be8-3013cff97ae8](3)两点之间的电势差和A到C过程中发热量。










18．（10分）如图所示，足够长的光滑水平地面上，静置一辆小车，长L=0.3m、不可伸长的轻质柔软细绳一端固定在车厢顶部，另一端系一质量m=1.98kg的木块（可视为质点），质量的子弹以的速度水平射入木块并留在其中，此后绳与竖直方向的最大夹角，取重力加速度大小。求：
(1)子弹射入木块时产生的热量Q；

(2)小车的质量M以及绳与竖直方向夹角为时小车的速度大小；

[image: @@@002f2b0aa680401f9bddd43ffe595363](3)小车的最大速度的大小。






















19．（10分）磁聚焦和磁发散技术在许多真空系统中得到了广泛应用，如电子显微镜技术，它的出现为科学研究做出了重大贡献。现有一个磁发散装置，如图所示，在半径为R的圆形区域内存在垂直纸面向外，磁感应强度为B的匀强磁场，在圆形磁场区域右侧有一方向竖直向下，电场强度为E的匀强电场，电场左边界与圆形磁场右边界相切。在水平地面上放置一个足够长的荧光屏PQ，它与磁场相切于P点。粒子源可以持续的从P点向磁场内发射速率为v方向不同的带正电同种粒子。经观测：有一粒子a以竖直向上的初速度射入磁场，该粒子经磁场偏转后恰好以水平方向离开磁场，然后进入电场区域。粒子b进入磁场的速度方向与粒子a的速度方向夹角为（未知），进入磁场后，粒子b的运动轨迹恰好能通过圆形磁场的圆心O，最终也进入到电场区域。已知电场强度和磁感应强度的关系满足，不计粒子重力及粒子间相互作用。求：

（1）粒子的比荷；

（2）粒子b与粒子a的夹角和b粒子打在荧光屏上的亮点到P点的距离x；

（3）入射方向与荧光屏所在平面成区间范围内的粒子，最终打到荧光屏上形成的亮线长度。
[image: @@@d24db470-44bf-4c8c-b04c-0a6366a8e51b]
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