[image: ]2025年11月 A 佳教育高二期中联考
物 理
班级：            姓名：         准考证号：                  
(本试卷共6页，15题，考试用时75分钟，全卷满分100分)
注意事项：
1.答题前，先将自己的班级、姓名、准考证号写在试题卷和答题卡上，并将准考证条形码粘贴在答题卡上的指定位置。
2.选择题的作答：每小题选出答案后，用2B 铅笔把答题卡上相应题目的答案标号涂黑。写在试题卷、草稿纸和答题卡上的非答题区域均无效。
3.非选择题的作答：用签字笔直接答在答题卡上对应的答题区域内，写在试题卷、草稿纸和答题卡上的非答题区域均无效。
4.考试结束后，将答题卡上交。
一、选择题：本题共6小题，每小题4分，共24分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。
1.在物理学的探索和发现过程中，物理思维和研究方法比物理知识本身更加重要。以下关于物理学研究方法和物理学史的叙述，正确的是
A.在研究弹力时，通过激光笔、平面镜观察桌面形变，这里应用了实验推理法
B.美国科学家富兰克林命名了正电荷和负电荷，并通过油滴实验测得了元电荷的数值
C.第谷总结出了行星运动的规律，找出了行星按照这些规律运动的原因
D.质点、点电荷都是抓住主要因素、忽略次要因素建立的理想化模型
2.2025 年 7 月 15 日天舟九号货运飞船在文昌航天发射场成功发射，据有关资料显示：天舟九号装载量创历史新高，并采用 3 小时快速交会对接模式，成功与轨道高度约为430km的天和核心舱实现对接，相比传统方案节省90%的时间，它不仅是我国航天工程的“太空快递员”，更是空间站常态化运营的“生命线”。以下关于天舟九号货运飞船的说法，正确的是
A.天舟九号的发射速度应当超过第二宇宙速度而小于第三宇宙速度
B.成功对接并稳定运行后，天舟九号中的货物处于失重状态，不受地球吸引力
C.天舟九号为了与在较高轨道的天和核心舱对接，需在较低轨道加速后才能实现对接
D.天舟九号与天和核心舱对接后稳定运行的速度小于地球同步卫星的速度
[image: ]3.小华国庆假期利用所学的知识将电流表A 进行改装，已知电流表A 的量程为300mA，内阻为1Ω，他先将其改装成一个量程为 0.6A 的电流表，在此基础之上再将它改装成了一个量程为15V的电压表，如右图。则R₁和R₂的阻值分别为
A. 1Ω; 24.5Ω	B. 0.5Ω; 49Ω
C. 1Ω; 49Ω	D. 1Ω; 24Ω


4.某同学按右图将导线缠绕在圆形铁芯上，若向导线中通入由A至B 的电流，则O 点处的磁感应强度方向应当[image: ]
A.垂直纸面向里	B.垂直纸面向外
C.平行于纸面向下	D.平行于纸面向上
[image: ]5.2025年4月24 日，神舟二十号载人飞船通过长征系列运载火箭发射升空，并成功将航天员乘组送入中国空间站。长征系列运载火箭的成就，不仅是我国航天技术进步的体现，更是国家综合实力的象征。已知某时刻总质量为M(含燃料)的火箭以相对于地面为v₀的速度向上飞行，在极短的时间内向后喷出燃料气体的质量为m，向后喷出的气体相对火箭喷气前的速度大小为v，且 则喷气后火箭的速度为
 	 
 	 
[image: ]6.某新能源汽车充电时，手机 APP 显示实时充电数据如图所示。已知充电过程中，电池内部存在电阻，电能一部分转化为电池的化学能，另一部分因电池内阻发热损耗，通过查阅资料发现，该新能源汽车的电池的容量为80kW·h，充电时内阻为0.015Ω，下列说法正确的是
A.若该新能源汽车完全没电，以该充电数据开始充电，充满需1h
B.此时电池每秒钟对外散发热量6000J
C.此时每秒钟有 的电能转换为化学能
D.此时电池的充电效率η=99.25%

二、选择题：本题共4小题，每小题5分，共20分。在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求。全部选对的得5分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
[image: ]7.如图所示是等量异种点电荷形成的电场中的一些点；O是电荷连线的中点，E、F是连线中垂线上相对O对称的两点，连线上B、C和A、D也相对O 对称。则下列说法中正确的是
A. E、F两点电场强度相同
B. A、D两点电场强度不同
C.电子从B点向 C点运动时，电子的电势能一直减小
D.电子从E点向 F 点运动所受静电力先增大后减小

[image: ]8.2025年3月19日，宇树G1成为全球首次完成原地侧空翻的人形机器人，这个动作看似简单，但背后涉及物理学、工程学、材料学等多学科的顶级技术集成。据有关资料显示：宇树 G1 在完成侧空翻动作时，单侧腿部承受瞬时压力能达到自身重量的4.5倍。下列有关说法中正确的是
A.在机器人起跳的瞬间，机器人对地面的压力大于地面对机器人的支持力
B.在机器人起跳的瞬间，地面对机器人的支持力大于机器人自身的重力，机器人处于超重状态
C.机器人从最高点到平稳落地的过程中，先失重后超重
D.在落地过程中，机器人通过曲腿动作可以达到减小动量变化量的目的
9.如图所示的电路中，电源的电动势为E、内阻为r，C为电容器(中间有一带电液滴)，R₁和R₂为定值电阻，R₃为光敏电阻(阻值随光照强度的增大而减小)，V为理想电压表，A为理想电流表，G为灵敏电流计。当开关S闭合且电路稳定后，电容器中间的带电液滴恰好静止，现逐渐减小对 的光照强度，下列说法正确的是
[image: ]A.电容器中液滴带负电
B.电容器中带电粒子会向下运动
C. V的示数变小
D. G中有从a至b的电流
10.2025年2月，在第九届亚冬会自由式滑雪女子U型场地技巧决赛中，李方慧为中国代表团夺得本届亚冬会首枚冠军奖牌。通过简化并建立模型，我们可知：U型池场地的横截面如图所示，AB 段、CD 段的半径均为 R=5m的四分之一光滑圆弧雪道，BC段为粗糙的水平雪道且与圆弧雪道相切，质量为m=50kg的运动员(含滑板)开始时以 v=4m/s 的速度从 A 点沿切线滑下，之后始终保持在一个竖直平面内运动，经U型雪道刚好运动到D点。已知运动员与BC段水平雪道间的动摩擦因数为0.1，忽略空气阻力，运动员可视为质点， 下列说法中正确的是
[image: ]
A.运动员第一次经过AB 圆弧最低点 B时，对地面的压力大小为1160N
B.水平雪道BC的长度为8m
C.运动员在圆弧雪道CD上运动时，雪道对运动员的弹力的冲量为零
D.运动员最终停在距离C点为2m的位置
三、实验题：本题共2小题，每空2分，共18分。



11.(6分)为了验证动量守恒定律，某实验小组的同学设计了如图甲所示的实验装置：将一足够长的气垫导轨放置在水平桌面上，光电门 1 和光电门 2 相隔适当距离安装好并与数字计时器(图中未画出)相连，滑块A、B的上端装有宽度均为d的挡光片，测得滑块A、B的质量分别为 且 
[image: ]
(1)用螺旋测微器测量滑块上挡光片的宽度d，示数如图乙所示，则( 
(2)打开气泵，调节气垫导轨至水平状态，滑块A置于光电门1的右侧，滑块B静置于两光电门之间，给A一个向左的初速度，A与静止的滑块B发生碰撞。与光电门 1 相连的计时器先后显示的遮光时间分别为△t₁和 ，与光电门2相连的计时器显示的遮光时间为△t₃。则发生碰撞后 A 滑块的动量大小为       ；若碰撞过程中mA、mB、d、Δt₁、Δt₂、Δt₃满足表达式:                   ,则说明两滑块碰撞过程中动量守恒。
12.(12分)某实验小组设计了如图甲所示的实验电路，来测量电源的电动势和内阻，实验器材有：待测电源，阻值为 R₀的定值电阻，内阻极大的电压表，总阻值为 R且阻值均匀的半圆形滑线变阻器，变阻器上有可指示滑片转过角度θ的刻度盘，开关、导线若干。回答下列问题：
[image: ]
(1)合上开关前，变阻器的触头P应置于        (选填“A”或“B”)端。
(2)合上开关后，电压表示数如图乙所示，则电阻. 两端电压大小为        V；当变阻器的触头P由B 向A 转动时，电压表示数U将        (选填“变大”或“变小”)。
(3)在实验中转动滑片，改变角度θ(弧度制)，定值电阻R₀的电压U与电源电动势E之间将满足公式: E=          (用U、R、θ、π、R₀、r表示); 该实验小组的同学利用测得的实验数据，经过 Excel处理后，以ひ'为纵坐标，θ为横坐标，作出U-¹-θ图像如图丙所示，已知图像的斜率为k，纵截距为b，则电源的电动势为E=         , 内阻r=        。(用R、π、R₀、k、b表示)



四、计算题：本题共3小题，共38分。要求写出必要的文字描述和关系式。
13.(10分)某消防队使用无人机进行高层灭火演练，如下图。无人机悬停在距离地面高度H=20m的空中。无人机通过机械臂水平发射一颗灭火弹，灭火弹精准击中离无人机水平距离为x=20m的险情发生处，不计空气阻力，重力加速度. 求：
[image: ](1)灭火弹从发射到击中险情发生处的时间t及机械臂发射灭火弹的初速度v₀；
(2)灭火弹击中险情发生处时的速度大小v(可用根号表示)。


14.(14分)如图甲所示，某装置由直线加速器、偏转电场和荧光屏三部分组成。直线加速器由 n个横截面积相同的金属圆筒依次排列(图中只画出4个)，其中心轴线在同一直线上，圆筒的长度依照一定的规律依次增加。各筒按奇偶顺序交替连接到如图乙所示的交流电源的两端，交流电源周期为 T、电压绝对值为 且 对应奇数号圆筒为高电势。整个装置放在高真空容器中。圆筒的两底面中心开有小孔，粒子可以沿筒的中心轴线穿过。由于静电平衡，可认为只有相邻圆筒间缝隙中存在匀强电场，而圆筒内部电场强度为零，缝隙的宽度很小，粒子在缝隙电场中加速的时间可以不计。t=0时刻，位于序号为 0 的金属圆板中央的一个质量为 m、电荷量为-q的电子，在圆板和圆筒 1 之间的电场中由静止开始加速，穿过圆筒1后正好在 时刻进入圆筒1、2之间的电场再次加速，且之后每经过 正好进入下一缝隙电场。偏转电场由两块相同的平行金属极板 A 与 B组成，板长为L，两板间距离为2L，两极板间的电压 两板间的电场可视为匀强电场，忽略边缘效应，距两极板右侧 1.5L 处竖直放置一足够大的荧光屏。电子自直线加速器射出后，沿两板的中心线PO射入偏转电场，并从另一侧射出，最后打到荧光屏上。
[image: ]
(1)求带电粒子从第n个圆筒飞出时的速度大小 
(2)求第4个圆筒的长度 L₄；
(3)求带电粒子从第 n 个圆筒飞出后在偏转电场中的偏转量y及带电粒子打在荧光屏的位置与O点间的距离Y。
[bookmark: _GoBack]15.(14分)如图所示，动摩擦因数为 的水平粗糙绝缘直轨道 AB (足够长)与竖直光滑的半圆形绝缘轨道BCD平滑连接，BCD轨道半径为R=0.6m,空间中存在一个水平向右的匀强电场，电场线与直轨道AB平行，电场强度 轨道上有 P、Q两个物块(均可视为质点)，质量分别为 其中 P 带电荷量为 Q不带电。在水平轨道AB 上静止释放物块P，物块 P 将在水平轨道上加速运动后与位于 B 点的物块 Q 相撞，并粘合成一个整体PQ继续运动。取 求：
[image: ]
(1)物块 P在水平直轨道AB 上运动时的加速度；
(2)若释放后，P、Q粘合成的整体恰好能运动到C点，求物块P释放时离B点的距离LPB;
(3)在第(2)问基础上，求物块P、Q粘合后在半圆形轨道上的最大速度 
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