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（考试时间：75分钟，分值：100分）
注意事项：
1．答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号等填写在答题卡和试卷指定位置上。
2．回答选择题时，选出每小题答案后，用铅笔把答题卡上对应题目的答案标号涂黑。如
需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。回答非选择题时，将答案写在答题卡上。写
在本试卷上无效。
3．测试范围：粤教版2019必修第一册。
4．难度系数：0.73。
一、单项选择题（本题共7小题，每小题4分，共28分在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的）
1．下列物理学习或研究过程中用到“等效替代”的思想方法的是（　　）
A．探究加速度与力、质量的关系	B．研究桌面弹力时，将“微小形变”可视化
C．建立“合力与分力”的概念	D．建立“瞬时速度”的概念
【答案】C
【详解】A．研究加速度与合力、质量的关系，采用控制变量法，不是等效替代，故A错误；
B．将“微小形变”可视化，使用了放大的思想方法，故B错误；
C．建立“合力和分力”的概念，采用等效替代的思想，故C正确；
D．建立“瞬时速度”的概念，采用极值法，不是等效替代，故D错误。
故选C。
2．描述物体的运动时，总要选定参考系。下列参考系的选取正确的是（　　）
A．“牛从桥上过，桥流水不流”，诗句中均以桥作为参考系
B．“满眼风波多闪烁，看山恰似走来迎”，是以山作为参考系的
C．“两岸猿声啼不住，轻舟已过万重山”，是以轻舟作为参考系的
D．“卧看满天云不动，不知云与我俱东”，云不动是以诗人自己作为参考系的
【答案】D
【详解】A．“牛从桥上过”以桥作为参考系，“桥流水不流”以水作为参考系，故A错误；
B．“看山恰似走来迎”，被研究的物体是山在运动，山和船之间发生了位置的改变，所以是以船作为参考系，故B错误；
C．“轻舟已过万重山”，研究的是轻舟相对于山的运动，故是以山为参考系的，故C错误；
D．“卧看满天云不动”，诗人以自己为参照物看云时，会认为“卧看满天云不动”的效果，故D正确。
故选D。
3．“祝融号”火星车沿如图所示路线行驶，在此过程中揭秘了火星乌托邦平原浅表分层结构，该研究成果被列为“2022年度中国科学十大进展”之首。“祝融号”从着陆点O处出发，经过61天到达M处，行驶路程为585米；又经过23天，到达N处，行驶路程为304米。已知O、M间和M、N间的直线距离分别约为463米和234米，则火星车（　　）
[image: @@@23dd847a-2ba2-4eb8-b3f7-f0559ffd25a4]
A．从O处行驶到N处的路程为697米
B．从O处行驶到N处的位移大小为889米
C．从O处行驶到M处的平均速率约为20米/天
D．从M处行驶到N处的平均速度大小约为10米/天
【答案】D
【详解】A．由题意可知从O到N处的路程为


故A错误；
B．位移的大小为两点之间的直线距离，O、M、N三点大致在一条直线上，则从O到N处的位移大小为


故B错误；
C．平均速率为路程与时间的比值，故从O行驶到M处的平均速率为


故C错误；
D．平均速度大小为位移与时间的比值，则从M行驶到N处的平均速度为


故D正确。
故选D。

4．在物理学中，速度变化的快慢定义为加速度a，而加速度变化的快慢被定义为“jerk”，我国力学界已采用“加加速度”这一中译名，用j表示加加速度，即。下列说法正确的是（    ）


A．j与成正比，与成反比

B．j的方向总是与的方向一致
C．若某运动物体的j是正值，则该物体的速度增大
D．若某运动物体的j增大，则该物体的加速度a增大
【答案】B
【详解】AB．根据





可知j的方向总是与的方向一致，j与加速度的变化率在数值上相等，不能认为与成正比，与成反比，故A错误，B正确；
C．若某运动物体的j是正值，则该物体的加速度是增大的，但速度不一定增大，故C错误；
D．物体的加速度a是否增大取决于a与j的方向是同向还是反向，与j增大还是减小无关，故D错误。
故选B。
5．如图所示，一小孩尝试用水平力推静止在水平地面上的大木箱，但没有推动。关于木箱受到的力及它们的关系，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@d580fdcec2d34fb18f944efc9b7071c5]
A．木箱与地球间有三对相互作用力
B．木箱对地面的压力就是该物体的重力
C．木箱先对地面施加压力，使地面发生形变后，地面再对木箱施加支持力
D．之所以没有推动木箱，是因为木箱所受的推力小于所受的摩擦力
【答案】A
【详解】A．木箱与地球间有三对相互作用力，分别为相互作用的万有引力、相互作用的弹力和相互作用的摩擦力，故A正确；
B．木箱对地面的压力作用在地面上，物体的重力作用在物体上，所以木箱对地面的压力不是该物体的重力，故B错误；
C．木箱对地面施加压力和地面对木箱施加支持力是同时产生的，故C错误；
D．之所以没有推动木箱，是因为木箱所受的推力等于所受的摩擦力，木箱受力平衡，故D错误。
故选A。

6．物体运动的图像如图所示，则该物体（　　）
[image: @@@ef252e4b-21ab-4c6a-8672-b9121e3bf709]
A．2s末离出发点最远	B．0~4s内的位移大小为2.5m
C．0~4s内一直沿同一方向运动	D．第3s内和第4s内的加速度相同
【答案】D




【详解】AC．由图像可知，物体在一直向正方向运动，内向负方向运动，则物体在末离出发点最远，故AC错误；


B．根据图像与横轴围成的面积表示位移，可知内的位移大小为


故B错误；



D．根据图像的斜率表示加速度，可知第内和第内的加速度相同，故D正确。
故选D。
7．据考古记载我国在春秋战国时期就开始利用杆秤来称量物体的质量。如图所示，秤盘及盘中物体的总重力为mg。悬挂秤盘的三根细绳等长且与竖直方向的夹角始终都为θ，当将秤提起，杆秤平衡时（　　）
[image: @@@fee0bbb7-beaa-4cb9-8e2f-f59ae415ba29]
A．手提杆秤的力等于秤盘及盘中物体的总重力
B．手提杆秤的力与杆秤对手的力是一对平衡力

C．此时每根细绳的拉力等于 

D．此时每根细绳的拉力等于 
【答案】D
【详解】A．以秤和秤盘及盘中物体整体为研究对象，根据平衡条件可知手提杆秤的力等于秤和秤盘及盘中物体的总重力，故A错误；
B．根据牛顿第三定律可知手提杆秤的力与杆秤对手的力是一对相互作用力，故B错误；


CD．设细绳与竖直方向的夹角为，秤盘及盘中物体总重力为，根据平衡条件可得


解得每根细绳的拉力


故C错误，D正确。
故选D。

2、 多项选择题（本题共3小题，每小题6分，共18分在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求．全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分）
8．俄罗斯“能源”火箭航天集团专家称，人类能在20年后飞往火星。若一物体从火星表面竖直向上抛出（不计气体阻力）时的x-t图像如图所示，则（　　）
[image: @@@9b10240d-043c-42dc-9b99-b583b4659593]
A．该火星表面的重力加速度为1.6m/s2	B．该物体被抛出时的初速度为8m/s
C．该物体上升的时间为10s	D．该物体落到火星表面时的速度为16m/s
【答案】AB
【详解】ABC．由图读出，物体上升的最大高度为h=20m，上升的时间为t=5s，根据上升下落的对称性知，对于下落过程，由


解得


由速度与时间关系可得


解得


故AB正确；C错误；
D．根据运动的对称性可知，该物体落到行星表面时的速度大小与初速度大小相等，也为8m/s。故D错误。
故选AB。



9．如图，用轻绳在天花板上悬挂一物体，在水平力作用下，物体保持静止且轻绳与竖直方向夹角为。若保持物体位置不变，将由水平方向逆时针缓慢转至竖直方向，重力加速度为g ，下列说法正确的是（    ）
[image: @@@c1d97c26-3a3f-4f05-a7a1-a1cdbc3980e6]

A．绳子拉力一直增大	B．水平拉力一直增大



C．水平拉力先减小后增大	D．若物体质量为，则开始时
【答案】CD
【详解】D．开始时对小球受力分析，如图所示
[image: @@@246140be-85a2-4807-a7df-06014e5ac867]
则


解得


故D正确；

ABC．若保持物体位置不变，将由水平方向逆时针缓慢转至竖直方向，如图
[image: @@@8146509b-43f2-4285-a3ed-b2992fba692c]

则水平拉力先减小后增大，绳子拉力一直减小，故AB错误，C正确。
故选CD。
10．如图所示，质量均为m的木块A和B用一轻弹簧相连，竖直放在光滑的水平面上，木块A上放有质量为2m的木块C，三者均处于静止状态。现将木块C迅速移开，若重力加速度为g，则在木块C移开的瞬间（　　）
[image: @@@7e87bf74-8c22-456e-9516-7824be218917]
A．弹簧的弹力大小为mg
B．弹簧的弹力大小为3mg
C．木块A的加速度大小为2g
D．木块B对水平面的压力变为2mg
【答案】BC
【详解】AB．在未移开木块C时，对AC整体有


移开木块C的瞬间，由于弹簧的形变量不变，所以弹簧的弹力仍然为3mg，故A错误，B正确；
C．移开木板C瞬间，对木块A有


解得


故C项正确；
D．在未移开木板C时，对B由


解得


由牛顿第三定律可知，木块B对地面的压力大小为4mg，由于移开木板C的瞬间弹簧的弹力不变，所以木块B受到地面的支持力不变，根据牛顿第三定律可知，其木块B对水平面的压力不变，即仍为4mg，故D项错误。
故选BC。

三、非选择题（本题共5小题，共54分．考生根据要求作答）
11．（8分）某同学做“探究两个互成角度的力的合成规律”的实验装置如图甲所示，其中A为固定橡皮条的图钉，O为橡皮条与细绳的结点，OB和OC为细绳。
[image: @@@b47d41cb-4694-457d-bd1f-56fd5cd7c5f3]
(1)本实验采用的科学方法是          （填“控制变量法”或“等效替代法”）；其具体含义是指           。
A．使两次橡皮条伸长的长度相等
B．使两分力与合力满足平行四边形定则
C．使两次橡皮条与细绳套的结点都与某点О重合
D．使弹簧测力计在两种情况下发生相同的形变
(2)某次实验时，左侧弹簧测力计的示数如图乙所示，则弹簧测力计的示数为          N。

(3)如果没有操作失误，图丙中的F与F'两力中，方向一定沿AO方向的是          （填“F”或“”）。
(4)下列方法可减小实验误差的是________。
A．拉橡皮条的细绳要适当短些
B．两个分力F1、F2的大小要适当大些
C．两个分力F1、F2间的夹角越小越好
D．弹簧测力计必须与木板平行，读数时视线要正对弹簧测力计的刻度
【答案】(1)     等效替代法     C
(2)3.6
(3)F
(4)BD
【详解】（1）[1]一个力的作用效果与两个力的作用效果相同，它们的作用效果可以等效替代，故本实验采用的科学方法是等效替代法；
[2]其具体含义是指使两次橡皮条与细绳套的结点都与某点О重合。
故选C。
（2）该弹簧测力计的分度值为0.2N，故读数为3.6N。
（3）由一个弹簧测力计拉橡皮条至О点的拉力一定沿AO方向，而根据平行四边形定则作出的合力，由于误差的存在，不一定沿AO方向，故一定沿AO方向的是F。
（4）A．为了准确记下拉力的方向，故采用两点描线时，两点应尽量距离大一些，故细绳应长些，故A错误；
BC．在合力F不超过量程的前提下，两个分力F1、F2要尽量大些，夹角不宜太大，也不宜太小，故B正确、C错误；
D．实验中，弹簧测力计必须与木板平行，读数时视线要正对弹簧测力计的刻度，故D正确。
故选BD。
12．（8分）为了“探究质量一定时，加速度与力的关系”，现提供如图甲所示的实验装置：
[image: @@@d2affa07-fe31-4a82-b952-ef2564a7f2b2]
(1)从图中可以看出，所用器材有：砝码、砝码盘、带滑轮的长木板、小车、纸带、电火花打点计时器，还有细线什么的，很显然要完成这个实验还缺少一些器材，若砝码盘的质量已知，在下面这些器材中还必须选取的是________（填字母）；
A．天平	B．测力计	C．带毫米的刻度尺	D．低压（6-10伏）交流电源
(2)平衡摩擦力后，以砝码和砝码盘的总重力充当合外力F做实验，图乙为实验中用打点计时器打出的一条较好的纸带，问：与小车紧紧相连的是哪一端？答：        （填“O端”或“E端”）
[image: @@@1e429a3f-933e-478c-bc30-4cc8b32fbb90]





(3)打点计时器所用交流电的频率为50Hz，纸带上O、A、B、C、D、E为六个相邻的计数点（两相邻计数点间还有4个点迹没有画出），通过测量和计算可知，、、、、分别为4.50cm、5.28cm、6.07cm、6.85cm、7.63cm。


求：A点的速度        m/s，小车的加速度a＝        。（均保留2位有效数字）
(4)改变砝码个数，多次做实验得到一条a-F图像，如图所示，图线不过原点的原因是                        。
[image: @@@6d0d2977-2186-4f56-91a7-c32f22235e1c]
【答案】(1)C
(2)O端
(3)     0.49     0.78
(4)平衡摩擦力不足
【详解】（1）本实验小车的质量是一定的因此不需要测量其质量，而砝码的克重已知，因此砝码和砝码盘的重力已知，不需要天平；电火花计时器需要220V交流电，本实验不需要测量力的大小，但需要带毫米的刻度尺测量点迹间距。
故选C。
（2）小车做加速运动，所以点迹越来越稀疏，与小车紧紧相连的是O端。
（3）[1][2]两相邻计数点间还有4个点迹没有画出，则间隔


根据匀变速直线运动的中间时刻速度等于这个过程的平均速度可知


根据逐差法可知，小车的加速度


（4）图线不过原点说明力比较小时，加速度仍等于零，是因为平衡摩擦力不足。
13．（12分）汉中天坑群是全球较大的天坑群地质遗迹，如图是镇巴三元圈子崖天坑，最大深度320m，在某次勘察中，探险队员利用探险绳从坑沿到坑底仅用89s（可认为是竖直的），若队员先以加速度a从静止开始做匀加速运动，经过40s速度为5m/s，然后以此速度匀速运动，最后匀减速到达坑底时速度恰好为零。求∶
[image: @@@74c29d5a-0215-4817-81c7-fc66e0c82f6e]
(1)匀加速阶段加速度a的大小；
(2)匀加速下降的高度h；
(3)队员匀速运动的时间。

【答案】(1)
(2)100m
(3)39s
【详解】（1）根据加速度的定义式

（2分）
（2）故匀加速下降的高度

（2分）


（3）设匀速运动时间为 ，匀速下降的高度为，由题意有

（2分）
匀减速过程

 （2分）

 （2分）
联立解得 



（2分）
14．（10分）开车出行常用手机导航，如图甲所示是一款车载磁吸式手机支架，手机放上去会被牢牢吸附。如图乙所示是其侧视图。若手机质量m=0.2kg，手机支架斜面的倾角θ=53°，手机与手机支架接触面间的动摩擦因数μ=0.3。已知此时汽车静止不动，若设最大静摩擦力与滑动摩擦力大小相等，g取10m/s2，sin53°=0.8，cos53°=0.6。则：
（1）若没有磁吸力，手机会不会滑下来？（请通过计算说明）
（2）若有磁吸力，请求出使手机不滑下来的磁吸力的最小值。
[image: @@@2f8fe0f3-7e85-4188-b6cf-7b15778f556a]
【答案】（1）见解析；（2）4.1N
【详解】（1）若没有磁吸力，手机自身重力沿斜面向下的分力为

（2分）
手机受到的最大静摩擦力大小为

（2分）
可得

（2分）
则手机会滑下来。
（2）磁吸力取最小值时，有

（2分）
解得

（2分）







[bookmark: _GoBack]15．（16分）如图所示，一质量的长木板在大小、方向水平向右的外力作用下，在水平地面上向右以大小的速度做匀速直线运动，某时刻一质量的物块（视为质点）以大小的速度从木板的左端滑上木板，在物块滑上木板的瞬间撤去外力，物块恰好未滑离木板。物块与木板间的动摩擦因数，取重力加速度大小。求：


（1）撤除外力后瞬间物块的加速度大小以及木板的加速度大小；
（2）木板的长度L。
[image: @@@83146596-a0fc-486e-ac79-b950bf3157e0]



【答案】（1），；（2）

【详解】（1）设木板与地面间的动摩擦因数为，有

（2分）
解得

（1分）
物块滑上木板后，物块做匀减速直线运动，有

（1分）
解得

（1分）
物块滑上木板后，木板做匀加速直线运动，有

（1分）
解得

。（1分）
（2）设从该时刻起，经时间t后，物块与木板的速度相同，有

（2分）
解得

（1分）
在这段时间t内，物块运动的距离

（1分）
解得

（1分）
在这段时间t内，木板运动的距离

（1分）
解得

（1分）
又

（1分）
解得

（1分）
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