[image: ]玉溪一中2025—2026学年上学期高一年级第二次月考
物理学科试卷
                                            命题人：杨雪冰  审题人：钟小清  
总分：100分  考试时间：90分钟
一、单项选择题：共8小题，每小题4分，共32分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。
1. 汽车原来的速度是v1，经过一小段时间Δt 之后，速度变为v2。下列作图中，速度v1、v2，速度变化量Δv和加速度a的表示正确的是（ ）
A．[image: @@@c90219a4-4458-4b7f-ae5e-e4f6049adc74]            B．[image: @@@6427f5cc-9577-482d-9cf2-3aa7a3454ad0]	加速时

C．[image: @@@7bfe0e4b-6da1-4616-a12d-dda79aa2bf75]           D．[image: @@@2586ef12-8eb0-48af-a507-c8e4d9c1a1b9]
2. 小熊想推动家里的衣橱，但使出了全力也推不动。他便想了如图所示的办法，用A、B两块木板，搭成一个底角较小的人字形架，然后往中央一站。下列说法中正确的是（　　）
[image: @@@e69fe1d2-8e92-4d22-9155-607e7d0239b1]A．这是不可能的，因为小熊根本没有用力去推衣橱
B．这有可能的，A板对衣橱的推力有可能大于小熊的重力
C．如果没有推动衣橱，可以把A、B板的夹角适当减小
D．这是不可能的，A板对衣橱的推力不可能大于小熊的重力






[image: @@@ca3da612-584c-4dc4-8b59-55d677c4cdf6]3.如图所示，一质点以不变的速率沿半径为的圆周顺时针运动。从经过点开始计时，运动一周回到点，垂直于，则（　　）



A．从到的过程中，位移大小为



B．从到，所用时间为


C．从到，平均速度的大小为




D．从到过程的平均速度与从到过程的平均速度相同
4.图甲中，某高中生做双手引体向上，用压力传感器记录了一段过程中单杠对其右手支持力的大小随时间变化的情况，结果如图乙所示。则下列说法正确的是（　　）
[image: @@@feebcde1-5ede-4fae-992b-1ca38e5e7da4]A．从传感器的示数可知该同学的体重约为25kg
B．1～2s内，该同学经历了先失重、后超重的状态
C．5～6s内，该同学经历了先失重、后超重的状态
D．0～8s内，该同学进行了先拉起身体、后放下身体的动作
[image: @@@4e4587b9-5899-4714-a6a8-1293ed06aafb]5.如图，轻质弹簧上端固定，下端悬挂质量为2m的小球A，质量为m的小球B与A用细线相连，整个系统处于静止状态。弹簧劲度系数为k，重力加速度为g。现剪断细线，下列说法正确的是（　　）
A.剪断细线的瞬间，小球A的加速度大小为0  
B.剪断细线的瞬间，小球B的加速度大小为0
C.剪断细线的瞬间，小球A的加速度大小为2g  
D.剪断细线的瞬间，小球B的加速度大小为g




[image: @@@1e6f6f35-3dc6-4f1d-8c2a-edac24c39414]6.用三根细线a、b、c将质量均为的两个小球1和2连接，并悬挂如图所示。两小球处于静止状态，细线a与竖直方向的夹角为30°，细线c水平，三段细线a、b、c拉力大小依次用符号、、表示。下列判断正确的是（　　）


A．	B．	

C．	D．以上选项均错误





[image: @@@8b0dcd95efd343c397f18a9a430aacc6]7.如图所示，A、B两细棒长均为，接近在同一竖直线上，A棒下端与B棒上端相距，同时开始运动，A棒自由下落，B棒竖直上抛，初速度，不计空气阻力，则两棒从开始下落到相遇的时间和两棒从相遇交错到分离所需时间分别为（　　）


A．	B．


C．	D．





8.如图所示是打印机进纸装置示意图，搓纸轮转动时，每次只将最上面的一张打印纸匀速送进打印机，下面的纸张保持不动。已知每张打印纸的重均为，搓纸轮与纸张之间的动摩擦因数为，纸与纸、纸与底部间的动摩擦因数为，重力加速度为，工作时搓纸轮给最上面一张纸的压力为则打印机正常工作时（　　）

[image: @@@f482eebf-c2fb-41d1-b3ab-26e2df5cb5cd]A．搓纸轮对纸的摩擦力大小为

B．纸与底部间的摩擦力大小为
C．静止不动的纸张间没有摩擦力

D．只要满足，就能实现每次只送进一张纸
二、多项选择题：共4小题，每小题4分，共16分。在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求。全部选对的得4分，选对但不全的得2分，有选错的得0分。




[image: @@@a80bfc9d-d333-41f1-a296-6326e3fc4527]9.如图是采用动力学方法测量空间站质量的原理图。若已知飞船推进器的平均推力为，在飞船与空间站对接后，推进器工作内，测出飞船和空间站的速度变化是。根据题目中所给数据，下列说法正确的是（　　）
A．可以求出飞船这个阶段的平均加速度
B．可以求出飞船对空间站的平均作用力
C．可以求出飞船在这段时间内的位移
D．要求出空间站的质量，需要知道飞船的质量



[image: @@@825129f9-7120-49e9-9952-469cb91713dc]10.如图所示，跨过光滑轻质定滑轮的轻绳左侧悬挂质量为的物块A，右侧悬挂质量为的物块B，重力加速度为。不计空气阻力，由静止释放物块A，两物块在空中做匀变速运动的过程中，加速度的大小和连接A、B绳子上拉力大小分别为（　　）
A．       
B．      

C．	    

D．


11.如图所示，一端装有定滑轮的粗糙斜面体放在地面上，两物体用不可伸长的经绳跨过定滑轮连接，整个装置处于静止状态。现在用水平力作用于物体a上，将物体a缓慢拉开一个小角度，此过程中斜面体与物体b仍然保持静止。不计绳与定滑轮之间的摩擦。下列说法可能正确的是（　　）

[image: @@@e9f617ad-3151-4ae6-859e-b1c9add55365]A．物体b受到的支持力逐渐增大
B．物体b受到的摩擦力逐渐增大
C．地面对斜面体的支持力逐渐变大
D．地面对斜面体的摩擦力逐渐变大
12.如图甲所示，一倾斜的传送带以恒定速率v1=4m/s沿顺时针方向转动，传送带的倾角为θ。一煤块以大小v0=12m/s的初速度从传送带的底部冲上传送带并沿传送带向上运动，其运动的加速度大小与时间的关系图像如图乙所示。已知煤块到传送带顶端时速度恰好为零，重力加速度g=10m/s2。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@ee5d36ad-c48a-4077-b02b-aa0d30ed9e56]A．煤块运动到传送带顶端所用的时间为3s
B．倾角θ的正切值tanθ=0.25
C．煤块与传送带间的动摩擦因数为0.5
D．煤块在传送带上留下的黑色痕迹长为4m
三、实验题：共2小题，16分。
13. （6分）为精确测量我校重力加速度的大小，小陆和小谭设计了如甲图所示的实验装置。在同一竖直线上固定A、B两个光电门，保持光电门A的位置及小球静止释放的位置不变，移动光电门B改变两个光电门的距离，并进行多次测量，两个光电门的距离远大于小球直径。


(1)测得实验时所用小球的直径为d，小球通过光电门B的遮光时间，则小球通过光电门B的速度      。（用题中所给字母表示）



[image: @@@e6cbb7f760f34fa08c37cc4095d9d57d](2)小谭多次记录小球从光电门A运动到光电门B所经历的时间t及对应的两光电门的间距x，作出了图像如图乙所示，并求得图像的斜率为k，纵轴截距为b。由小谭作出的图像与求得的数据可知，当地的重力加速度      ，小球经过光电门A时速度大小为      。（选用题中k、b表示）




[image: @@@39df47f4-f8b3-4002-a248-969024ba4625]14. （10分）小李同学用如图甲所示的装置进行“探究加速度与合外力之间关系”的实验，图中的拉力传感器随时可以将小车所受细绳的拉力显示在与之连接的平板电脑上并进行记录，其中小车的质量为，沙和沙桶的质量为，小车的运动情况通过打点计时器在纸带上打点记录。
(1)对于该实验应该注意的问题或者会出现的情况，以下说法中正确的是（　　）
A．连接小车和沙桶的细线必须与轨道平行


B．实验过程中需要始终保持远大于


C．实验得到的图线在比较大时会出现弯曲










[image: @@@3de6c5a4-41ef-450a-bc50-8d6687fe1985](2)如图乙所示是实验过程中得到的纸带，由纸带可以得到平衡摩擦是否正确       （填“是”或“否”），、、、、、、是选取的计数点，相邻的两个计数点之间还有四个点没有画出，打点计时器使用的电源频率，则物体运动的加速度        （结果保留两位有效数字）。








(3)若小李由实验得到小车的加速度与力传感器示数的关系如图丙所示，纵截距为，横轴截距为，则小车运动中所受阻力        ，小车的质量        ，（均用、表示）；
四、解答题：共3小题，36分。解答应写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤。只写出最后答案的不能得分，有数值计算的题，答案中必须明确写出数值和单位。





15. （10分）如图甲所示，将质量为2kg的物块轻放在倾角的固定斜面上将加速下滑，已知物块与斜面间的动摩擦因数，，，，认为物体所受最大静摩擦力等于滑动摩擦力，空气阻力忽略不计。求：
(1)物块沿斜面加速下滑时所受摩擦力；
[bookmark: _GoBack][image: @@@e1cd09b15379444bbd40e1fbf42594bd](2)若对物块施加水平向右的推力F，如图乙所示，为保持物块匀速上滑，求水平推力F的大小。








16. （12分）如图所示，长的卡车在道路上以的速度匀速前进，在车头正前方处有野生动物通道，通道上有一动物（可视为质点）正匀速横穿道路，此时动物到点的距离。已知卡车刹车时的加速度大小为，卡车和动物均做直线运动。求：

(1)若要卡车在动物通道前停下，求司机的最长反应时间（反应时间内车做匀速运动）。



[image: @@@2f590230-c995-4708-83ea-549ac94942fc](2)若司机的实际反应时间，然后仍以的加速度做匀减速直线运动，该动物在卡车完全通过动物通道的瞬间刚好到达点，求动物的速度大小。












17. （14分）如图所示，倾角、足够长的斜面固定于地面上，物块置于位于斜面上的长木板的下端并被束缚在图示位置，在斜面上方、距离木板下端d=16m的位置，有一垂直于斜面固定且下端到斜面的距离略大于木板厚度的弹性挡板（木板可以从下面通过不会碰撞，物块碰撞后会原速率弹回）。已知木板的质量M=5kg，长度为l，物块的质量m=1kg（可视为质点），木板与斜面间的动摩擦因数，物块与木板间的动摩擦因数，忽略空气阻力，当地的重力加速度，。现将物块与木板同时由静止释放。
(1)求物块与挡板第一次碰撞前瞬间的速度大小；
(2)求物块与挡板第二次碰撞前，相对木板上滑的最大距离；（物块不会滑下木板）
[image: @@@0c906d04-eb14-4a88-ad25-d598d59d8f46](3)如果木板长度l=45m，求物块与挡板碰撞的总次数。
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