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1．【答案】B。库仑提出库仑定律，法拉第引入“电场”的概念来描述电场的真实存在，故A错误；通电螺线管的磁场可通过右手螺旋定则判断与条形磁铁的磁场相似，安培由此受到启发提出在原子、分子等物质微粒内部，存在着一种环形电流即分子电流，分子电流使每个物质微粒成为微小的磁体，它的两侧相当于两个磁极，即分子电流假说，故B正确；由物理学史可知法拉第发现了电磁感应现象，奥斯特发现了电流的磁效应，故C错误；牛顿提出了万有引力定律，并没有测出引力常量，而是卡文迪什测出了引力常量，因此被称为第一个称出地球质量的科学家，故D错误。故选B。
2．【答案】B。若是图像，时刻，两个质点刚好相遇，时间内，乙的速度大于甲的速度且两质点运动方向相同，则  时间内，两质点间的距离不断增大，A项错误，B项正确；若是  图像，切线的斜率表示质点的速度，则在时间内，存在甲速度大于乙的时候，甲的速度方向先与乙相反，后与乙相同，C、D项错误。故选B
3．【答案】D。磁感应强度方向为负方向，根据左手定则，直导线所受安培力方向沿正方向，根据平衡条件：，所以，故A错误；当磁场沿正方向时，磁场与电流平行，导线不受安培力，导线不可能向右偏转，悬线与竖直方向的夹角，不符合题意，故B错误；当磁场沿负方向时，由左手定则可知，导线受到的安培力竖直向下，导线不可能向右偏转，不符合题意，故C错误；磁感应强度方向沿悬线向下，根据左手定则，直导线所受安培力方向垂直于绳子斜向上，根据平衡条件：，得：，故D正确。
4．【答案】A。由安培定则可以判断出电流在圆线圈轴线上产生的磁场方向相同，因为 M点和 N点在圆线圈轴线上，且它们到0点的距离相等，则通电圆线圈在M点和N点产生的磁感应强度大小相等、方向相同，又因为匀强磁场大小和方向处处相同， 则通电圆线圈和匀强磁场在 M点和 N点的叠加磁场相同，N点的总磁感应强度大小与M点相等，也为0，故选A。



5．【答案】B。手榴弹在空中做平抛运动，机械能守恒。故A错误；根据，由于甲、乙手榴弹下落高度相同，所用时间相等，所以手榴弹落地瞬间，甲、乙手榴弹重力的瞬时功率相同，故B错误；投出到落地，根据动能定理可得可知甲、乙手榴弹的动能增加量相同，故C正确；根据动量定理可得由于甲、乙手榴弹在空中所用时间相等，所以甲、乙手榴弹在空中运动过程中动量变化量相等，故D错误。故选C。




6．【答案】B。设单位时间撞击锅盖的豆子个数为n，由动量定理可得其中          解得  故选B。

7．【答案】C。对薄板，根据牛顿第二定律













代入数据得N故A错误；对A，根据动能定理，当时，m/s，因为，所以m/s，故B错误；A在薄板上运动[image: ]加速度大小m/s2    根据得：小物块A在薄板B上运动时间s，此时A、B的速度为m/s   m/s，电动机对B做[image: ]功为J，故C正确；小物块A与薄板B之间因摩擦产生的内能，故D错误。故选C．
8．【答案】AD。等势线越密的地方，电场线越密，带电粒子所受电场力越大，带电粒子的加速度越大，所以M、N两点处的加速度一定满足aM＜aN，故A正确；带电粒子的轨迹向左弯曲，说明带电粒子所受电场力偏左，又电场线与等势面垂直，所以带电粒子所受电场力向左上方，与带电粒子的运动方向成钝角，则电场力对带电粒子做负功，带电粒子的动能减小，电势能增大，即EkM＞EkN，EPM＜EPN，故BC错误；根据EP＝qφ，q＞0，可知φM＜φN，故D正确。


9．【答案】AD。在月球表面，根据重力等于万有引力有，根据密度公式










其中，联立解得月球平均密度为故A正确；卫星从轨道Ⅲ至轨道Ⅱ做近心运动，速度减少，故故B错误；根据牛顿第二定律有可得，则载人飞船在P、Q点加速度之比为故C错误；根据开普勒第三定律有  又  解得载人飞船在椭圆轨道Ⅱ上的运动周期为则载人飞船从Q点到P点所用时间为故D正确。故选AD。











10．【答案】BCD。小球和小车组成的系统在水平方向上动量守恒，竖直方向上合力不为零，动量不守恒，没有阻力做功，机械能守恒，故A错误；小球达到圆弧的顶端，这个过程中水平方向动量守恒得 ， ，解得。此时M向前走了0．25R，根据。即，根据几何关系   解得  故B，C正确；设小球离开小车时，小球的速度为v1，小车的速度为v2，选取向右为正方向，整个过程中水平方向动量守恒得,,解得，根据动能定理整个过程小球对小车做的功为故D正确。故选BCD。
11．【答案】(1)A    (2)  左     0.41      (3)C    (4)乙     乙同学保证小车和槽码总质量不变，符合控制变量法，减小误差
【详解】（1）为了保证小车运动过程，细线拉力恒定不变，拉小车的细线应与带滑轮的长木板平行，故A正确；为了充分利用纸带，实验开始时，先接通电源，再释放小车，打出一条纸带，故B错误；先撤去槽码盘，把木板右端垫高，小车在自身重力沿木板向下的分力作用下拖动纸带匀速运动，以平衡小车受到的阻力，故C错误。故选A。
（2）[1]由于小车做加速运动，相同时间内通过的位移逐渐增大，则纸带的左端与小车相连；

[2]每相邻两个计数点间还有4个点未画出，则相邻计数点的时间间隔为

根据逐差法可得加速度为


（3）由图像可知，当达到一定数值时，小车才开始有加速度，可知平衡摩擦力不够，所以要想得到一条过原点的直线，应增大木板的倾斜角度。故选C。
[1][2]为探究加速度与力的关系，应控制质量不变；在改变作用力时，甲同学将放置在实验桌上的槽码依次放在槽码盘上；乙同学将事先放置在小车上的槽码依次移到槽码盘上；在其他实验操作相同的情况下，乙同学的方法可以更好地减小误差，理由是乙同学保证小车和槽码总质量不变，符合控制变量法，减小误差。
12．【答案】（1）黑     1     （2））6     9.1     2.0
【详解】（1）①[1]根据“红进黑出”的原则，电流从欧姆表内部电源正极流出，所以B应该是黑表笔。
②[2]电流表是通过表头并联电阻改装而成的，并联电阻越小，量程越大，所以2.5A挡对应1。
（2）[3]多用表与变阻箱并联做电压表适用，电源电压9.0V，所以应该选用10V的量程，S接6；






[4][5]由乙图可知，变换得，由图可知，，解得，
13. 【答案】（1）   （2）
【详解】粒子在匀强电场中做类平抛运动，设粒子在点时速度与水平方向夹角为。则  ， ，，解得：
撤去电场加上磁场后，粒子恰好能经点到达点，由此可知，为该粒子做圆周运动的直径，设之间的距离为，电荷量为，则粒子在磁场中做圆周运动的半径  ，洛伦兹力提供向心力，由牛顿第二定律得  ，对粒子，由动能定理得  ，解得 ：  
 14．【答案】(1)E＝6 V，r＝2 Ω，R1＝2 Ω　(2)P＝2．25 W　(3)Q＝2.1×10－5 C
【解析】(1)依题开关S闭合、S1断开，根据闭合电路欧姆定律E＝U＋Ir结合图像，得E＝0.5r＋5，E＝1.5r＋3，解得E＝6 V，r＝2 Ω，图像可知，当滑动变阻器的滑片滑到b处时，R1电压为3 V，流过R1电流为1.5 A，故R1＝＝Ω＝2Ω
(2)将R1等效为电源内阻一部分，故电源等效内阻r等效＝R1＋r＝4 Ω，此时外电路只有滑动变阻器，结合闭合闭合电路欧姆定律可知，滑动变阻器消耗功率，可知R滑＝r等效时，功率最大，即
(3)结合图像当滑动变阻器的滑片置于a端时，外电阻R外＝＝ Ω＝10 Ω，R外＝R1＋R滑，解得R滑＝8 Ω，将滑动变阻器的滑片置于中间，电路稳定后，此时电容器两端电压为滑动变阻器电，将滑动变阻器的滑片置于中间，电路稳定后，闭合开关S1，电路再次稳定后，干路电流。故通过R1的电流为IR1＝＝0．6 A，此时电容器两端电压为R1两端电压，又因为极板间所带正负电荷与之前相反，即UC2＝IR1×R1＝－1.2 V(1分)，故求通过电阻R3的电荷量Q＝C(UC1－UC2)，解得Q＝2.1×10－5 C






15．【答案】（1）；（2）；（3）当时，，当时，







【详解】（1）滑块b摆到最低点过程中，由机械能守恒定律，解得，与发生弹性碰撞，根据动量守恒定律和机械能守恒定律可得，，联立解得











（2）由（1）分析可知，物块与物块在发生弹性正碰，速度交换，设物块刚好可以到达点，高度为，根据动能定理可得，解得，以竖直向下为正方向，由动能定理，联立可得






















（3）当时，物块位置在点或点右侧，根据动能定理得，从点飞出后，竖直方向，水平方向，根据几何关系可得，联立解得，代入数据解得，当时，从释放时，根据动能定理可得，解得，可知物块达到距离点0．8m处静止，滑块a由E点速度为零，返回到时，根据动能定理可得，解得，距离点0．6m，综上可知当时，代入数据得
oleObject3.bin

image50.wmf
F


oleObject48.bin

image51.wmf
0

()

U

ERRr

R

=++


oleObject49.bin

image52.wmf
0

+

111

+

Rr

UERE

=×


oleObject50.bin

image53.wmf
0

0.660.11

1.1

0.500

Rr

k

E

+

-

===

-


oleObject51.bin

image54.wmf
1

0.11

b

E

==


oleObject52.bin

image5.wmf
(

)

4

5

Ftmvmv

D=D×--D


image55.wmf
9.1V

E

=


oleObject53.bin

image56.wmf
2.0

Ω

r

=


oleObject54.bin

image57.wmf
5

m/s


oleObject55.bin

image58.wmf
(

)

(

)

N

0.10.14N1.2m

Fhh

=-³

，

且

方

向

竖

直

向

下


oleObject56.bin

image59.wmf
0.9m1.2m

h

<<


oleObject57.bin

oleObject4.bin

image60.wmf
2.6m<3m

x

£


oleObject58.bin

image61.wmf
1.2m1.65m

h

£<


oleObject59.bin

image62.wmf
33

3m3.6m

55

x

æöæö

+£<+

ç÷ç÷

èøèø


oleObject60.bin

image63.wmf
2

1

2

b

mghmv

=


oleObject61.bin

image64.wmf
5m/s

b

v

=


oleObject62.bin

image6.wmf
FMg

=


image65.wmf
b


oleObject63.bin

image66.wmf
a


oleObject64.bin

image67.wmf
'

0

bb

mvmvmv

=+


oleObject65.bin

image68.wmf
2'22

0

111

222

bb

mvmvmv

=+


oleObject66.bin

image69.wmf
0

5m/s

b

vv

==


oleObject67.bin

oleObject5.bin

oleObject68.bin

oleObject69.bin

image70.wmf
A


oleObject70.bin

oleObject71.bin

image71.wmf
E


oleObject72.bin

image72.wmf
1

h


oleObject73.bin

image73.wmf
1

20

mghmglmgH

m

--=


image7.wmf
mntm

D=D×


oleObject74.bin

image74.wmf
1

1.2m

h

=


oleObject75.bin

image75.wmf
2

N

E

v

Fmgm

R

+=


oleObject76.bin

image76.wmf
2

1

2

2

E

mghmglmgHmv

m

--=


oleObject77.bin

oleObject78.bin

oleObject79.bin

oleObject80.bin

oleObject6.bin

oleObject81.bin

oleObject82.bin

oleObject83.bin

image77.wmf
2

1

2

Hgt

=


oleObject84.bin

image78.wmf
E

svt

=


oleObject85.bin

image79.wmf
3

m

5

DF

=


oleObject86.bin

image80.wmf
1

3

xlDFs

=++


image8.wmf
5

9

Mg

n

mv

=


oleObject87.bin

oleObject88.bin

oleObject89.bin

image81.wmf
2

0.9m

h

=


oleObject90.bin

image82.wmf
2

0

mghmgs

m

-=


oleObject91.bin

image83.wmf
2

1.8m

s

=


oleObject92.bin

image84.wmf
C


oleObject7.bin

oleObject93.bin

image85.wmf
CD


oleObject94.bin

image86.wmf
3

0

mgHmgs

m

-=


oleObject95.bin

image87.wmf
3

0.4m

s

=


oleObject96.bin

oleObject97.bin

oleObject98.bin

image88.wmf
3

33

lsxl

-££


image9.wmf
BABB

sin30cos30

Fmgmgma

m

-°-°=


oleObject99.bin

oleObject100.bin

oleObject8.bin

image10.wmf
17

F

=


oleObject9.bin

image11.wmf
2

AAA

1

sin30cos30

2

mgLmgsmv

m

°-°×=


oleObject10.bin

image12.wmf
sL

=


oleObject11.bin

image13.wmf
5

v

=


oleObject12.bin

image14.wmf
sL

¹


oleObject13.bin

image15.wmf
5

v

¹


oleObject14.bin

image16.wmf
的


image17.wmf
A

sin30cos302.5

agg

m

-

°°

==


oleObject15.bin

image18.wmf
22

AB

11

22

atatL

+=


oleObject16.bin

image19.wmf
2

3

t

=


oleObject17.bin

image1.png




image20.wmf
AA

5

3

vat

==


oleObject18.bin

image21.wmf
BB

4

3

vat

==


oleObject19.bin

image22.wmf
B

68

9

WFx

==


oleObject20.bin

image23.wmf
A

cos10J

EmgL

mq

==


oleObject21.bin

image24.wmf
0

2

Mm

mgG

R

=


oleObject22.bin

image2.wmf
y

Pmgvmggt

==×


image25.wmf
M

V

r

=


oleObject23.bin

image26.wmf
3

4

π

3

VR

=


oleObject24.bin

image27.wmf
0

3

4

π

g

GR

r

=


oleObject25.bin

image28.wmf
3

Q

vv

>


oleObject26.bin

image29.wmf
2

Mm

Gma

r

=


oleObject27.bin

oleObject1.bin

image30.wmf
2

GM

a

r

=


oleObject28.bin

image31.wmf
(

)

2

2

12

::

aaRhR

=+


oleObject29.bin

image32.wmf
3

3

22

2

2

2

Rh

R

TT

+

æö

ç÷

èø

=


oleObject30.bin

image33.wmf
2

0

2

4

mgmR

T

p

=


oleObject31.bin

image34.wmf
(

)

3

2

0

2

π

2

Rh

T

Rg

+

=


oleObject32.bin

image3.wmf
k

=D

mghE


image35.wmf
(

)

3

2

0

2

1

π

222

Rh

tT

Rg

+

==


oleObject33.bin

image36.wmf
(

)

0

mvmMv

=+


oleObject34.bin

image37.wmf
(

)

22

0

11

22

mvmMvmgR

=++


oleObject35.bin

image38.wmf
2

0

3

v

R

g

=


oleObject36.bin

image39.wmf
0mM

mvmvt

t

mvt

=+


oleObject37.bin

oleObject2.bin

image40.wmf
0mM

mvtmxMx

=+


oleObject38.bin

image41.wmf
mM

1.25

xRxR

=+=


oleObject39.bin

image42.wmf
0

7

12

v

t

g

=


oleObject40.bin

image43.wmf
012

mvmvMv

=+


oleObject41.bin

image44.wmf
222

012

111

222

mvmvMv

=+


oleObject42.bin

image4.wmf
mgtp

=D


image45.wmf
20

2

3

vv

=


oleObject43.bin

image46.wmf
2

2

0

2

14

29

mv

WMv

==


oleObject44.bin

image47.wmf
50.02s0.1s

T

=´=


oleObject45.bin

image48.wmf
2

22

3412

22

(7.017.436.206.61)10

m/s0.41m/s

440.1

ssss

a

T

-

+--

+--´

==»

´


oleObject46.bin

image49.wmf
aF

-


oleObject47.bin

