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一、单选题（共24分）
1．（本题3分）以下说法符合物理学史的是（　　）
A．关于自由落体运动，伽利略认为，越重的物体下落越快
B．亚里士多德通过理想斜面实验得出结论：力是维持物体运动的原因
C．牛顿是最早提出力不是维持物体运动的原因
D．牛顿第一定律又称为惯性定律是逻辑思维对事实进行分析的产物
2．（本题3分）我国航天员在天宫一号空间实验室演示了“质量的测量”。测量仪测得三个物理量：恒力F，时间t和速度v，由物理量的单位制可推知质量的表达式正确的是（　　）




A．	B．	C．	D．
3．（本题3分）“探究影响滑动摩擦力大小的因素”时，如图所示。用F=6N的水平拉力匀速拉动物体B时，物体A静止，弹簧测力计的示数为3.6N。下列说法中正确的是（　　）
[image: @@@db88e7de-a881-45f1-aa42-56c128c56e1c]
A．B受到地面的摩擦力为6N，方向水平向右
B．A受到B的摩擦力为2.4N，方向水平向左
C．若增大拉动B的速度，弹簧测力计的示数会变大
[image: @@@b958b6e6-c256-4f0b-adb3-500e1b8f69de]D．由于A是静止的，所以A受到的摩擦力大小始终与弹簧测力计示数相等
4．（本题3分）如图所示，质量为1kg的物体A和质量为2kg的物体B静止于竖直的轻弹簧上，取重力加速度g=10m/s2。某时刻将物体B拿去，则在物体B拿去的瞬时，物体A的加速度大小为（　　）
[image: @@@0c754149-0f00-45b7-8417-0718f0fb33a9]A．0    B．10m/s2    C．20m/s2    D．30m/s2

5．（本题3分）如图所示，不可伸长的细绳的一端固定在竖直墙壁上的点，另一端系一个可视为质点的小球。表面光滑的半圆柱体置于墙壁上，小球静止在半圆柱体表面。若缓慢向下移动半圆柱体少许，下列说法正确的是（    ）
A．细绳的拉力减小，半圆柱体对小球的支持力减小
B．细绳的拉力增大，半圆柱体对小球的支持力减小
C．细绳的拉力不变，半圆柱体对小球的支持力不变
D．细绳的拉力增大，半圆柱体对小球的支持力增大


6．（本题3分）2023年11月11日，中国蹦床运动员组合荣获世界蹦床锦标赛女子网上团体赛冠军，为国家争得荣誉。如图所示是她们比赛时的画面。如果把蹦床网面近似看成遵循胡克定律的垫子，则运动员从最高点下落到最低点的过程中（以向下为正方向，不计空气阻力），下列有关运动员的速度—时间（）、加速度—位移（）的图像正确的是（    ）
[image: @@@0596238b-5ceb-4155-bd16-4acda0a05bf2]
A．[image: @@@a0350104-3d37-4a48-8231-8fb1da73a86b]	B．[image: @@@8efba69f-b32d-4db9-9d95-73518cc4a37f]
C．[image: @@@5bbbd08d-6fd6-43fc-8d2c-0112f28b8924]	D．[image: @@@cb0d38f5-fcdc-4e3b-bab2-b857d1a83ecc]
7．（本题3分）箩筐挑东西的简化图如图所示，箩筐口是半径为R的圆。箩筐由a、b、c三根长均为2R的绳吊起，且三根绳和箩筐连接点将箩筐口均分为三等份。箩筐及筐中物品的总质量为m，绳的重力不计，若人挑着箩筐静止不动时，重力加速度为g，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@d6a407ed-1e91-4c8b-916c-1015e5f3d91f]
A．三根绳对箩筐的作用力为mg，方向竖直向下

B．每条绳的拉力大小为
C．改用更长的三根绳，每条绳上的拉力将不变
D．a、b两绳拉力的合力与c绳的拉力大小相等方向相反








8．（本题3分）质量为的凹槽静止在水平地面上，内壁为半圆柱面，截面如图所示。为半圆的最低点，为半圆水平直径的端点，凹槽恰好与竖直墙面接触，凹槽内有一质量为的小滑块。现用力推着小滑块由点向点缓慢移动。已知力的方向始终沿圆弧切线方向，不计一切摩擦力，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@5746e208-69f4-443b-829b-6773b4fa5cb0]

A．力一直减小
B．凹槽对滑块的支持力一直增大
C．滑块对凹槽的压力先增大后减小
D．墙面对凹槽的作用力先增大后减小

二、多选题（共16分）




9．（本题4分）如图所示，A、B两物体的重力分别是，A用细线悬挂在顶板上，B放在水平面上，A、B间轻弹簧的弹力，则细线中的张力及B对地面的压力的可能值分别是（　　）
[image: @@@ce1b63c007314f639d9b031007cbb929]
A．3N和11N	B．14N和5N	C．9N和5N	D．6N和8N


10．（本题4分）质量为m的人站在电梯里，电梯减速下降，加速度大小为（为重力加速度），则（　　）

A．人对电梯的压力大小为

B．人对电梯的压力大小为
C．人处于超重状态
D．人受到的重力大于mg
11．（本题4分）如图为斧子劈开树桩的实例，树桩容易被劈开是因为形的斧锋在砍进木桩时，斧刃两侧会对木桩产生很大的侧向压力，将此过程简化成力学模型，已知斧子是竖直向下且对木桩施加一个竖直向下的力F，斧子形的夹角为θ，则（    ）
[image: @@@e4b72936-4891-4fb9-96ae-8756978a34d7]

A．斧子对木桩的侧向压力大小为

B．斧子对木桩的侧向压力大小为
C．斧锋夹角越大，斧子对木桩的侧向压力越大
D．斧锋夹角越小，斧子对木桩的侧向压力越大
12．（本题4分）国庆7天假期，黄山风景区出现日出、云海等多种自然美景，吸引游客超17万人次。某游客乘坐缆车索道的情景可简化成如图所示模型。已知倾斜索道与水平面夹角为37°，当载人车厢沿索道运动时，车厢里质量为m的人对厢底的压力为其重力的1.25倍，已知重力加速度为g，下列说法正确的是
[image: @@@45c348fb-d971-4aa8-b502-e028d8c26808]
A．人对厢底的摩擦力方向向左
B．载人车厢一定沿倾斜索道向上运动

C．车厢运动的加速度大小为g

D．车厢对人的摩擦力大小为mg

三、实验题（共16分）
13．（本题8分）某同学做“探究两个互成角度的力的合成规律”的实验。如图甲所示为某次实验中用手通过两个弹簧测力计共同拉动小圆环的示意图，其中A为固定橡皮条的图钉，O为标记出的小圆环的位置，OB和OC为细绳。图乙是在白纸上根据该次实验结果画出的图。
[image: @@@c8277bbf-d5f6-41f9-a9ea-83abe9e6e91b]
(1)本实验主要采用的科学方法是（    ）
A．控制变量法	B．等效替代法	C．理想实验法	D．建立物理模型法
(2)图甲中OC方向的拉力大小为          N；


(3)图乙中的力F和力，一定沿橡皮条AO方向的是          （选填“F”或“”）



(4)在另一次实验中，该同学用两个弹簧测力计，通过细绳对小圆环施加平行木板平面的拉力作用，两个拉力的方向如图丙所示。如果小圆环可视为质点，且小圆环、橡皮条和细绳的重力可忽略不计，小圆环平衡时，橡皮条AO、细绳OB和OC对小圆环的拉力的分别为、和，关于这三个力的大小关系，正确的是__________。




A．	B．	C．	D．
14．（本题8分）某实验小组“探究加速度与力的关系”.按照如图甲所示的实验装置进行实验.
[image: @@@52eb4283-7bd5-42bc-bd2f-f44154d8ea37]
（1）实验准备阶段：
①小组内某成员认为需要调节定滑轮的高度，使牵引小车的细线与长木板保持平行，则该成员这样操作的目的是       （填标号）；
A．防止打点计时器在纸带上打出的点痕不清晰
B．保证小车运动中所受合力不变
C．保证小车最终能够实现匀速直线运动
②该成员还认为在本次实验中不需要满足所挂砂桶（含砂）的质量远小于小车的质量，你认为他的理由是        。
（2）实验阶段：

Ⅰ.调节砂桶内砂的质量，轻推质量为M的小车，直到打点计时器打出的纸带上的点间隔均匀，记下这时弹簧测力计的示数；

Ⅱ.再次调节砂桶内砂的质量，释放小车，打点计时器打出一条纸带，记下这时弹簧测力计的示数；


Ⅲ.重复步骤Ⅱ多次，分别记下弹簧测力计的示数，……
在步骤Ⅰ中，实验小组成员发现打点计时器打出的纸带上的点间隔逐渐变大，则说明小车做       （填“加速”或“减速”）运动，应适当       （填“增大”或“减小”）砂桶内砂的质量，直到打点计时器打出的纸带上的点间隔均匀.
（3）数据处理阶段：





①如图乙所示为该实验小组在实验中打出的一条纸带，图中相邻计数点间还有4个点未画出，打点计时器所接的交变电源的频率为，测得0、3两计数点之间距离为，3、6之间距离.则小车运动的加速度大小       （结果保留两位有效数字）；
②若根据本实验得到的数据作出小车的加速度a与弹簧测力计的示数F的关系图像，下列四幅图中，与本实验相符合的是       （填标号）.
A．[image: @@@64588bdb-1d69-4c8a-98c3-79400da33e4f]    B．[image: @@@de051940-2193-431c-aa84-45c58b6aa3b6]
C．[image: @@@218da5b2-5ff1-4567-8ec7-eded2f6cf2e6]    D．[image: @@@4144854a-0495-4cb0-a89f-6e66dcace049]

四、解答题（共44分）




15．（本题10分）无人配送车是搭载传感器、控制器等装置并融合现代通信与网络技术的末端物流自动驾驶车辆，主要用于快递、商超等物品配送。某无人配送车在平直的水平路面上执行配送任务，其运动过程的图像如图所示。已知配送车的总质量，运动过程中所受的阻力恒为车重的0.1倍，重力加速度取。求：
[image: @@@b81d5f98-fffa-4eb9-8601-2e692372e199]

(1)配送车在阶段的加速度和牵引力的大小；

(2)配送车从静止开始运动所用的时间。






16．（本题10分）如图所示，质量为4 kg的物体静止于水平面上，物体与水平面间的动摩擦因数为μ＝0.5，物体在大小为20 N、方向与水平方向成37°角斜向上的拉力F作用下，从静止开始沿水平面做匀加速运动．求：(取g＝10 m/s2，sin 37°＝0.6，cos 37°＝0.8)
[image: @@@264d7d70-d8b9-464a-9026-62b0e659b226] (1)物体的加速度是多大？
(2)经过10 s后速度大小为多少？
(3)若10 s末撤去外力F，物体还可以运动多远？






17．（本题12分）某食品工厂需要将流水线上包装好的可视为质点的饼干盒快速、平稳地运输到仓库装箱区域。为了提高效率，工程师设计了一条水平传送带系统，传送带长度L=10m，传送带以恒定速度v=2m/s顺时针运行，饼干盒与传送带间的动摩擦因数为µ1=0.2。工人将质量m=1kg的饼干盒轻放在传送带左端，重力加速度取g=10m/s2。
[image: @@@86c66b0a-193d-4367-bf08-b4f1ced00f95]
(1)求饼干盒在传送带上加速运动过程中的位移；
(2)传送带右端和桌面平滑连接，其与桌面的动摩擦因数为µ2=0.1，饼干盒经过连接处无能量损失，速度为0时刚好到达装箱区域，求饼干盒从放上传送带到停止运动的总时间。





18．（本题12分）如图所示，在光滑的水平地面上有一个长为L=0.64m、质量为mA=4kg的木板A，在木板的左端有一个大小不计、质量为mB=2kg的小物体B、A、B间的动摩擦因数为μ=0.2，求：（g取10m/s2）
[image: @@@34e87437-9e85-43c7-99a8-8b6f48b67acf]
(1)当对B施加水平向右的力F=4N时，A、B加速度各为多大？
(2)当F=10N时，A、B加速度各为多大？
(3)当F=10N时，经过多长时间可将B从木板A的左端拉到右端？
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