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)赣县区实验学校高中部2025-2026学年度第一学期高一九月考
物理试卷
命题人：***     审题人 ：***    总分：100分
注意事项：
1．答题前填写好自己的姓名、班级、考号等信息
2．请将答案正确填写在答题卡上
3.本试卷分第Ⅰ卷（选择题）和第Ⅱ卷（非选择题）两部分。

第Ⅰ卷（选择题）
一、单选题（本题共7小题，每小题4分，共28分，在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的）
1．小宁在运行的电扶梯往下跑，旁边有人提醒：“这样很危险，应该站着不动。”如图所示，小宁“站着不动”是相对于（　　）。

A．商场里的地面	B．展柜里陈列的商品
C．所站的电扶梯	D．商场里走动的顾客


2．某种弹力球是小朋友们非常喜欢的玩具，如图所示。将弹力球竖直向下扔出，弹力球被竖直弹回。若小球碰地前瞬间的速度大小为，刚离开地面时的速度大小比碰地前瞬间的速度减小了，取竖直向下为正，小球碰地过程中速度变化量为（    ）





A．	B．	C．	D．
3．2025年4月19日，20支人形机器人赛队与人类共同参跑半程马拉松，赛道长21.0975公里。男子组、女子组冠军成绩分别为1小时02分36秒、1小时11分07秒，机器人组冠军成绩为2小时40分42秒。认为所有参赛者（含机器人）的起点相同，终点也相同，下列说法正确的是（    ）
A．21.0975公里表示的是位移大小
B．“1小时02分36秒”表示的是时刻
C．研究女子组冠军的运动路径时不可将运动员视为质点
D．机器人组冠军的平均速度小于女子组冠军的平均速度
4．蹦床是运动员在一张绷紧的弹性网上蹦跳、翻滚并做各种空中动作的运动项目，一个运动员从高处自由落下，以大小为8m/s的竖直速度着网，与网作用后，沿着竖直方向以大小为10m/s的速度弹回，已知运动员与网接触的时间Δt＝1.0s，那么运动员在与网接触的这段时间内加速度的大小和方向分别为（　　）
A．2.0m/s2，向下	B．8.0m/s2，向上
C．10.0m/s2，向下	D．18m/s2，向上





5．时刻，、两物体从同一地点，沿同一方向做直线运动，两物体的位移随时间变化的图像如图所示。下列说法正确的是（　　）




A．时刻，追上


B．时刻，的速度大小相等


C．时间内，的平均速度相等



D．时间内，经过的路程比的大
6．某赛车手在一次野外训练中，先利用地图计算出出发地和目的地的直线距离为9 km，从出发地到目的地用时5 min，赛车上的里程表显示的里程数增加了15 km，当他经过某路标时，车内速度计指示的示数为150 km/h，下列说法正确的是（　　）
A．在整个过程中赛车手的瞬时速度一直是108 km/h
B．在整个过程中赛车手的平均速度是180 km/h
C．在整个过程中赛车手的平均速率是108 km/h
D．经过该路标时的瞬时速率是150 km/h


7．郑开大道可近似看成一条直线。一汽车沿郑开大道从开封开往郑州，已知全程用时约1小时，前一半位移内的平均速度为40，后一半位移内的平均速度为60，该汽车全程行驶的位移大小为（    ）




A．38	B．48	C．58	D．68
2、 多选题（本题共3小题，每小题6分，共18分，在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求。全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的不得分）
8．甲、乙两辆汽车沿平直公路从某地同时驶向同一目的地，甲车在前一半时间内以速度30km/h做匀速直线运动，后一半时间内改为以速度50km/h做匀速直线运动；乙车在前一半位移中以速度30km/h做匀速直线运动，后一半位移中改为以速度50km/h做匀速直线运动，则（　　）
A．甲全程的平均速度是40km/h
B．乙全程的平均速度是45km/h
C．甲先到达目的地
D．乙先到达目的地
9．如图所示，三个质点A、B、C同时从N点出发，分别沿图示路径同时到达M点，下列说法正确的是（　　）

A．从N到M的过程中，B的位移最小
B．质点A到达M点时的瞬时速率最大
C．从N到M的过程中，A的平均速率最大
D．从N到M的过程中，三质点的平均速度相同
10．如图所示，一物体从P点以6m/s的初速度沿足够长的光滑固定斜面上滑，经过2s的时间，其速度大小变为2m/s。则该物体运动的加速度大小可能为（　　）





A．	B．	C．	D．

第II卷（非选择题）
三、实验题（本题共2小题，11题8分，12题11分，共19分）




11．光电计时系统借助光源和光敏管工作，如图甲所示。如图乙，在滑块上安装宽度为的遮光条，滑块在牵引力作用下由静止开始运动并通过光电门，配套的数字计时器记录了遮光条的遮光时间为。


(1)遮光条通过光电门的平均速度         m/s（保留两位有效数字）。
(2)为减小用光电门和数字计时器测瞬时速度的误差，使平均速度更接近瞬时速度，下列举措正确的是（　　）
A．换用宽度更窄的遮光条
B．增大滑块距光电门的位移
C．让滑块以更大的速度通过光电门


(3)考虑到光电门的光源射出的光有一定的粗细，当遮光条遮住光源发出的光时，才认为光被遮住，则第（1）问中的测量值比真实值         （选填“偏大”或“偏小”）。





(4)某同学设计了如图丙所示的挡光片，换用该挡光片重复上述实验，滑块运动方向及遮光片的长度参量如图所示。若数字计时器显示两次开始遮光的时间间隔为，则滑块通过光电门的瞬时速度         。（用、、表示）
12．按要求完成下列各小题。
(1)目前实验室用的打点计时器有电磁打点计时器和电火花计时器两种，它们所接电源均为频率为         Hz的交变电流，所以都是每隔0.02s打一个点，但前者所接交流电压为         V，后者所接交流电压为          V。操作流程是先         后         。
(2)如图所示是一位同学用手拉动纸带通过电磁打点计时器打出的一条纸带，在纸带旁边附着一把毫米刻度尺，根据纸带上点的排列情况可判定，手拉动纸带时，手的运动速度怎样变化：            ；由O到A这段距离上手运动的平均速度为           m/s，打B点时手拉动纸带的速度约为              m/s。


四、解答题（本题共3个小题，共38分，其中第13题10分，第14题12分，第15题13分，要求有必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤，只有结果没有过程的不得分）
13．如图所示为某物体做直线运动的v-t图像。试分析物体在各段时间内的运动情况，并计算：

(1)物体在0~1s内加速度的大小和方向；
(2)物体在1~3s内加速度的大小和方向；
(3)物体在3~4s内加速度的大小和方向。




14．某同学从家骑自行车到学校，先向东骑，然后再向北骑，最后再向东骑才能到达学校，所用时间为，如图所示。求：

(1)该同学从家到学校的路程和位移大小分别为多少?
(2)该同学从家到学校的平均速度的大小和平均速率分别为多少?（结果保留两位小数）
15．物体以5m/s的初速度沿光滑斜槽向上做直线运动，经4s滑回原处时速度大小仍为5m/s，求此过程中：
(1)物体的速度变化大小。

(2)物体的加速度大小。

2025秋学期高一9月考物理参考答案

	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	C
	A
	D
	D
	C
	D
	B
	AC
	CD
	BD



1．C
【详解】A．以商场里的地面为参照物，小宁的相对位置改变，是运动的，故A不符合题意；
B．以展柜里陈列的商品为参照物，小宁的相对位置改变，是运动的，故B不符合题意；
C．以所站的电扶梯为参照物，小宁的相对位置不变，是静止的，故C符合题意；
D．以商场里走动的顾客为参照物，小宁的相对位置改变，是运动的，故D不符合题意。
故选C。
2．A

【详解】根据题意可知小球刚离开地面时的速度

小球碰地过程中速度变化量
故选A。
3．D
【详解】A．马拉松赛道长21.0975公里是实际路径的长度，属于路程而非位移。位移是起点到终点的直线距离，而赛道通常为曲线，故A错误；
B．“1小时02分36秒”是完成比赛所用的时间间隔，而非某一时刻，故B错误；
C．研究运动员的运动路径时，其大小和形状对轨迹无影响，可视为质点，故C错误；

D．根据平均速度的定义，因位移相同，机器人组用时更长，故其平均速度更小，故D正确。
故选D。
4．D


【详解】以竖直向上为正方向，初速度（向下），末速度（向上）

加速度为

加速度大小为，方向竖直向上。
故选D。
5．C





【详解】A．运动过程中在前在后， 时刻，追上，故A错误；





B． 图像中图线的斜率表示物体速度，由题图可知  时刻，的速度小于的速度，故错误；



C． 时间内，、的位移相同，平均速度相等，故C正确；



D． 时间内，经过的路程与的相等，故D 错误。
故选C。
6．D
【详解】A．瞬时速度对应某一时刻，而题目中经过路标时的瞬时速率为150 km/h，说明并非一直是108 km/h，故A错误；

B．平均速度等于位移与时间的比值，即，而非180 km/h，故B错误；

C．平均速率等于路程与时间的比值，即，而非108 km/h，故C错误；
D．经过路标时速度计显示150 km/h，即瞬时速率为150 km/h，故D正确。
故选D。
7．B


【详解】设全程行驶的位移为，则总时间

解得
故选B。
8．AC

【详解】A．设甲全程的总时间为，甲车在前一半时间内以速度30km/h做匀速直线运动，后一半时间内改为以速度50km/h做匀速直线运动，则全程的平均速度为


故A正确；

B．设全程的位移为，乙车在前一半位移中以速度30km/h做匀速直线运动，后一半位移中改为以速度50km/h做匀速直线运动，则全程的平均速度为


故B错误；


CD．因，甲乙的位移相同，则全程的时间，即甲先到达目的地，故C正确，D错误。
故选AC。
9．CD
【详解】A．起点相同，终点相同，因此三个质点的位移相同，A错误；
B．只知道三个质点同时到达M点，到达M点的瞬时速率的大小无法确定，B错误；
C．相同时间内，质点A运动的路程最大，因此A的平均速率最大，C正确；
D．三质点的位移相同，时间相同，因此平均速度相同，D正确。
故选CD。
10．BD
【详解】经过2s的时间，其速度大小变为2m/s，若此时速度方向沿斜面向上，则加速度大小为


若此时速度方向沿斜面向下，则加速度大小为


故选BD。
11．(1)2.5
(2)A
(3)偏大

(4)


【详解】（1）由得平均速度为




（2）由速度定义式可知，要使平均速度更接近瞬时速度，应使或趋近于，即应用宽度更窄的遮光条以减小误差。故选A。



（3）题目要求遮光条遮住光源发出的光时，才认为光被遮住，即从题图可知从A开始遮光，到B遮光结束，即，的测量值比真实值大。


（4）由图可知滑块通过光电门的瞬时速度
12．(1)0.02
(2)     0.0070     0.1     0.100
【详解】（1）已知打点计时器电源频率为50Hz，则纸带上打相邻两点的时间间隔为


（2）[1]从图中读出A、B两点间距


[2]纸带上每两个相邻计数点间有四个点没有画出，A、B两点间的时间间隔为


[3]由中间时刻的瞬时速度等于平均速度，可得C点对应的速度是


13．(1)     50     8     220     通电     释放
(2)     逐渐增大     0.38     1
【详解】（1）[1][2][3]目前实验室用的打点计时器有电磁打点计时器和电火花计时器两种，它们所接电源均为频率为50Hz的交变电流，但电磁打点计时器所接交流电压为4~6V，电火花打点计时器所接交流电压为220V；
[4][5]操作流程是先通电后释放纸带。
（2）[4]纸带在相等时间内的位移逐渐变大，可知手拉动纸带的速度逐渐增大；
[5]由O到A这段距离上手运动的平均速度为


[6]打B点时手拉动纸带的速度约为



14．(1)，方向与速度方向相同

(2)，方向与速度方向相反

(3)，方向与速度方向相同

【详解】（1）物体在0~1s内做加速直线运动，速度变化量，

加速度，方向与速度方向相同．

（2）物体在1~3s内做减速直线运动，速度变化量，

加速度，方向与速度方向相反．

（3）物体在3~4s内做加速直线运动，速度变化量，

加速度，方向与速度方向相同．


15．(1)，


(2)，
【详解】（1）该同学走的路程是实际走过的轨迹长度，故路程为


位移是指从初位置指向末位置的有向线段，则该同学走的位移大小为


（2）该同学从家到学校的平均速度大小为


平均速率为


16．(1)10m/s
(2)2.5m/s2
【详解】（1）以沿光滑斜槽向下为正方向，此过程中物体的速度变化为



可知物体的速度变化大小为。
（2）此过程中物体的加速度为



可知物体的加速度大小为。
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