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	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	B
	B
	C
	C
	B
	B
	B
	BC
	BCD
	AD



1．B
【详解】A．操控机器人进行采样作业，需要关注机器人的具体动作、结构（如爪足等），不能忽略其形状和大小，不能看成质点 ，故A错误；
B．定位机器人行走线路上的位置，机器人的形状和大小对确定其位置的影响可忽略，能看成质点 ，故B正确；
C．监测机器人行走时爪足的动作，要研究爪足的具体动作，不能忽略机器人的形状和大小，不能看成质点 ，故C错误；
D．研究机器人在微重力环境下的姿态调整，姿态调整涉及机器人的整体形状、各部分的位置关系等，不能看成质点 ，故D错误。
故选B。
2．B
【详解】A．时间是描述过程持续长短的标量，不涉及方向，无法直接反映位置变化的快慢和方向，A错误；

[bookmark: _GoBack]B．速度是位移随时间的变化率（），既有大小（快慢）又有方向（矢量），能准确描述物体位置变化的快慢和方向，B正确；
C．位移是描述位置变化的矢量，但仅表示初末位置的差异，未体现变化的快慢，C错误；
D．加速度是速度变化的快慢，描述速度如何变化，而非直接描述位置变化，D错误。
故选B。
5．C

【详解】由乙图可知，第一列声波在时间内通过的位移x1=17m

则有

第二列声波在t₂=0.1s时间内通过的位移x2=34m，可知小车向右运动。被测小车接收第一列超声波的时刻为0.05s，接收第二列超声波的时刻为3.1s，则被测小车接收第一列超声波与接收第二列超声波之间的时间间隔为

被测小车接收第一列超声波与接收第二列超声波之间的位移为

则被测小车的车速为，故选C。


4．C


【详解】A．物体的速度方向没变，则位移的方向与的方向相同，A错误；


B．速度变化量，方向与相反，B错误；



CD．加速度的方向与速度变化量的方向相同，则与的方向相反，C正确，D错误。
故选C。
5．B

【详解】足球的直径大约为20cm，如图所示，足球的运动路程大约为11个球身，时间为0.4s，足球的平均速度约为
故选B。
6．B


【详解】A．根据图像与横轴围成的面积表示位移，可知甲图中，物体在0~t0时间内位移满足，故A正确，不满足题意要求；

B．乙图中，根据

可知

可得物体的加速度为，故B错误，满足题意要求；

C．丙图中，根据可知，阴影面积表示t1 ~ t2时间内物体的速度变化量，故C正确，不满足题意要求；

D．丁图中，根据

可得


结合图像可知，

解得


则时物体的速度为，故D正确，不满足题意要求。
故选B。
7．B



【详解】A．对段，根据速度位移公式得，


代入数据解得，

解得，故A错误；


B．根据平均速度的推论知，段的时间


段运动的时间

解得，故B正确；


C．段中间位置时的速度大小，故C错误；

D．物体由A运动到C的平均速率为，故D错误。
故选B。
8．BC
【详解】A．位移-时间图像中，图像切线的斜率的大小表示此刻瞬时速度的大小，从图中可知，在12s时，甲的瞬时速度大小小于乙的瞬时速度，A错误；


B．由图可知，在0~12s内，甲的位移，乙的位移

由
知甲的平均速度大于乙的平均速度，B正确；
C．位移-时间图像中，图像切线的斜率的正负表示此刻瞬时速度的方向，从图中可知，在0~6s内的任意时刻，甲的速度始终为负，乙的速度始终为正，故甲、乙的速度不可能相同，C正确；

D．由图可知，甲的速度为，D错误。
故选BC。
9．BCD

【详解】若规定初速度v0=2m/s为正方向，则末速度v可能为4m/s或者-4m/s，则根据加速度定义式

可得加速度

或者

同理若规定初速度v0=2m/s为负方向，则末速度v可能为4m/s或者-4m/s，可得加速度

或者
故选BCD。
10．AD


【详解】A．设第6节车厢刚到达旅客处时，车的速度大小为，加速度大小为a，有

从第6节车厢刚到达旅客处至列车停下来，有
因L、T为已知量，联立两式，可求出该“高铁”的减速运动的加速度，故A正确；

BD．根据逆向思维法，火车反向做初速度为零的匀加速直线运动，则有

又



联立解得，，

则4、5、6节车厢经过他的总时间为，故B错误，D正确；

C．根据逆向思维法，火车反向做初速度为零的匀加速直线运动，则第6节车厢头经过他时有

解得

第7节车厢口头过他时有

解得

故，故C错误。
故选AD。

11．(1)     2.70     /0.090     0.20
(2)偏大
【详解】（1）[1] 从图中可知AD两点距离



[2] 因为打点计时器频率为，且每两个相邻计数点间有四个点没有画出，所以图中每两个相邻计数点周期


即AD段所用时间


故AD段的平均速度为


[3]根据逐差法可得




（2）电源频率变为49Hz时，图中每两个相邻计数点周期，即AD段所用时间，根据公式


可得


故该平均速度测量值与实际值相比偏大。

12．     匀减速     

【详解】[1]纸带的顶点在一条倾斜直线上，纸带的宽度是相等的，说明相邻相等时间间隔内位移差恒定，由可知加速度是恒定的，所以做匀减速直线运动。

[2]由

得


又因为，代入得
13．(1)2m/s2
(2)4m/s2，方向沿正方向
(3)6m
(4)5m，方向沿正方向；1m，方向沿负方向；

【详解】（1）小车做减速运动时加速度的大小

（2）第1s内物体的加速度，方向沿正方向；

（3）t=3s时距离出发点最远，则物体距出发点最远的距离；

（4）图像与坐标轴围成的面积等于位移，则前4s物体的位移
方向沿正方向；

第4s物体的位移
方向沿负方向。

14．(1)   (2)8m/s   (3)2m   (4)50m

【详解】（1）汽车初速度

汽车在0~2s内的位移大小为32m，根据位移公式有

解得

（2）利用逆向思维，汽车停止运动的时间

则汽车第4s初，即经历时间3s的速度

解得

（3）汽车在静止前t3=1s内的位移，利用逆向思维，根据位移公式有

解得

（4）汽车停止运动的时间

则0~6s内汽车的位移

解得
15．(1)8s
(2)52s

【详解】（1）由题意汽车初速度

匀减速运动过程满足

代入数据得

故汽车遇到防疫卡口减速用时

（2）检查完毕司机启动车辆后做匀加速直线运动，满足速度公式

位移公式


代入数据得，

则遇到这一卡口,货车通过用时为

若未遇到这一卡口，货车通过用时

则若未遇到这一卡口货车可节省的时间为
16．(1)160 m，160m
(2)5s

【详解】（1）甲车从开始刹车到停止所用时间为


（2）设甲车开始刹车到两车速度相等时，经过的时间为，则有

代入相关已知数据求得

在时间段内，甲车发生的位移为，


乙车在时间段内发生的位移为，


则，在时间段内，甲、乙两车间的最大距离
答案第1页，共2页
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