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物理试题参考答案及评分标准
(如果学生计算题结果错误，请评卷老师一定按解题过程给分)
一、单项选择题：本题共7小题，每小题4分，共28分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。
　　1．C     2．D     3．D     4．C      5．D       6．A  　 7．B    
二、多项选择题：本题共3小题，每小题6分，共18分。在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求。全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
8．BD 　 9．AD    10．BC
3、 [bookmark: OLE_LINK7]非选择题：本题共5小题，共54分。


11．(6分)(1)     (2)减小     (3)   (每空各2分) 
12．(10分)(1)C(1分)  先接通电源，后放开小车(1分)  BECDA(2分) 

(2)(2分)     (3)1.80(2分)  大于(2分)  
13．(10分)初始时q处于压缩状态，对b：Fq=mbg=50N  （1分）
根据胡克定律Fq=kq·x0  则q的初始压缩量x0=0.125m=12.5cm  （1分）
当q中弹力为FN时，由胡克定律FN=kq·x1 则q形变量为x1=0.075m=7.5cm  （2分）
①当q处于伸长状态时，q从压缩到伸长，一共伸长了xq 则xq=x0+x1=20cm  （1分）
对于b根据平衡条件：ab之间绳子拉力为Fp  Fp=mbg+FN  则Fp=80N  又因为Fp=kp· xp 得xp=40cm  （1分）
则p左端的位移大小为x=xq+xp=60cm  （1分）
②当q处于压缩状态时，q从压缩x0到压缩x1，q伸长了xq 则xq=x0-x1=5cm  （1分）
对于b根据平衡条件：ab之间绳子拉力为Fp  Fp+FN=mbg 则Fp=20N  
又因为Fp=kp·xp 得xp=10cm   （1分）
则p左端的位移大小为x=xq+xp=15cm  （1分）
14．(12分)(1)自由落体运动落至水面速度为
由位移与速度公式v2＝2gh1   ①    (2分)
红婵入水后匀减速到最低点的过程，
由逆向思维可得v2＝2ah2   ②  (1分)
联立①②代入数据可得  a＝25 m/s2；方向竖直向上(2分，不答方向扣1分)


(2)自由落体运动时间为t1，由公式得     (1分)


t =2s时进入水中时间为   (1分)

t =2s时全红婵离水面距离为x,由公式    (1分)
联立①②代入数据得x=4.375m     (1分)
t =2s时全红婵速度 v1=v-at2     (1分)

[bookmark: _GoBack]代入数据得= 2.5 m/s；   方向竖直向下      (2分，不答方向扣1分)
15．(16分)(1)无人驾驶汽车刚好不撞上前方静止车辆刹车加速度大小为a

由逆向思维根据公式      (2分)
代入数据可得a＝4 m/s2     (1分)

(2)设两车达到共同速度v用时t

对无人驾驶汽车速度   (1分)

对新能源汽车速度    (1分)

对无人驾驶汽车位移     (1分)

对新能源汽车位移   (1分)

无人驾驶汽车刚好不撞上加速的新能源汽车则     (1分)
联立以上各式代入数据可得a2 =2 m/s2    (1分)

(3)无人驾驶汽车刹车时间    (1分)

无人驾驶汽车匀速位移    (1分)

无人驾驶汽车加速位移    (1分)

无人驾驶汽车加速时间      (1分)

若以原速度匀速行驶相同位移所用时间    (1分)

从刹车到恢复原速度耽误时间    (1分)

联立以上各式代入数据可得   (1分)


答案第1页，共2页
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