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物理答案
第Ⅰ卷（选择题 共46分）
一、选择题：本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第1～7题只有一项符合题目要求，每小题4分；第8～10题有多项符合题目要求，每小题6分，全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
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第Ⅱ卷（非选择题 共54分）
二、实验题（本题共12分，每空2分）

11、(1)B   (2)     （3）5
12、匀速直线（匀速也可以）     0.10       2
三、计算题（本题共3小题，共42分）
13、（12分）（1）0.75；（2）480N
【详解】（1）木块受力分析如图所示
…………（2分）
根据共点力平衡，垂直于斜面方向有


沿斜面方向有


代入数据解得


，
由摩擦力公式有


解得


（2）木块沿斜面匀速上滑时，木块受力分析如图所示

沿斜面方向有


垂直于斜面方向有


根据摩擦力有


联立代入数据解得



14、（12分）【答案】(1)

(2)

【详解】（1）设伞兵展伞时，离地面的高度至少为h，此时速度为，着地时速度为


在匀减速运动阶段


在匀加速运动运动阶段


联立解得




（2）设从离开直升机到达地面需用时间t，在匀加速运动运动阶段


得


在匀减速运动阶段


则伞兵在空中的最短时间为



15、（18分）【答案】(1)

(2)

(3)不能安全超车，




【详解】（1）汽车甲、货车的初速度与限速数据分别为，，，
甲车加速到最大速度过程，根据速度与位移的关系式有


解得



（2）甲车加速到最大速度过程，根据，解得


此时间内货车的位移



由于  表明甲在加速过程没有完成超车，之后匀速过程有


解得


甲车在不超速的前提下完成超车的最短时间为


解得


（3）汽车时速超过限速不到20%的，仅给予警告，则有



甲车加速到过程，根据速度公式有


解得


此时间内甲与货车的位移分别为甲车位移


货车位移为


  

由于，表明甲能够超车，若恰好超车，则有


解得




此时间内乙车的位移


解得



令，由于


表明甲车在不被扣分和罚款的前提下，不能安全超车，若甲车能够安全超车，需要乙减速，
当乙车加速度最小时有


解得
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