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本试卷共6页，15小题，满分100分，考试用时75分钟。
注意事项：1.答卷前，考生务必将自己的姓名、考生号、考场号和座位号填写在答题卡上。将条形码横贴在答题卡右上角“条形码粘贴处”。
2.作答选择题时，选出每小题答案后，用2B铅笔在答题卡上对应题目选项的答案信息点涂黑；如需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案。答案不能答在试卷上。
3.非选择题必须用黑色字迹的钢笔或签字笔作答，答案必须写在答题卡各题目指定区域内相应位置上；如需改动，先划掉原来的答案，然后再写上新答案；不准使用铅笔和涂改液。不按以上要求作答无效。
4.考生必须保持答题卡的整洁。考试结束后，将试卷和答题卡一并交回。
一、单项选择题：本题共7小题，每小题4分，共28分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。有选错或不答的得0分。
一、单选题
1．我们的家乡雅安是中国优秀旅游城市。“马踏飞燕”是“中国优秀旅游城市”标志。如图所示，飞奔的骏马三足腾空，只用一只蹄就能稳稳地踏在飞翔的燕子上，是因为（　　）
[image: @@@838a8c81-54a7-4f6b-acfa-47e88f0c740e]
A．马跑得快的缘故	B．马蹄大的缘故
C．马的重心在飞燕上	D．马的重心位置和飞燕在一条竖直线上
2．2.2025年9月12日，中国长征十号系列运载火箭第二次系留点火试验成功，为载人登月运载火箭研制取得阶段性突破，对回收段工作程序验证中，以下各组描述其运动的物理量均为矢量的是（    ）
[image: @@@b63d8019-ef6f-4bd3-842a-fb41da600f86]
A.位移、时间      	B.速度、加速度     	C.时间、速度	      D.位移、速率
3.从广州市某中学高中部开往广州南站的导航地图，如图所示，则下列说法正确的是（    ）
[image: 地图

AI 生成的内容可能不正确。]
A.路程和位移都有大小，所以路程和位移都是矢量
B.图中所示52分钟是指时刻
C.把汽车看作质点，导航不管选哪条路，位移都相同
D.距离最短中的31公里是指位移大小
4．下列四幅书本插图中，体现了理想化模型的物理思想的是（　　）
[image: @@@fe8a6a41-b03c-44f4-b18f-9ff90cd4c552]
A．甲图：研究地球绕太阳公转时把地球视为质点
B．乙图：研究物体的重心
C．丙图：通过平面镜观察桌面的微小形变
D．丁图：伽利略研究自由落体运动的规律
5．我国自主研发的CR450动车组试验时的速度可达450km/h。若以120m/s的初速度在平直轨道上行驶的CR450动车组，匀减速运行14.4km后停止，则减速运动中其加速度的大小为（　　）
A．0.1m/s2	B．0.5m/s2	C．1.0m/s2	D．1.5m/s2


6．两同学操控甲、乙无人机进行对抗演习，时刻甲发现乙无人机，甲立即沿同方向追赶乙，两者运动的v-t图像如图所示，已知时甲追上乙，则下列说法正确的是（　　）
[image: @@@fb9d13a2-9982-4a90-b43e-b7b5989045e8]  
A．甲在1s末开始反向运动	B．第1s末甲在乙后方1.25m处

C．第内乙的加速度大于甲的加速度	D．前2s内甲、乙间的距离一直减小





7.如图所示，物体从斜面上的点由静止开始下滑，经过点后进入水平面（设经过点前后速度大小不变），最后停在点。每隔0.1秒通过速度传感器测量物体的瞬时速度，下表给出了部分测量数据，。则物体在0.9秒时的速度为（    ）
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[image: @@@0fe5a9f8-64a1-478c-9737-c19de5c600ca]




A.	B.	C.	D.
二、多项选择题：本题共3小题，每小题6分，共18分。在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求。全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
8．缓慢关门时门锁的示意图如图所示，关门过程中弹簧始终处于压缩状态，且弹簧始终在弹性限度内，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@861ba2bf-d49b-4e15-9dff-9a68ecd845a9]
A．弹簧的劲度系数与弹簧的压缩量成反比
B．弹簧的弹力大小与弹簧的压缩量成正比
C．关门时锁舌对锁壳的弹力方向与弹簧弹力方向相同
D．关门时锁壳对锁舌的弹力方向垂直于锁舌的斜面
9．如图所示的四幅图分别为四个物体做直线运动的图像，下列说法正确的是（    ）
[image: @@@76e6ec73-1c88-4ced-b34c-f46d098ca374]

A．甲图中，物体在0~t0这段时间内的平均速度等于
B．乙图中，物体做匀减速直线运动，其加速度大小为5m/s2
C．丙图中，若物体从静止开始运动，则在0～6s内物体的平均速度等于9m/s
D．丁图中，物体做匀加速直线运动，其加速度大小为4m/s2
10．2024年6月30日15：00，国家重大工程深圳至中山跨江通道（以下简称“深中通道”）通车试运营。图中a、b、c、d、e为深中通道中连续相邻的五个桥墩正上方平直道路上对应的五个点，相邻两点间的距离均为L。若汽车从a点由静止开始做匀加速直线运动，通过ab段的时间为t。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@9fc30f08-280e-4fc7-9f22-65b7893f1fea]
A．汽车通过ac段的时间为2t
B．汽车通过ae段的时间为2t

C．汽车通过be段的平均速度大小为

D．汽车通过b点时的速度大小
三、实验与探究（共16分，请把答案填写在答卷纸上相应位置）
11．（8分）如图甲所示的实验装置“测量小车做直线运动的瞬时速度”，完成下列相关内容：
[image: @@@84bcde27-f52f-449d-96c0-4b399fb4673c]
(1)下列实验要求或操作，正确的有__________（填正确答案标号）
A．必须使用交流电源
B．钩码质量必须远小于小车质量
C．必须倾斜长木板以平衡小车所受到的阻力
D．小车应靠近打点计时器释放
E．先接通电源，再释放小车
(2)图乙是某次实验中一条纸带上截取的一段，在连续打出的点上依次标记a、b、c、d四个点，则c点的读数为             cm。已知打点计时器每隔0.02s打一个点，则在打下c点时，小车的瞬时速度为           m/s（计算结果保留3位有效数字）
[image: @@@cd5241e5-7714-48b6-9ee1-b504aeab5073]
12．（8分）某同学用如图所示的装置测定当地重力加速度。实验步骤如下：
①用电磁铁吸住一个小铁球，将吸住小铁球的电磁铁、光电门A及光电门B固定在铁架台的竖直立柱上，调整它们的位置使铁球、光电门A、B在同一竖直线上，如图所示；
②切断电磁铁电源，小铁球开始下落，数字计时器测出小球通过光电门A和光电门B的时间分别为tA、tB
请回答下列问题：
[image: @@@c3845cf0-632c-47ee-bd2a-845cb0496b7f]
(1)实验中还需要测量的物理量是______（填选项前的字母）。
A．小铁球的质量m
B．小铁球的直径d
C．光电门A、B间的距离h

(2)小铁球经过光电门A时的速度可表示为      （用测量的物理量表示）。

(3)测得当地重力加速度      （用测量的物理量表示）。

四、计算题：共3小题，共38分。答题应写出必要的文字说明、方程式和重要演算步骤。只写出最后答案的不能得分。有数值计算的题，答案中必须明确写出数值和单位。
13．(10分)战斗机着陆时的速度很大，可用阻力伞使它减速。如图所示，某一战斗机在一条笔直的水平跑道上着陆，刚着陆时速度大小为70m/s。在着陆的同时立即打开阻力伞，战斗机在减速过程中的加速度大小恒为5m/s2。求：
（1）战斗机着陆15秒末的速度大小；
（2）战斗机从着陆到停止所走的位移大小。
[image: @@@683d0ac3-9004-4a93-8a1a-fe8ac97f3458]  




14．(12分)如图所示，一滴雨滴从离地面20m高的楼房屋檐自由下落，下落5m时，到达窗口上沿，再经的时间通过窗口，g取10m/s2，问：
[image: @@@ced61884-b308-4d31-9e7b-b3579f55563d]
(1)雨滴落地前瞬间的速度大小；
(2)窗口的高度h；
(3)该雨滴最后1s内下落的平均速度大小。









15．(16分)红绿灯的设置对指挥城市路口交通影响很大。某城市道路汽车行驶限速，该市一个十字路口只有红灯和绿灯、 没有黄灯，且每次绿灯持续时间是。该路口有很多排队等待通行的车辆，其中第一辆车的车头与停止线齐平，每辆车长均为，前后两车相距均为，绿灯亮时第一辆车立即启动，每后一辆车启动相对前一辆车均延后，且均以加速度匀加速到最大限速，然后做匀速直线运动。只要车头在红灯亮之前通过停止线，车辆就可以通过该路口。
（1）绿灯亮后，求经过多长时间停止线后第3辆车车头到达停止线；
（2）若在停止线后第17辆车的司机考虑到有可能不可以通过路口，于是看到绿灯倒计时显示“6”时立即刹车，做匀减速运动，在车头与停止线相齐时刚好停下，求刹车时加速度的大小；
（3）若能通过路口的车辆均按照题干所述过程运动，则本次绿灯期间，最多有多少辆车能通过该路口。




	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	D
	B
	C
	A
	B
	D
	C
	BD
	BD
	BC


11．(1)ADE
(2)     7.40     0.625
【详解】（1）A．根据打点计时器的工作原理可知实验装置需要使用交流电源。故A正确；
BC．在“测量小车做直线运动的瞬时速度”的实验中不需要平衡摩擦力，也不需要考虑绳上的拉力是否近似等于重力，所以不需要钩码质量远小于小车质量。故BC错误；
D．为了能多打出一些点便于数据处理，小车释放前应靠近打点计时器。故D正确；
E．实验中应先接通电源，再释放小车。故E正确。
故选ADE。

（2）[1]根据刻度尺的读数规则，应估读到最小分度值的下一位，故c点的读数为。
[2]近似取相邻两计数点的间平均速度代替该时间中点的瞬时速度，距离越小时瞬时速度测量越准确，即在打下c点时，小车的瞬时速度为


12．(1)BC

(2)

(3)

【详解】（1）实验中，小球通过光电门的速度可由平均速度近似瞬时速度，即


其中为小球直径；从光电门A到B的过程为匀加速直线运动，需用速度位移公式



其中为光电门A、B间的距离。因此需要测量的物理量是小球直径和光电门A、B间的距离。
故选BC。


（2）小球经过光电门A时，通过光电门的时间很短，平均速度近似等于瞬时速度，故

（3）由匀变速直线运动速度位移公式


代入、

得

13．（1）0；（2）


【详解】（1）设战斗机从若落到停止所需的时间为t，且，，由速度-时间公式有


代入数据解得解得


可得战斗机着陆15秒末的速度大小为0；
（2）设战斗机从着落到停止所走的位移为s，由位移-时间公式有


代入数据解得


14．(1)20m/s
(2)2.2m
(3)15m/s

【详解】（1）根据速度—位移公式，代入数据可得雨滴落地的速度为



（2）设雨滴在到达窗口上沿时的速度为，有


则窗口的高度为


（3）雨滴前1s的位移为


雨滴落地需要的时间为


则雨滴落地前最后1s内的位移等于


可得平均速度



15．（1）；（2）1.5m/s2；（3）第18辆车
【详解】（1）在绿灯亮后，第3辆车等待时间为



设第3辆车从启动到经过停止线一直做匀加速直线运动，所用时间为，则有


解得


由于


则绿灯亮后，停止线后第3辆车车头到达停止线所用时间为


（2）第17 辆车距离停止线


匀加速运动的时间


匀加速运动的位移


匀加速运动的末速度
v=at=12m/s
则匀减速运动的位移 
x2=x-x1=48m
匀减速运动的加速度



（3）设在本次绿灯期间能通过该路口的最后一辆车是停止线后第辆车；则其等待的时间为


该车从启动加速到最大速度所用时间为


该车从启动加速到最大速度通过的位移为


则该车匀速运动到停止线所用时间为


为了该车能通过路口，则有


可得


解得


[bookmark: _GoBack]可知在本次绿灯期间能通过该路口的最后一辆车是停止线后第18辆车。
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