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1．C
【详解】A．在不需要考虑物体本身的大小和形状时，用质点来代替物体的方法叫理想模型法，而非假设法，故A错误；

B．加速度的定义式采用的是比值定义法（通过两个物理量的比值定义新物理量），而非“等价定义法”，故B错误；




C．根据速度定义式，当非常小时，表示物体在时刻的瞬时速度，此定义应用了极限思想方法（取时间趋近于零的极限），故C正确；
D．推导匀变速直线运动位移公式时，将运动过程划分为小段并累加位移，采用的是微元法（分割求和），而非理想模型法，故D错误。
2．B

【详解】设从甲地开往乙地，全程路程设为，则前一半路程用时


后一半路程用时


则在全程内汽车的平均速度


3．C


【详解】A．物体的速度方向没变，则位移的方向与的方向相同，A错误；


B．速度变化量，方向与相反，B错误；



CD．加速度的方向与速度变化量的方向相同，则与的方向相反，C正确，D错误。
4．A
【详解】A．速度的变化率等于加速度，雨滴加速度减小的过程中，速度的变化率减小，A正确；
B．雨滴从高空下落，其位移越来越大，B错误；
C．根据


因为加速度减小，所以相等时间内的速度变化量减小；如果时间不相等，无法比较速度的变化量，C错误；
D．因为加速度的方向速度方向相同，所以雨滴速度增大，D错误。
5．C

【详解】根据图像的斜率表示速度，由图可知，物体做匀速直线运动，速度为



运动方向与规定的正方向相同，则质点在前内的位移大小为




第内质点的位移为


在前内的位移为


则第末质点的位置
6．B
【详解】A．由图像可知，A、B速度均为正值，故A、B两物体的运动方向相同，故A错误；
B．由图像可知，t=4s时A、B两物体的速度相同且均为5m/s，故B正确；；
C．v−t图斜率表示加速度，由图像可知，A、B图像斜率一正一负，二者加速度方向不同，故C错误


D．由图像可知，A、B的加速度大小分别为，
可知A物体的加速度比B物体的加速度小，故D错误。
7．C

【详解】A．小钢球速度的变化为，故A错误；

B．大钢球速度的变化为，故B错误；

C．小钢球的平均加速度大小为，故C正确；

D．大钢球的平均加速度大小为，故D错误。
8.C
【详解】由匀变速直线运动的位移时间关系[image: 图片]，及汽车刹车过程中的位移规律[image: 图片]，可知，汽车刹车时的初速度为[image: 图片]，加速度为[image: 图片]，A错误，B错误；刹车后[image: 图片]内的位移即为4s的位移为[image: 图片]，刹车后[image: 图片]内的平均速度为[image: 图片]，C正确；由[image: 图片]得汽车刹车时间[image: 图片]，刹车后[image: 图片]末的速度为[image: 图片]，[image: 图片]，D错误。
9．BC

【详解】A．由于公式为加速度定义式，可知加速度的大小与速度变化量无关，则物体运动的速度变化越大，它的加速度不一定越大，故A错误；
B．如果物体加速度方向与速度方向相同，加速度减小，速度仍然增大，只是增大的越来越慢，故B正确；

C．加速度可以与速度方向相同，也可以相反，由公式可知，加速度方向一定与速度变化的方向相同，故C正确；
D．当加速度方向与速度方向相同时，同为负或者同为正都是加速，当加速度方向与速度方向相反时，加速度为正速度为负，或者加速度为负速度为正都是减速，故D错误。
故选BC。
10．ACD
【详解】A．甲图是质点a运动的位移−时间图像，图像的斜率表示速度，在0～1s是直线，表示速度不变，说明质点a做匀速直线运；乙图是质点b运动的速度−时间图像，图线的斜率表示加速度，在0～1s是倾斜直线，表示加速度不变，则质点b做匀变速直线运动，A正确；
B．在0～3s内，质点a的斜率先正后负，即速度方向改变，质点b的速度为正，方向不变，B错误；
C．质点a和质点b在0.5s时，速度大小分别是2m/s和1m/s，在2.5s时的速度大小分别1m/s和0.5m/s，因此两质点在0.5s时与在2.5s时的速度大小之比均为2：1，C正确；
 D．在0～3s内，由图甲可知，质点a的位移为0；由图乙可知，由质点b的图像与时间轴围成的面积表示位移大小，则有


即位移大小为3m，D正确。
故选ACD。
11．AB
【详解】A．由图像可知火箭在t2~t3时间内的速度逐渐减小，故A正确；
B．速度—时间图像的斜率表示加速度，斜率的正负表示加速度的方向，由图像可知t1~t2时间内火箭的加速度为正，t2~t3时间内火箭的加速度为负，故B正确；
C．由图像可知火箭在0~t1时间内的加速度小于t1~t2时间内的加速度，故C错误；
D．由图像可知速度一直为正方向，一直向上运动，t3时刻火箭到达最高点，没有返回，故D错误。
故选AB。
12．BD

【详解】A．由图可知 由


可得加速度大小为
a=2m/s2
选项A错误；
B．2s时的速度是


选项B正确；
C．从2s末到停止的时间为

 
则汽车制动共用时5s，选项C错误；
D．汽车制动时的初速度为


选项D正确。
故选BD。
13．   0.690     1.32     1.95  （每空2分）   


【详解】（1）[1][2][3]交流电的频率为50Hz，则每打两个点之间的时间间隔为，由每相邻的两个计数点之间还有四个点没有画出，可得相邻两个计数点的时间。在计算各点瞬时速度时，可以用与该点相邻的两个计数点间的平均速度表示该点的瞬时速度
打B点时小车的速度为


打C点时小车的速度为


打D点时小车的速度为



（2）[4]小车的图线如下图所示（4分）
[image: @@@37da41ed-d6fb-47ae-93ca-45808d0e8414]

14．（12分）【详解】（1）门球被击出的位置到门柱的距离

解得.........（4分）
（2）门球与门柱碰撞过程中的速度变化量大小



解得.......（4分）
（3）取门球碰撞后的速度方向为正方向，则有


解得

.......（4分）
15．（12分）
【详解】（1）由运动学公式



解得运动员末的速度

.......（4分）
（2）由位移时间公式

...（2分）

解得加速度

...（2分）


（3）由位移时间公式可得滑雪运动员第内的位移为

...（2分）

故第6s的位移是

...（2分）
16．（10分）(1)-4m/s2；(2)50m
【详解】(1)汽车刹车过程的加速度

 ..（3分）
方向与初速度的方向相反······（1分）
(2)汽车刹车的时间

..（3分）
则6s内的位移等于5s的位移

..（3分）


17．（12分）（1），；（2）0
【详解】（1）根据速度公式

......（1分）
有

...（1分）
代入数据解得

...（2分）
到达坡底时的速度

...（2分）

设速度的方向为正方向，则对减速过程有

...（1分）
代入数据解得

...（2分）
负号表示与正方向相反。
（2） 
由得·······3分
v=30m/s······1分



18．（10分）根据题意，设木板下滑的加速度大小为，木板上端通过点的时间为，则有

····4分

····4分
其中


，
解得

····2分
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