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学科网（北京）股份有限公司

昆八中 2025-2026 学年度上学期期中考

高一物理试卷答案
考试时间：90 分钟 满分：100 分 命题/审题：高二特色物理备课组

一、选择题：本大题共 12 小题，共 48 分。在每小题给出的四个选项中，第 1~8 题只有一项符

合题目要求，每小题 4 分；第 9~12 题有多项符合题目要求，全部选对得 4 分，选对但不全得 2

分，有选错的得 0 分。

1 2 3 4 5 6 7 8
B A B C D C A C
9 10 11 12
BD BC CD AD

二、实验题：本大题共 2 小题，共 16 分。

13.（6分）

【答案】(2)7.84 (3) (4) 11.76（11.17~12.35）

14．（10分）

【答案】 【答案】(1)AC (2)左 (3) 0.18 (4) 0.60 (5) 偏大

三、解答题：本大题共 3 小题，共 36 分。

15.（10分）

【答案】（1） 2TF mg ；（2） 3F mg ；（3）5m

【详解】（1）对灯笼乙受力分析得

cos60T
mgF  
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解得

2TF mg

（2）对灯笼乙受力分析得

tan60F mg 

解得

3F mg

（3）对灯笼甲、乙的整体受力分析得

2 ( ) tan 30F M m g  

解得

2 5
tan 30
FM m m

g   

16.（12分）

【答案】(1)20m/s竖直向上

(2)30m竖直向上

(3)8.5s

【详解】（1）一级加速后的速度最大 1 1 1 20m / sv a t 



学科网（北京）股份有限公司

（2）加速阶段上升的位移 1 1 1
1 50m
2

x v t 

二级推进装置工作结束后，水火箭做竖直上抛，此过程位移
2
1

3 20m
2
vx
g

 

故匀速阶段位移 2 100m 20m 50m 30mx    

（3）水火箭加速时间 1 5st 

匀速运动时间
2

2
1

1.5sxt
v

 

减速阶段时间
1

3 2svt
g

 

故运动到最高的时间 1 2 3 8.5st t t t   

17.（14分）

【答案】(1)①24m；②9s (2)60m

【详解】（1）①追上目标前，机器狼与目标速度相同时，二者间具有最大距离，则有

v at 共 ， m 2
vx L vt t  共 共

联立，解得

m 24mx 

②机器狗加速阶段时间为

m
0

1

4svt
a

 

位移为

m
0 0 16m 20m

2
vx t  

则此时未追上，在匀速阶段追上， 设机器狗运动时间为 1t ，可得

 1 0 m 1 0L vt x v t t   

解得

1 9st 

（2）若机器狗在最大速度时追上目标，不满足条件，题中要求最小位移，在追上目标时已经处
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于减速状态，与目标有共同速度，如图所示

机器狗减速到与目标有共同速度的时间为

m
2

2

1sv vt
a


 

运动的距离为

m
2 6m

2
v vx t

 

设机器狗与目标相遇时间为 3t ，机器狗匀速阶段用时为  3 0 2t t t  ，可得

 0 m 3 0 2 3x v t t t x vt L     

解得

3 9.5st 

机器狗从开始运动到与目标相遇，机器狗运动的位移大小为

 1 0 m 3 0 2 58mx x v t t t x     

机器狗超过目标后又减速运动的位移大小为

2

2
2

2m
2
vx
a

 

则最小位移为

min 1 2 60mx x x  


