
[image: ]辽宁省普通高中2025-2026学年上学期期初考试调研试题（1）
高二物理
答案解析与评分标准
一、选择题：本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第 1~7 题只有一项符合题目要求，每小题4分；第 8~10题有多项符合题目要求，每小题6分全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	A
	B
	A
	B
	C
	C
	A
	AD
	BD
	AB


1．A
【详解】A．小球做自由落体运动时，只有重力做功，小球的机械能守恒，故A正确；
B．汽车刹车时，摩擦力做负功，机械能转化为内能，汽车的机械能不守恒，故B错误；
C．物体沿粗糙斜面下滑时，摩擦力做负功，机械能减少，故C错误；
D．雨滴匀速下落时，动能不变，重力势能减少，且空气阻力做功导致机械能转化为内能，机械能不守恒，故D错误。
故选A。
2．B
【详解】受力分析如图所示
[image: @@@14810fde-651c-4ee2-b017-46147b4854dc]

AB．对球分析水平方向，根据牛顿第二定律可得

竖直方向由平衡条件可得

联立解得

角速度  与绳长l无关，故A错误，B正确；

CD．由上述公式解得
可知绳对小球的拉力F与绳长l成正比，故CD错误。
故选B。
3．A
【详解】AD．根据开普勒第二定律可知，行星在a点的速率大于c点，由a向b运动速率在不断减小，故A正确，D错误；

B．根据牛顿第二定律有
可见行星在a点的加速度大于c点，故B错误；

C．根据开普勒第三定律
周期与半长轴或半径有关，行星运动的周期与地球公转周期不一定相同，故C错误；
故选A。
4．B
【详解】根据等量异种电荷电场分布规律可知，从正电荷到负电荷，电场强度方向从正电荷指向负电荷，电场强度先减小后增大且连线中点电场强度最小(不为零)，正电荷左侧电场强度方向向左且大小向左不断减小，负电荷右侧电场强度方向向左且大小向右不断减小。
故选B。
5．C



【详解】AB．设射击后皮划艇的速度大小为，子弹的速度大小为，射击过程中，系统动量守恒，以子弹的速度为正方向，则有

又有


联立解得，，故AB错误；

CD．射击时，以子弹为对象，根据动量定理可得

解得

根据牛顿第三定律可知，射击时枪所受到的平均反冲作用力大小为，故C正确，D错误。
故选C。
6．C
【详解】A．圆环从A处由静止开始下滑，经过B处的速度最大，到达C处的速度为零，所以圆环先做加速运动，再做减速运动，又经过B处的速度最大，所以经过B处的加速度为零，所以加速度先减小后增大，故A错误；

BD．从A到C，根据能量守恒有

从C到A，根据能量守恒有


联立解得，


即下滑时克服摩擦力做功为，在C处的弹性势能为，故BD错误；

C．圆环从A处由静止开始下滑到B过程，根据动能定理有

圆环从B处上滑到A的过程，根据动能定理有

两式相加可得

故，故C正确。
故选C。
7．A



【详解】AB．电容器A两极板错开一些，根据可知电容器A的电容减小，设电容器A的电荷量不变，根据可知，电容器A两端电压变大（大于电容器B两端电压），则电容器A将对电容器B进行充电，使得电容器B的电荷量增加，电容器A的电荷量减小，再次稳定时，电容器A、B两端电压相等，由于电容器B的电荷量增加，电容器B的电容不变，则电容器A、B两端电压增大，根据可知，电容器A中场强变大，则微粒受到的电场力变大，微粒将向上运动，故A正确，B错误；


C．电容器A两极板距离增大，根据可知电容器A的电容减小，设电容器A的电荷量不变，根据可知，电容器A两端电压变大（大于电容器B两端电压），则电容器A将对电容器B进行充电，使得电容器B的电荷量增加，再次稳定时，电容器A、B两端电压相等，由于电容器B的电荷量增加，电容器B的电容不变，则电容器A、B两端电压增大，故C错误；



D．电容器A两极板距离减小，根据可知电容器A的电容增大，设电容器A的电荷量不变，根据可知，电容器A两端电压变小（小于电容器B两端电压），则电容器B将对电容器A进行充电，使得电容器B的电荷量减小，电容器A的电荷量增加，根据
可知电容器A中场强变大，则微粒受到的电场力变大，微粒将向上运动，故D错误。
故选A。
8．AD
【详解】A．火车拐弯时超过规定速度行驶时，由于支持力和重力的合力不够提供向心力，会对外轨产生挤压，即外轨对轮缘会有挤压作用，故A正确；
B．如图圆锥摆，由重力和拉力的合力提供向心力，则有


，

得
则减小θ，但保持圆锥的高不变，则圆锥摆的角速度不变，故B错误；
C ．离心力是按力的作用效果命名的，不能说物体受到离心力。运动运和摩托车发生 侧滑是速度过大，摩擦力不够提供向心力导致的，故C错误；
D ．小球在两位置做匀速圆周运动，由其合力提供向心力，设圆锥的顶角的一半为α，则小球受到侧壁得弹力为

 ，是一个只与小球质量有关的量。

指向圆心方向的合力，即向心力大小相同。
由于两位置的半径不同，则角速度不同，半径大的角速度小，故D正确。
故选AD。
9．BD
【详解】A．匀强电场的电场强度由电容器本身决定，与带电粒子入射的速度无关，选项A错误；



B．电势能的减少等于电场力做功，，，



入射的初速度不变，则不变，电量减半，则y减半，W变为原来的，则电势能的变化为原来的，选项B正确；


C．动能的增量等于电场力做功，则粒子动能增量变为原来的，电子离开匀强电场时的动能为，选项C错误；



D．电场力的功率，不变，电量减半，则电子离开匀强电场时所受电场力的功率为，选项D正确。
故选BD。
10．AB

【详解】如果A、B是弹性碰撞，根据动量守恒

机械能守恒

解得

如果A、B是完全非弹性碰撞，根据动量守恒

解得

所以A、B两壶速度应该满足，故选AB。
11．（6分）（1）为了使滑块被弹簧弹开后在气垫导轨上做匀速直线运动
（2）B

（3）
【详解】（1）气垫导轨必须调成水平的原因是为了使滑块被弹簧弹开后在气垫导轨上做匀速直线运动。


（2）A、B两滑块经过光电门时的速度分别为，

烧断细线后系统动量守恒，以向左为正方向，由动量守恒可得

整理可得
可知实验中，还应测量的物理量是滑块A的质量m1以及滑块B的质量m2。
故选B。

[bookmark: _GoBack]（3）由（2）问分析可知，若在弹簧弹开两滑块的过程中，两滑块与弹簧组成的系统动量守恒，则应满足的表达式为

12．（6分）（1）

（2）

（3）

【详解】（1）根据比例关系有

可得

（2）根据光电门得测速原理，有滑块通过光电门1的速度大小

（3）根据光电门得测速原理，知通过光电门2的速度大小


根据动能定理有，所以有

解得

13．（11分）（1）

（2）

（3）

【详解】（1）粒子在静电分析器中做圆周运动，电场力充当向心力，则

解得                                                            …3分

（2）在加速电场中根据动能定理

解得                                                             …6分

（3）由匀变速直线运动规律可知，粒子在A、B两板间运动的时间

粒子在静电分析器中运动的时间

故可得总时间                                     …11分

14．（13分）（1）

（2）

（3）


【详解】（1）用大小的瞬时冲量推甲，则有

解得甲获得的初速度为

对甲，根据动量定理可得

解得两物块碰撞前瞬间甲的速度大小为                             …5分

（2）碰撞后两物块粘在一起，根据动量守恒可得

解得碰后瞬间的速度大小为

根据能量守恒可得两物块碰撞过程中损失的机械能为

代入数据解得                                                    …10分

（3）若在B点右侧轨道上某处竖直固定一弹性挡板（图中未画出），两物块与挡板碰撞（碰撞过程无能量损失）后恰好能回到B点；从两物块碰撞后到恰好能回到B点过程，根据动能定理可得

解得挡板到B点的距离为                                           …13分
15．（18分）（1）3m/s
（2）1J


（3）0＜≤2J或≥33J

【详解】（1）根据机械能守恒定律得                                 …2分
解得v=3m/s                                                               …3分

（2）因v＜v0=4m/s，所以小物块滑上传送带后先做匀加速运动，加速至与传送带共速时运动的位移满足
解得x=1.75m＜l=2m                                                        …5分

所以小物块在传送带上先匀加速后匀速，匀加速运动的时间为s        …6分

小物块与传送带间的相对位移为m                              …7分

则小物块在传送带上运动时由于摩擦产生的热量为J                 …9分
（3）情况一：小物块最高只能到达与圆心等高处C点。设小物块恰好能运动到C点时，经过B点的速度为vB1，弹簧的弹性势能为Ep1。

从B到C，根据机械能守恒定律得

解得                                                         …11分


在传送带上，若小物块一直加速到B点的速度，根据

解得   …12分

根据机械能守恒定律得J

这种情况下，弹簧的弹性势能应满足0＜≤2J。   …13分

情况二：小物块能通过最高点D。设小物块恰好通过最高点D时的速度为vD，经过B点的速度为vB2，弹簧的弹性势能为。

在最高点D，由牛顿第二定律有                                   …14分

从B到D，由机械能守恒定律得                          …15分


在传送带上，若小物块一直减速到B点的速度，有             …16分

根据机械能守恒定律得J                                       …17分

这种情况下，弹簧的弹性势能应满足≥33J。


综上，弹簧的弹性势能应满足0＜≤2J或≥33J。                           …18分
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