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一、单选题（每题3分，共18分）
1．如图所示，由于风的缘故，河岸上的旗帜向右飘，在河面上的A、B两条船上的旗帜分别向右飘和向左飘，两条船的运动状态可能是（　　）
[image: @@@7399cca7-917c-4bc1-9b33-b7b222815f2b]
A．A船一定向左运动
B．A船一定是静止的
C．B船一定向右运动
D．B船可能是静止的
2．一个质点沿半径为R的圆周运动一周后回到出发点，在此过程中，路程和位移的大小出现的最大值分别是（    ）
A．2πR，2πR	B．0，2πR
C．2R，2R	D．2πR，2R

3．如图所示是汽车的速度计，某同学在汽车中观察速度计指针位置的变化，开始时指针指示在如图甲所示的位置，经过后指针指示在如图乙所示的位置，若汽车做匀变速直线运动，那么它的加速度约为（    ）
[image: @@@c037372f-eb57-4677-9d00-59841f42a726]




A．	B．	C．	D．

4．一长为L=0.4m的金属管从地面以v0的速率竖直上抛，管在运动过程中保持竖直，管口正上方高h=1.2m处有一小球同时自由下落，金属管落地前小球从管中穿过。已知重力加速度，不计空气阻力。若小球在管下降阶段穿过管，则v0可能是（　　）
[image: @@@a8527afb-404e-4202-b645-9fd45b96c87a]
A．1m/s	B．2m/s	C．3m/s	D．4m/s
5．一个质点做方向不变的直线运动，加速度的方向始终与速度的方向相同，但加速度大小先保持不变，再逐渐减小至零，则在此过程中（　　）
A．速度先逐渐增大，然后逐渐减小，当加速度减小到零时，速度达到最小值
B．速度先均匀增大，然后增大得越来越慢，当加速度减小到零时，速度达到最大值
C．位移逐渐增大，当加速度减小到零时，位移将不再增大
D．位移先逐渐增大，后逐渐减小，当加速度减小到零时，位移达到最小值




6．如图甲所示是一种速度传感器的工作原理图，其中B为一个能发射超声波的固定小盒子，工作时小盒子B向匀速直线运动的被测小车发出短暂的超声波脉冲，脉冲被小车反射后又被小盒子B接收。从小盒子B发射第一列超声波开始计时，经时间再次发射第二列超声波，图乙是连续两次发射的超声波的图像，图中和为已知量。则（　　）
[image: @@@f1a638a0-8e0a-4016-a18e-1809a3aa116a]


A．第一列超声波脉冲于时被反射	B．第一列超声波脉冲于时被反射


C．超声波的速率为	D．小车速率为





二、多选题（每题5分，共20分）
7．关于速度和加速度的关系，下列说法中正确的是（　　）
A．速度变化得越多，加速度就越大
B．速度变化得越快，加速度就越大
C．加速度变小，速度一定变小
D．速度很小，加速度有可能很大
8．王华骑自行车在平直的金兰大道上行驶，当他经过金兰广场公交站台时，一辆公交车恰好起步与王华同向行驶，在此后的一段时间内，它们的运动图像如图所示，下列对它们在该段时间内的运动情况分析正确的是（　　）
[image: @@@d3a4b735-861c-4e2c-baaf-5d855c53bc7c]
A．自行车始终做匀速直线运动
B．公交车始终做匀速直线运动

C．在时刻，公交车与自行车相遇

D．在时间内，公交车运动的路程小于自行车运动的路程
9．嫦娥六号利用向下喷射气体产生的反作用力，有效地控制了探测器着陆过程中的运动状态。其中一段着陆过程中，探测器减速的加速度大小a随时间t变化的关系如图所示，3t₀时刻探测器的速度恰好为零。下列说法中正确的是（　　）
[image: @@@6c5f8525-39ab-4570-a210-d890d6ba4f46]

A．时间内，探测器做匀减速直线运动

B．2t₀时刻探测器的速度 


C．探测器在 时间内的位移大小是 时间内的位移大小的4倍


D．时间内，探测器的位移大小为 


10．甲、乙两物体在时刻经过同一位置沿x轴运动，其图像如图所示，则（　　）
[image: @@@1180bd5d-0787-4898-9579-fdcb9049f1c5]

A．甲、乙在之间沿同一方向运动

B．乙在之间做往复运动

C．甲在之间做往复运动

D．甲、乙在时的加速度方向相同

三、实验题（共16分）
11．（本题8分）对如图打出的一条纸带进行研究，从O点开始每5个点取一个计数点（中间4个点未画出），计数点分别为A、B、C、D、E，图中给出了相关数据，打点计时器使用的电源频率为50Hz，回答下列问题。
[image: @@@393036d6-816c-4b28-a037-fd7e71160a8e]
(1)电火花打点计时器的工作电源是      V的      （填“直流”或“交流”）电源，图中每相邻的两个计数点之间的时间是      s。
(2)B点的瞬时速度是      m/s。（保留两位小数）


12．（本题8分）在测电阻的实验中，电源用两节新干电池串联（不考虑电源内阻），滑动变阻器的规格是“，”，某同学连接了如图1所示的电路（电路元件完好，接线柱接线牢固，电流表内阻为零，电压表内阻无穷大）。
[image: @@@c987533d-ad23-4c37-9a2a-da1619ef42ef]
(1)闭合开关，调节滑动变阻器滑片，电流表示数将        ，电压表示数将        。（填“发生变化”或“保持不变”）
(2)检查电路，发现有一处连接错误，请指出连接错误的导线是        （填“a”“b”“c”或“d”）

(3)纠正错误后，在某次实验中，电压表的示数如图2所示，而此时滑动变阻器滑片刚好在中点处，被测电阻的阻值为        。
(4)开始实验后，测得几组数据如下表，其中有一个数据漏填了，这个数应该是        。认真研究数据后发现，其中一组数据有拼凑的嫌疑，这组数据的序号是        。你的判断依据是        。
	实验序号
	1
	2
	3
	4

	
电压
	0.6
	1.2
	1.8
	2.4

	
电流
	0.12
	0.24
	 
	0.48




四、解答题（共46分）
13．（本题14分）如图所示，轮滑训练场沿直线等间距地摆放着若干个定位锥筒，锥筒间距d=0.5m，某同学穿着轮滑鞋向右匀减速滑行。现测出他从1号锥筒运动到2号锥筒用时t₁=0.4s，从2号锥筒运动到3号锥筒用时t2=0.5s，问：
[image: @@@ef244940-5ee3-4d30-90a4-2de34d42c73d]
(1)t₁、t₂这两段时间内的平均速度分别为多大?
(2)该同学滑行的加速度大小；
(3)最远能经过几号锥筒?







14．（本题16分）为了交通安全，公路上行驶的车辆之间要保持安全的距离。汽车在公路上出现故障时，应在汽车后放置三角警示牌（如图所示），以提醒后面的车辆。在某一最高限速为的路段，一汽车因故障停下来检修，由于当时天气原因导致视线不好，驾驶员只能看清前方处的物体，若后方来车司机的反应时间为。紧急刹车后，汽车减速的加速度为，重力加速度取，求：若汽车司机把警示牌放在距离车辆处，通过计算判断后方来车是否会与故障汽车发生碰撞？
[image: @@@bb0dfe2c19f944f0a05bfd2a1f4fb983]
15．（本题16分）足球运动员在罚点球时，球获得30m/s的速度并近似做匀速直线运动。设脚与球作用时间为0.1s，球又在空中飞行0.3s后被守门员挡出。守门员双手与球接触时间为0.1s，且球被挡出后以10m/s的速度沿原路反弹。求：
(1)罚点球的瞬间，球的加速度的大小和方向；
(2)守门员接触球瞬间，球的加速度的大小和方向。
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[bookmark: _GoBack]11．(1)     220     交流     0.10
(2)0.25
12．(1)     发生变化     保持不变
(2)d
(3)5

(4)     0.36     1     电路中的最小电流为
13．(1)1.25m/s，1m/s

(2)
(3)最远能经过4号锥筒
14．不会


15．(1)，方向与初速度方向相同；(2)，方向与初速度方向相反
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