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物理试卷（选考）
    本试卷分第Ⅰ卷（选择题）和第Ⅱ卷（非选择题）两部分，共6页。考试结束后，将答题卡交回。
注意事项：
    1.答题前，考生先将自己的姓名、准考证号填写清楚，将条形码准确粘贴在考生信息条形码粘贴区。
    2.选择题必须使用2B铅笔填涂；非选择题必须使用0.5毫米黑色字迹的签字笔书
       写，字体工整、笔迹清楚。
3.请按照题号顺序在各题目的答题区域内作答，超出答题区域书写的答案无效；
   在草稿纸、试题卷上答题无效。
4.作图可先使用铅笔画出，确定后必须用黑色字迹的签字笔描黑。
5.保持卡面清洁，不要折叠，不要弄破、弄皱，不准使用涂改液、修正带、刮纸刀。

第Ⅰ卷
1、 选择题（本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第1-7题只有一项符合题目要求，每小题4分；第8-10题有多项符合题目要求，每小题6分，全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。）
1．在物理学的重大发现中，科学家创造出了许多物理学研究方法，如比值定义法、理想实验法、控制变量法、极限思想法、类比法和科学假说法、建立物理模型法、微元法等。以下关于所用物理学研究方法的叙述，正确的是（　　）
A．“理想化模型”在研究的问题中是实际存在的


B．定义加速度用了比值定义法，加速度与成正比
C．在不需要考虑物体大小和形状时，用质点来代替实际物体，采用了等效替代法


D．根据速度定义式，当非常非常小时，v表示物体在t时刻的瞬时速度，该定义应用了极限思想法

2．关于加速度的定义式，下列说法正确的是（    ）



A．与成反比，与成正比


B．的方向与的方向不一定相同


C．的方向与初速度的方向不一定相同

D．很小的情况下，速度变化率却可能很大
3．某物体位置随时间的关系为x = 1＋2t＋3t2，则关于其速度与1s内的位移大小，下列说法正确的是（   ）
A．速度是对物体位置变化快慢的描述，6m
B．速度是对物体位移变化快慢的描述，6m
C．速度是对物体位置变化快慢的描述，5m
D．速度是对物体位移变化快慢的描述，5m

[image: @@@5067e93c-6b48-416d-aac1-08dcec410a1e]4．通常我们听到打雷时的雷声轰鸣不绝，是由于声波在地面和云层之间多次反射造成的。如果把云层最下端理想化成一个平面，则云层和地面可用下图表示。某次在云层底部的一次放电产生的声波，若只考虑竖直方向的传播，并选择向上为正方向，则其运动情况可用图像表示为（　　）

A．[image: @@@fb31c404-8b01-4959-b921-da53ead37d1a]	B．[image: @@@b03fecb3-63e7-49a2-9d12-07425b0cad67]
C．[image: @@@d83b9e1c-86b0-4bab-ae57-688539fc73fd]	D．[image: @@@6f2cb367-3913-4aac-97bd-9a06cc046a0c]

5．水平地面上竖直放一个边长为a的正方形薄板，其左下角顶点上有一点A，如图所示：现使该正方形在地面上不打滑地顺时针翻滚一周，则A点发生的位移大小和路程正确的是（　　）

[image: @@@571b2fc1-86a2-47cb-b87e-570f676d98a1]A．4a、	

B．3a、

C．4a、	

D．3a、
6．如图所示，物块在足够长光滑斜面上的O点（未标出）由静止释放，从经过P点开始计时，物块在连续相等时间内通过的位移分别为L、2L、3L、…、nL，则OP的距离为（　　）
A． 
[image: @@@b31c4373-3824-4e0a-b81b-ce74e85131a5]	
B． 
	
C． 
	
D．L




7．一个做匀加速直线运动的质点，先后经过两个位置时的速度分别为和，从a到b的时间为，则下列判断中正确的是（　　）


A．经过中点的速度为

B．质点的加速度为



C．前时间内通过的位移比后时间内通过的位移少


D．通过前位移所需的时间是后位移所需时间的2倍

多选题
8．物体做直线运动时，下列有关物体加速度、速度的方向及它们的正、负值的说法正确的是（　　）。
A．在加速直线运动中，物体的加速度方向与速度方向必定相同
B．在减速直线运动中，物体的加速度必定为负值
C．在直线运动中，物体的速度变大时，其加速度可能减小
D．在直线运动中，加速度的正负由初速度的正负决定
9．如图为港珠澳大桥上四段长度均为110m的等跨钢箱连续梁桥，若汽车从a点由静止开始做匀加速直线运动，通过ab段的时间为t，则（　　）
[image: @@@e7d2ab95-7880-4fca-a3b2-1878935c8955]


A．ac段的平均速度大于b点的瞬时速度
B．ae段的平均速度等于b点的瞬时速度

C．通过ce段的时间为
D．汽车通过b、c、d、e的速度大小之比为1∶2∶3∶4
10．2025年长春航展精彩落幕，空军飞行员的训练经常用到急动度的概念。加速度对时间的变化率称为急动度，其方向与加速度的变化方向相同。一质点从静止开始做直线运动，其加速度随时间的变化关系如图。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@76a34c45-764e-47ab-8cf6-02a283784881]A．t=3s时的急动度和t=5s时的急动度等大反向
B．2s~4s内的质点做减速运动
C．t=6s时质点速度大小等于3m/s
D．0~6s内质点速度方向不变



第Ⅱ卷
2、 填空题（本题共两小题，第11题9分，第12题9分，共计18分。）
11．利用如图装置探究匀变速直线运动。
(1)除图中所示器材外，下列装置必要的是______；
A． [image: @@@aed93844-de53-4b82-981f-201e7a626d6f]电压适当的交流电源	
B．秒表
C．天平	
D．刻度尺
[image: @@@04aba5e3-1d24-40ab-a667-b5104f9105c2](2)实验中打点周期为0.02s，纸带宽为2cm，小新实验小组得到如图纸带，选取5个计时点，测得AC距离为6.0cm。则打点B时纸带的速度为      m/s（保留两位有效数字）；

(3) [image: @@@b1dc13db-c7d8-4eac-a0f6-bdc1819e89c0]小路实验小组每隔0.1s取一个计数点，并按相邻计数点把纸带逐段剪下如图放好，纸带左上端点近似成一条直线，如图连接后，用刻度尺测出其斜率为k=0.6，已知纸带宽为2cm，则纸带加速度
为      m/s²（保留两位有效数字）。





12．如图1所示，滑块在牵引钩码的作用下，先后通过两个光电门，配套的数字计时器记录了挡光条通过光电门时的挡光时间为，通过光电门时的挡光时间为，挡光条从开始遮住第一个光电门到开始遮住第二个光电门的时间为t。
[image: @@@12a243e9-d894-4b47-9dbf-bdfae6570428]

(1)用刻度尺测量滑块上挡光条宽度d，示数如图2所示，则挡光条的宽度      cm。




(2)若测得ms、ms、ms，则滑块通过光电门时的瞬时速度大小为      m/s。（结果均保留1位小数）。
(3)若忽略偶然误差的影响，该实验中由于挡光条宽度较大，测得的加速度      （选填“大于”“小于”或“等于”）真实值。

三、计算题（本题共3小题，共36分。解答应写出必要的文字说明、方程式，只写答案不得分。）

13.（10分）创建文明城市，提倡机动车礼让行人。某司机开车以8m/s速度行驶到路口附近，发现有行人准备过斑马线，立即刹车礼让行人。汽车做匀减速运动的加速度大小为。求：
(1)汽车刹车时离斑马线的最小距离。
(2)汽车刹车5s内的位移；


14．（12分）如图所示，为研究某种小型飞机沿直线起飞过程中的运动情况，记录飞机最前端从A到B、从B到C用时分别为4s和6s，估测、，将飞机起飞过程视作匀加速运动。求：
[image: @@@77131182-e41b-4fa7-b263-8d16f10a8913]
(1)飞机最前端通过AB两点间平均速度的大小；
(2)飞机加速度的大小，飞机最前端经过C点时瞬时速度的大小。

15．（14分）小明利用无人机拍摄学校运动会的鸟瞰视频，无人机始终竖直向下拍摄且其视张角为74°（如图乙），无人机由静止开始竖直向上做匀加速运动。 经过 2s后又匀速上升2.5s，最后再匀减速3s，直至悬停在 20m高度的空中，接着以 加速度水平加速3s后匀速飞行2s，再经 3s减速到0，此时一次拍摄结束，求：
（1） 无人机竖直向上做匀加速运动时加速度大小；
（2） 一次全过程拍摄的最大面积。（π≈3,sin37°=0.6，cos37°=0.8，tan37°=0.75）

[image: @@@6bc4e9fc-7ba6-4a46-bf7d-4f1315d2f637]
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参考答案
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7 
	8
	9
	10

	答案
	D
	C
	C
	D
	A
	A
	 A
	AC
	BC
	CD



1．D
【详解】A．“理想化模型”是为了简化问题而建立的抽象概念，实际中并不存在，故A错误；


B．定义加速度用了比值法，但加速度与无关，故B错误；
C．在不需要考虑物体的大小和形状时，用质点来代替实际物体，采用了理想模型法，故C错误；


D．根据速度定义式，当非常非常小时，v表示物体在t时刻的瞬时速度，该定义应用了极限思想法，故D正确。
故选D。
2．C





【详解】A．加速度由和的比值决定，而非单独与成反比或与成正比，故A错误；

B．加速度方向始终与方向相同，故B错误；

C．加速度方向与初速度的方向可能相同（如加速）或相反（如减速），故C正确；


D．速度变化率即加速度，若很小，速度变化率必然很小，故D错误。
故选C。
3．C

【详解】根据速度的定义式表明，速度等于位移与时间的比值。位移是物体在一段时间内从一个位置到另一个位置的位置变化量，而时间是这段时间的长度。这个定义强调了速度不仅描述了物体运动的快慢，还描述了物体运动的方向。因此，速度是对物体位置变化快慢的描述。再根据物体位置随时间的关系x = 1＋2t＋3t2，可知开始时物体的位置x0 = 1m，1s时物体的位置x1 = 6m，则1s内物体的位移为Δx = x1－x0 = 5m
故选C。
4．D

【详解】在云层底部的一次放电产生的声波，先向下传播到地面后被向上反射，再向上传播到云层后被向下反射，如此重复，则其运动情况可用图像表示为
[image: @@@fe49cebf-8a57-48e7-b70b-b0572724094d]
故D正确，ABC错误。
故选D。
5．A




【详解】设正方形的四个顶点依次是ABCD，则翻滚后ACD各点的位置如下图所示，可知A点的位移是4a；结合图象可知，以B点为支点转动的过程中，A点轨迹是半径为a的圆；以C′点为支点转动的过程中，A点轨迹是半径为的圆；以D′点为支点转动的过程中，A点轨迹是半径为a的圆；所以A点的路程为


故选A。
[image: @@@6b00fc79-1984-4678-9159-3110924ff2f1]
6．A

【详解】根据匀变速直线运动相邻相等时间内的位移差规律有

匀变速直线运动全程的平均速度等于中间时刻的瞬时速度，则图示第一个T的末状态的速度

根据速度与位移的关系有

解得
故选A。
7．A
【详解】A．质点经过a、b中点的速度大小为


故A正确；
B．质点的加速度为


故B错误；
C．中间时刻的速度为




前时间内通过的位移比后时间内通过的位移少


故C错误；


D．设通过前位移所需的时间是后位移所需时间的n倍，并设一半位移为s，则


故D错误。
故选A。

8．AC
【详解】A．无论是否匀变速，只要物体加速，加速度方向必与速度方向相同。若方向相反，速度会减小，故A正确；
B．减速仅说明加速度方向与速度方向相反，但速度的正负由所选正方向决定，故物体的加速度也由所选正方向决定，故B错误；
C．在直线运动中，若物体做加速度减小的加速运动时，速度变大，加速度变小，故C正确；
D．加速度的正负由规定的正方向决定，与初速度方向无关，故D错误。
故选AC。
9．BC

【详解】A．已知该过程为匀加速直线运动，根据匀加速直线运动平均速度的公式可知ac段的平均速度为

而ac段的中间位置的瞬时速度为

从图中可以看出b是ac段的中间位置，故

由于
所以ac段的平均速度小于b点的瞬时速度，故A错误；

B．已知初速度为零的匀加速直线运动，通过相邻相等时间内的位移之比为
所以b点为ae段的中间时刻。由于中间时刻的瞬时速度等于该段时间内的平均速度，所以ae段的平均速度等于b点的瞬时速度，故B正确；

C．初速度为零的匀加速直线运动，通过连续相等的位移所用的时间之比为

已知通过ab段的时间为t，则通过ce段的时间为，故C正确；


D． 根据可得汽车通过b、c、d、e的速度大小之比为，故D错误。
故选BC。
10．CD
【详解】A．加速度对时间的变化率称为急动度，等于a-t图象的斜率．则知t=3s时的急动度和t=5s时的急动度等大同向，A错误；
B．根据a-t图象与t轴所围的面积表示速度的变化量，知2s-4s内质点的速度增大，做加速运动，B错误；
C．根据a-t图象与t轴所围的面积表示速度的变化量，得0-6s速度的变化量为



因初速度为0，故t=6s时的速度为，C正确；
D．根据a-t图象与t轴所围的面积表示速度的变化量，知0-6s内质点速度的变化量均为正，说明质点速度方向不变，D正确；
故选CD。
【点睛】加速度对时间的变化率称为急动度，等于a-t图象的斜率．根据加速度与速度方向关系判断质点的速度变化情况。
11．(1)AD
(2)     1.5   
(3)1.2
【详解】（1）该实验不需要秒表与天平，需要通过打点计时器记录，而打点计时器需要接到交流电源上，处理数据时需要利用刻度尺测量长度。
故选AD。

（2）[1]由匀变速直线运动某点瞬时速度可以通过求解中间时刻的方式求解瞬时速度求解，故有



（3）因为剪断的纸带所用的时间都是，设两个相等时间内的位移差为，则根据题意有

再由

解得
12．(1)1.20
(2)     0.6    
(3)小于

【详解】（1）刻度尺的分度值为1mm，挡光条的宽度1.20cm
（2）遮光条通过光电门的时间极短，可以用这段时间内的平均速度表示瞬时速度，根据平均速度公式可知


，
（3）根据光电门宽度计算的速度为中间时刻的瞬时速度，挡光条从开始遮住第一个光电门到开始遮住第二个光电门的时间为t，实际有


，
则


根据


可知测得的加速度小于真实值。
13．(1)16m
(2)16m

【详解】（1）汽车刹车时离斑马线的最小距离

（2）汽车停止运动的时间

汽车刹车5s内的位移
14．(1)20m/s


(2)；

【详解】（1）飞机最前端通过AB两点间平均速度的大小为

（2）飞机在AB过程中间时刻的瞬时速度为

同理飞机在BC过程中间时刻的瞬时速度为

加速度大小为

飞机最前端经过C点时瞬时速度的大小为

15．（1）；（2）1125m2


【详解】（1）设无人机在上升过程中的加速度大小为。加速过程用时，上升高度


末速度



匀速过程，上升高度



匀减速过程，上升高度


根据题意


联立解得


（2）根据题意分析可知，一次全过程拍摄的面积为两个半圆和一个矩形的面积。
根据乙图可得视野半径


则直径


矩形边长为水平方向加速、匀速和减速的总位移，即


则矩形面积为


两个半圆的总面积为


能拍摄的最大面积为

=1125m
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