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重庆市名校联盟 2025-2026 学年度第一期第一次联合考试

物理答案（高 2026 届）
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

D C A B C A C CD BC BC

1、D【详解】A．密度
m
V

  和电阻
UR
I

 是比值定义法，但加速度
Fa
m

 由牛顿第二定律

得出，是决定式而非比值定义，A错误；

B．做功的两个条件是有力和力的方向上的位移，故 B错误；

C．摩擦力即能做负功，也能做正功，也可以不做功，选项 C错误；

D．汽车以额定功率上坡时，P一定，由公式 P=Fv可知上坡时需换成低速挡位，从而减小

速度，来增大牵引力，故 D正确。故选 D。

2．C【详解】A．由匀变速直线运动位移—时间公式
2

0
1
2

x v t at  ，可得 x-t2图像的斜率表

示
1
2
a，由甲图得

2
2

1 2 m/ s
2 2

xa
t


 


解得 2s2m/a  所以甲图表示质点做匀加速直线运动，故

A错误；B．由匀变速直线运动位移—速度公式
2 2

0 2v v ax  ，整理得 2 2
02v ax v  则 v2-x图

像的斜率为 2a，由图像得
2

2 2102 m/ s 10m/ s
1

va
x


  


解得 25m/ sa  故 B错误；C．由匀变

速直线运动位移—时间公式
2

0
1
2

x v t at  ，整理得 0
1
2

x v at
t
  则

x t
t
 图像的斜率为

1
2
a，由

图像得
2 21 4 m/ s 2m/ s

2 2
a     解得 2/ s4ma   则物体加速度大小为 4m/s2，故 C正确；

D．a-t图像与坐标轴所围面积表示速度的变化量，由图像得，前 2s内的速度变化量大小

1 2 3m/ s 3m/ s
2

v     故 D错误。故选 C。

3．A【详解】当 OD、OC两拉索夹角大于 120°时，拉索 AO上拉力比拉索 OD和 OC中任

何一个拉力都小，故 A错误；B．当 OD、OC两拉索夹角为 120°时，三根拉索的拉力大小

才相等，故 B正确；C．根据平行四边形法则可知，若在 AO上施加一恒力，OD、OC两拉

索夹角越小，拉索 OD、OC拉力越小，故 C正确；D．若保持 OD、OC两拉索拉力不变，

OD、OC两拉索越短，则两力夹角越大，合力越小，即拉动拉索 AO越省力，D正确。

4．B【详解】A．平抛运动与球的质量无关，则若仅增大两球质量，则两球仍能相碰，A错

误；B．甲、乙两球从等高处做平抛运动恰好在 C点相碰，则时间相等，水平方向有 x 甲＝
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v1t＝ tan 53
R

 ＝
3
4
R，x 乙＝v2t＝R所以

1

2

3
4

v
v

 因 R＝ 1
2 gt

2，v1＝
3
4 2

gR
，故 B正确；

C．若 v1大小变为原来的一半，在时间不变的情况下水平位移会变为原

来的一半，但由于甲球会碰到斜面，下落高度减小，时间减少，所以甲

球的水平位移小于原来的一半，不会落在斜面的中点，故 C错误；D．若

甲球垂直击中圆环 BC，设此时甲球抛出时的速度为 v，则落点时速度的

反向延长线过圆心 O，由几何关系有
3
4

vt R  
 

2＋
21

2
gt 

 
 

2＝R2，
2

3
4tan 1

2

v
gt

vt R

gt



  联立解得 v≠2v1，

甲球能垂直击中圆环 BC，但是速度不是原来的 2倍，故 D错误。本题选择错误的，故选 B。

5．C【详解】A．从图乙可以看出，物体到达 B点时的速度大小为 0 6m sv  若水平面 AB光

滑，由能量守恒定律可知，弹簧压缩到 A点时弹簧的弹性势
2

p 0
1 18J
2

E mv  由于轨道粗糙，

故弹簧压缩到 A点时弹性势能大于18J，故 A错误；B．由动能定理可得，物体从 B到C过

程中合外力做的功为
2 2
1 0

1 1 10J
2 2

W mv mv    故 B错误；C．由能量守恒定律可知，物体从

B到C过程中减少的机械能为
2 2
0 1

1 1 2
2 2

E mv mv mg R    代入数据可解得 2JE  由于物体从 B

到C过程中速度一直减小，根据牛顿运动定律分析可知从 B到C的过程中物体对半圆形导轨

的压力逐渐减小，由摩擦力公式 f N 可知，物体从 B到D过程中所受的摩擦力大于从D到

C过程中所受的摩擦力，由功能关系
2
RE f 

   可知，物体从 B到D过程中克服摩擦力做

的功大于从D到C过程中克服摩擦力做的功，由于整个过程中机械能减少了 2J，故从D到C

过程中机械能的减少量小于1J，故 C正确 D．从图乙可以看出，半圆轨道半径 0.4mR 

到达C点时的速度大小为 1 4m sv  设运动到C点时导轨对物体的弹力为N，则由牛顿第二

定律可得
2
1vN mg m
R

  代入数据解得 30NN  由牛顿第三定律可知，物体运动到C点时对

半圆形导轨的压力大小为30N，故 D错误；故选 C。

6．A【详解】C．由图可知汽车在 AB段牵引力不变，根据牛顿第二定律有
1
4

F mg ma 

解得 22.5m/ sa  可知汽车在 AB段做匀加速直线运动，故 C错误；B．汽车在 BC段牵引力

逐渐减小，做加速度减小的加速运动，故汽车启动后先做匀加速直线运动，后做加速度减小

的加速运动，直到速度达到最大，故B错误；C．1 6st 时汽车的速 1 1 2.5 6m/ s 15m/ sv at   

汽车额定功率为
3 5

1 10 10 15W 1.5 10 WP Fv      当牵引力等于阻力时速度达到最大，则
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汽车达到的最大速率为

5

m
1.5 10 m/ s 30m/ s1 2000 10

4

Pv
f


  

 
，故 A正确；D．汽车做匀加速直

线运动的位移为
2 2

1 1
1 1 2.5 6 m 45m
2 2

x at     从达到额定功率到速度最大过程中，根据动

能定理有   2 2
2 1 2 m 1

1 1 1
4 2 2

P t t mgx mv mv    解得 2 105mx  汽车通过的距离为 1 2 150mx x x   ，

故 D错误。故选 A。

7．C【详解】小球从释放开始，在平行斜面方向一直做匀加速直线运动，而在垂直斜面方

向上，第一次碰撞前做类自由落体运动，每次碰撞后都做相同的类竖直上抛运动。设由释放

到第一次碰撞的时间为T ，则此后相邻两次碰撞间的时间间隔均为 2T，由匀变速直线运动

规律可知，在平行斜面方向上，由静止开始，各个T 内的位移之比为1:3:5 : 7 :9 :11:13:，

故有 1 2 3t t t  ，      1 2 3: : 3 5 : 7 9 : 11 13 1: 2 :3x x x      ，故 ABD错误，C正确。故选 C。

8．CD【详解】A．地球的人造卫星的发射速度大于或等于第一宇宙速度，但是应小于第二

宇宙速度，即大于或等于 7.9 km/s，小于 11.2 km/s，故 A错误；B．轨道Ⅱ的半长轴小于轨

道Ⅲ的半径，根据开普勒第三定律可知，Z卫星在轨道Ⅱ上运动的周期小于在轨道Ⅲ上运动

的周期，故 B错误；C．轨道Ⅲ相对于轨道Ⅱ是高轨道，由低轨道变轨到高轨道，需要在切

点位置加速，可知，Z卫星在轨道Ⅲ上经过 B点时的速度大于在轨道Ⅱ上经过 B点时的速度，

故 C正确；D．根据牛顿第二定律有 2

MmG ma
r

 解得 2

GMa
r

 可知，Z卫星在轨道Ⅲ上经过

B点时的加速度等于在轨道Ⅱ上经过 B点时的加速度，故 D正确。故选 CD。

9．BC【详解】A．对小球 A进行受力分析，三力构成矢量三角形，如图

所示根据几何关系可知两三角形相似，因此
0

mg kx F
OO l x O A

 
 

缓慢运动过程 O'A越来越小，则 F逐渐减小，故 A错误；B．由于弹簧

的形变量保持不变，弹簧弹力大小始终不变，故 B正确；CD．对木板，

由于弹簧对木板的弹力大小不变，方向向右下，但弹簧的弹力与竖直方

向的夹角越来越小，所以地面对木板的支持力逐渐增大，地面对木板的摩擦力逐渐减小，故

C正确 D错误。故选 BC。

10．BC【详解】ABC．当圆盘转速增大时，由静摩擦力提供向心力。三个物体的角速度相

等，由 2F m r 可知，因为 C的半径最大，质量最大，故 C所需要的向心力增加最快，最

先达到最大静摩擦力，此时
2
1 C2 2mg m r  计算得出 1

1 rad/s 2.5rad/s
2 0.4
g
r

   

当 C的摩擦力达到最大静摩擦力之后，BC间绳子开始提供拉力，B的摩擦力增大，达最大
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静摩擦力后，AB之间绳子开始有力的作用，随着角速度增大，A的摩擦力将减小到零然后

反向增大，当 A与 B的摩擦力也达到最大时，且 BC的拉力大于 AB整体的摩擦力时物体

将会出现相对滑动，此时 A与 B还受到绳的拉力，对 C可得
2
2·2 2 ·2T mg m r   对 A、B

整体可得 2T mg 计算得出 2 5rad/sg
r
   当 5rad/s  时整体会发生滑动，故 A错

误，BC正确；D．在 2rad/s 2.5rad/s  时，B、C间的拉力为零，当 2.5rad/s 5rad/s 

时，在增大的过程中 B、C间的拉力逐渐增大，故 D错误。故选 BC。

11． (1)C (2)角速度ω (3) 2:1 变小 不变

12．（1）①A ②甲 ③ CAB (2)B (3)
2
k

【详解】（1）①[1] 甲、乙、丙实验中，小车和长木板之间都有摩擦力，为使小车所受的力

就是所受的合力，所以都需要平衡摩擦力，故 A正确，BC错误。故选 A；②[2] 甲图是用

重物的重力代替绳上的合力，所以必须满足“M远大于 m”；乙、丙两图绳上的合力由弹簧测

力计和力的传感器直接测出，所以不需要满足“M远大于 m”。故填甲。③[3]甲图用重物的

重力代替绳子的合力，需满足“M远大于 m”，当随 m的增大，不在满足“M远大于 m”时图

像出现弯曲，所以甲组对应的图线 C。乙、丙图由当拉力相等时，a 乙>a 丙，从而确定乙组对

应图线 A，丙组对应的图线 B，因此则有甲、乙、丙三组实验对应的图线依次是 “CAB”。

（2）[4]由匀变速直线运动的特点，即相邻的时间间隔位移差相等，得出

x12−x01=6.11cm−3.00cm=3.11cm则有 xb−x12=7.43cm−6.11cm=1.32cmb不可能是从 A上撕下的；

xc−x12=12.31cm−6.11cm=6.20cm≈2×3.11cm所以 c可能是从 A上撕下的；

xd−x12=16.32cm−6.11cm=10.21cm≈3.3×3.11cm所以 d不可能是从 A上撕下的，因此 ACD错

误，B正确。故选 B。

（3）[5] 小明同学采用（乙）图实验装置探究质量一定时加速度与力的关系的实验时，以

弹簧测力计的示数 F为横坐标，加速度 a为纵坐标，对小车由牛顿第二定律可得 2F=Ma

整理得到
2a F
M

 由图线的斜率为 k可得
2k
M

 解得小车的质量为
2M
k



13．(1)
2
0

6
vg
R

 （3分） (2)
2
0

6
v RM
G

 （3分） (3)
2 2
03

224
v T Rh R


  （4分）

【详解】（1）小球用绳连接在火星表面做竖直面内的变速圆周运动，在最低点有

2
0vF mg m
R

  （2分），而 7F mg ，解得
2
0

6
vg
R

 （1分）。
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（2）物体在火星表面所受的万有引力等于重力，有 1
1 2

GMmm g
R

 （2分），

可得火星的质量为
22
0

6
v RgRM

G G
  （1分）。

（3）设火星的同步卫星轨道半径为 r，由万有引力提供向心力有
22

22
2( )MmG m r

r T


 （2分），

由于 r R h  ，联立解得航天器距火星表面的高度为
2 2
03

224
v T Rh R


  （2分）

14．(1) 20ms  ，方向与 x轴正方向成 37°（6分） (2) 4 73m/sv  （7分）

【详解】（1）沿 y方向受力分析可得 sin 37 ymg ma  ，（1分）

前 2s内 y方向位移为
2

0
1 12m
2 yy v t a t   （1分）

在 x方向上 xF ma ，前 2s内 x方向位移为
21 16m

2 xx a t  （1分）

所以运动的位移 2 2 20ms x y   ，（2分）方向与 x轴正方向成 37°角。（1分）

（2）物块再次回到 x轴时，有
2

1 0 1 1
1 0
2 yy v t a t   （2分）可得 4st  （1分）

此时 y方向速度为 0 12m/sy yv v a t    ，（1分）x方向速度为 32m/sx xv a t  ，（1分）

此时速度大小为 2 2 4 73m/sx yv v v   。（2分）

15.答案：（1）2N，方向沿斜面向上； (4分)（2） W；（7分）

（3）2.5 m， J（7分）

【详解】（1）由小物体在直轨道 AB匀速直线运动，根据平衡条件可得

1sin cosmg mg F    （2分）可得 F=2N,（1分） 方向沿斜面向上。（1分）

（2）由于小物块恰好运动到C点与圆弧轨道间的缝隙处速度为零，即 0Cv  由分析可知

G y yP mg v v   当 0ya  时，小物块竖直方向的速度达到最大设为 myv ，即 GP 达最大值。设

此时夹角为  ，根据牛顿第二定律 cosmg T  ，
2

cos vT mg m
R

  （2分）根据动能定理

21cos
2

mgR mv  ，得
3cos
3

  （2分）则

2
m

2sin 2 cos 1 cos 3
3yv v gR gR        （2分）解得

Pm =mg*Vym = W。（1分）

（3）小物块如图所示设小物块落在坡面上的动能为 kE ，

3
1020

3
50 3

1020
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（4）根据动能定理
2 21 1

2 2D CmgR mv mv  （1分）

小物块从 D点飞出后，做平抛运动 Dx v t  ，
21

2
H gt （1分）

根据动能定理
2

k
1
2 DmgH E mv  （1分）根据几何关系 2y H  ，

21
2

y x 可得

2
2

D

gH
v g


 （1分）整理得

2
2

2 2 2
2 2

1 1 2 1 23 3
2 2 3 2 3

C C
C C

g gv v g v g g
v g v g

  
        
      

（1分）

由分析可知，当 0Cv  时，
21

2
v 最小，即 kE 取最小值 kminE ，解得 kminE = J，（1分）

设QB距离为 x，小物块由Q到C过程中 1 2cos sin 0mg x mgx mgR        又由于

2
2 0

10
2

mgR mv   解得 2 0.5  ，x=2.5m。（1分）

3
50
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