
[image: ]参考答案
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	C
	D
	D
	B
	D
	A
	B
	ACD
	BD
	AD



1．C
【详解】研究飞往火星宇宙飞船的最佳运行轨道时，飞船的形状对于轨道没有影响，可以忽略，能看成质点，故A不符合题意；计算从北京开往上海的一列火车的运行时间，火车的大小和形状可以忽略，能看成质点，故B不符合题意；调整人造卫星的姿态，卫星的形状和大小为研究的问题不可以忽略，不能看成质点，故C符合题意；研究各大行星绕太阳公转的周期时，行星的大小相对于运动的轨迹可以忽略不计，能看成质点，故D不符合题意．
2．D
【详解】A．位移反映物体位置变化的物理量，路程反映物体运动过程的物理量。物体做单向直线运动时，其位移的大小等于路程，故A错误；
B．形状规则、质量分布均匀的物体，重心在几何中心，故B错误；
C．能否看作质点物体本身无关，要看所研究问题的性质，看物体的形状和大小在所研究的问题中是否可以忽略。物体它的体积足够小但不一定能够忽略，不一定能看成质点，故C错误；
D．在世界杯的赛场上，德国队在开场的第35分钟时成功射门，此处的“第35分钟时”指的是某一瞬间，属于时刻，故D正确。
故选D。
3．D
【详解】A．位移和速度是矢量，运算时遵守平行四边形定则；时间是标量，运算时遵守代数加减法则。故A错误；
B．位移是矢量，运算时遵守平行四边形定则；速率和时间是标量，运算时遵守代数加减法则。故B错误；
C．加速度和速度变化量都是矢量，运算时遵守平行四边形定则；平均速率是标量，运算时遵守代数加减法则，故C错误； 
D．加速度、速度变化量和平均速度都是矢量，运算时都遵守平行四边形定则，故D正确。
故选D。
4．B
【详解】位移是从起点指向终点的有向线段的长度，可知物体从A到D这段时间内的位移大小为4m，方向沿x轴正向。
故选B。
5．D
【详解】试题分析：设刚开始时弹簧压缩量为x0，A对弹簧的压力：mgsinθ=kx0 …①
B刚要离开挡板时，弹簧处于伸长状态，B对弹簧的拉力：mgsinθ=kx1…②

所以物体A向上的位移：，故D正确．
考点：胡克定律；物体的平衡．
6．A
【详解】A．“16日10时”是时间轴上的一点，指的是时刻，选项A正确；
B．“您这么早就来啦，抱歉！让您等了这么久”。这里的“早”指的是时刻，“久”指的是一段时间，表示了时间，选项B错误；
C．“一分钟有六十秒”，这里的“一分钟”、“六十秒”都指的是一段时间，都表示时间，选项C错误；
D．“中学一节课45分钟，每一分钟都很重要，最后1秒也不能浪费”。这里“最后1秒”指的是一小段时间间隔，表示时间，选项D错误。
故选A。
7．B
【详解】A．剪断细线前，A、B紧挨在一起但A、B之间无压力，对A分析可得


解得弹簧压缩量为


故A错误；
BCD．细线剪断瞬间，弹簧弹力不变，对A、B整体，由牛顿第二定律


解得物体A、B的瞬时加速度为


对物体A，由牛顿第二定律


解得物体B对物体A的压力为


故B正确，CD错误。
故选B。
8．ACD




【详解】A．根据平行四边形定则可知，若和大小不变，角越小，合力越大，故A正确；
B．由力的合成方法可知，两力合力的范围


所以合力有可能大于任一分力，也可能小于任一分力，还可能与两个分力都相等，故B错误；




C．由力的合成方法可知，如果夹角不变，大小不变，只有增大，则合力大小可能减小，也可能增加，也可能不变，故C正确；

D．二力平衡时，合力为零，此时合力比分力中的任何一个力都小，故D正确。
故选ACD。
【点睛】
9．BD

【详解】AC、对球受力分析，重力，杆OA、OB对球的支持力（沿着杆的方向），依据平行四边形定则，结合几何关系与三角知识，则有：OA与竖直夹角为，即

，
解得：

，

因，轻杆OA与OB对小球的作用力大小之比是1：1，AC错误；
[image: @@@5f4f216e-6a87-4c22-a8af-b213926bd06e]
BD、对小滑块受力分析，如图所示；由上分析可知，

，

依据牛顿第三定律，则轻杆OB对小滑块的作用力方向沿OB杆向下，大小为，B正确；
对于小滑块，根据平衡条件，则有：

，
解得

，
再由胡克定律，则有：

，
D正确；
10．AD


【详解】AB．由于在图像中，图线与坐标轴围成的“面积”表示位移大小，两车在时并排行驶，此时





所以时甲车在前，距乙车的距离为


故B项错误；

同理，可得当时




此时，甲在乙前方，距离为


故A正确，B错误；
CD．由v－t图像斜率表示加速度大小，可得




设甲、乙两者相遇时间为t，此时甲的位移


乙的位移


两者相遇，有





联立解得：或者，所以第一次并排行驶的时刻是，此时代入可求得


故两次并排行驶的位置沿公路方向相距


故C错误，D正确。
故选AD。
11．     B     0.2     0.57     1.16     0.15
【详解】(1)[1]电火花打点计时器使用（220V，50Hz）的交流电源，即B。
(2)[2]纸带点迹均匀，说明系统受力平衡，根据平衡条件


解得


(3)[3]匀变速直线运动过程中某段时间内的中间时刻速度等于平均速度



[4]利用求解加速度


[5]对系统应用牛顿第二定律


解得


12．     CD/DC     3.20     D


【详解】（1）[1]A．实验时，只需要确保两个拉力均在弹簧的弹性限度之内，并不需要两个分力、大小必须保持一致，A错误；


B．实验时，为了减小误差，两个拉力之间的夹角适当大一些，并不需要两个分力、间夹角必须保持120°，B错误；
C．为了减小实验误差，实验时，在弹性限度内，将两个将橡皮筋拉至结点O时，拉力要适当大些，C正确；
D．为了确保实验中拉力测量的精确度，实验时，拉橡皮筋时，弹簧测力计、橡皮条、细绳应贴近木板且与木板平面平行，D正确。
故选CD。
（2）[2]根据弹簧测力计的读数规律，该读数为3.20N。
（3）[3]实验中两根弹簧测力计同时拉与单独用一根弹簧测力计拉，均要求使得橡皮筋被拉至同一位置O，即前后力的作用效果相同，可知本实验采用的科学方法是等效替代法。
故选D。

13．（1）375 m；（2）mgtan θ；
【详解】（1）0～10 s的时间内，游客加速上升，设加速度大小为a1，由牛顿第二定律有
F1－mg＝ma1
解得
a1＝3 m/s2
上升高度


10 s末速度
v＝a1t1＝30 m/s
在10～25 s的t2＝15 s时间内，游客减速上升，设加速度大小为a2，由牛顿第二定律有
mg－F2＝ma2
解得
a2＝2 m/s2
上升高度


悬停在空中的直升机距离地面的高度
h＝h1＋h2＝375 m。
（2）画出缆绳偏离竖直方向角度为θ时游客的受力图，如图所示
[image: @@@e915c487-d5d2-4e4a-91f6-7ce7a58dba93]
由几何关系有




解得

，F＝mgtan θ
14．（1）0.05   （2）12.5s
【详解】（1）根据v-t图象可知，滑块以初速度v2=6m/s冲上传送带时，在t=8s时刻到达A点，可得传送带的长度为


根据图线b，可求得滑块的加速度为


由牛顿第二定律可得
-μmg=ma
解得
μ=0.05
（2）滑块在前后两段时间的位移大小相等，方向相反，根据v-t图线与坐标轴所围的面积表示位移可得


解得
t′=12.5s
15．（1）2m/s2，0.5m/s2（2）1s，2m/s（3）2.1m
【分析】(1)利用牛顿第二定律求的各自的加速度；
(2)根据匀变速直线运动的速度时间公式以及两物体的速度相等列式子求出速度相等时的时间，在将时间代入速度时间的公式求出共同的速度；
(3) 根据先求出小物块在达到与小车速度相同时的位移，再求出小物块与小车一体运动时的位移即可．
【详解】(1) 根据牛顿第二定律可得
小物块的加速度：

m/s2
小车的加速度：

m/s2
(2)令两则的速度相等所用时间为t，则有：


解得达到共同速度的时间：t=1s
共同速度为：

m/s
(3) 在开始1s内小物块的位移

m
此时其速度：

m/s
在接下来的0.5s小物块与小车相对静止，一起做加速运动且加速度：

m/s2
这0.5s内的位移：

m
则小物块通过的总位移:

m
【点睛】本题考查牛顿第二定律的应用，解决本题的关键理清小车和物块在整个过程中的运动情况，然后运用运动学公式求解．同时注意在研究过程中正确选择研究对象进行分析求解．
[bookmark: _GoBack]

答案第1页，共2页

image4.wmf
A

0.6m

mg

x

k

==


oleObject51.bin

image46.wmf
2020

()()

mmgMgmmMa

m

+-=++


oleObject52.bin

image47.wmf
2

2020

()()

(0.20.1)10(0.20.11)1.16

m/s0.15

110

mmgmmMa

Mg

m

+-++

+´-++´

===

´


oleObject53.bin

oleObject54.bin

oleObject55.bin

oleObject56.bin

oleObject57.bin

image48.wmf
mg

cos

q


oleObject3.bin

oleObject58.bin

image49.wmf
2

111

1

150m

2

hat

==


oleObject59.bin

image50.wmf
2

2222

1

225m

2

hvtat

=-=


oleObject60.bin

image51.png




image52.wmf
T

cos

mg

F

q

=


oleObject61.bin

image53.wmf
tan

F

mg

q

=


oleObject62.bin

image5.wmf
(

)

(

)

ABAB

mmgkxmma

+-=+


image54.wmf
T

cos

mg

F

q

=


oleObject63.bin

image55.wmf
22

62

8m32m

22

vv

Lt

+

+

==´=

¢


oleObject64.bin

image56.wmf
22

26

m/s0.5m/s

8

v

a

t

D-

===-

D


oleObject65.bin

image57.wmf
(

)

(

)

'

11

631062102

22

t

´´=´-´+-´


oleObject66.bin

image58.wmf
2

m

mg

ag

m

m

m

===


oleObject67.bin

oleObject4.bin

image59.wmf
0.5

M

Fmg

a

M

m

-

==


oleObject68.bin

image60.wmf
0

mM

atvat

=+


oleObject69.bin

image61.wmf
212

m

vat

==´=


oleObject70.bin

image62.wmf
2

1

1

1

2

m

sat

==


oleObject71.bin

oleObject72.bin

image63.wmf
0.8

F

a

Mm

==

+


image6.wmf
2

4ms

a

=


oleObject73.bin

image64.wmf
2

211

1

1.1

2

svtat

=+=


oleObject74.bin

image65.wmf
12

11.12.1

sss

=+=+=


oleObject75.bin

oleObject5.bin

image7.wmf
A

N

A

Fmgkxma

+-=


oleObject6.bin

image8.wmf
N

24N

F

=


oleObject7.bin

image9.wmf
1

F


oleObject8.bin

image10.wmf
2

F


oleObject9.bin

image11.wmf
q


oleObject10.bin

image12.wmf
F


oleObject11.bin

image13.wmf
1212

||

FFFFF

-££+

合


oleObject12.bin

oleObject13.bin

oleObject14.bin

oleObject15.bin

oleObject16.bin

oleObject17.bin

oleObject18.bin

image14.wmf
1.6

2

cos

L

L

q

=


oleObject19.bin

image15.wmf
37

q

=°


oleObject20.bin

image16.wmf
AB

FF

=


oleObject21.bin

image17.png




image18.wmf
5

8

cos37

2

B

F

mg

mg

==

°


oleObject22.bin

image19.wmf
5

8

mg


oleObject23.bin

image20.wmf
5

cos37

8

mg

Tmg

=+°


oleObject24.bin

image21.wmf
3

2

Tmg

=


image1.png




oleObject25.bin

image22.wmf
5

1.62

Tmg

k

LLL

==

-


oleObject26.bin

image23.wmf
vt

-


oleObject27.bin

image24.wmf
2.5s

t

=


oleObject28.bin

image25.wmf
1

2.525m31.25m

2

x

=´´=

甲


oleObject29.bin

image26.wmf
1

(1022.5)2.5m40.625m

2

x

=´+´=

乙


image2.wmf
12

2sin

mg

xxx

k

q

=+=


oleObject30.bin

image27.wmf
0

t

=


oleObject31.bin

image28.wmf
9.375m

Lxx

=-=

乙

甲


oleObject32.bin

image29.wmf
1s

t

=


oleObject33.bin

image30.wmf
1

110m5m

2

x

¢

=´´=

甲


oleObject34.bin

image31.wmf
1

(1015)1m12.5m

2

x

¢

=´+´=

乙


oleObject1.bin

oleObject35.bin

image32.wmf
1.875m

xxLx

¢¢

D=+-=

甲

乙


oleObject36.bin

image33.wmf
22

200

m/s10m/s

2

a

-

==

甲


oleObject37.bin

image34.wmf
22

2010

m/s5m/s

2

a

-

==

乙


oleObject38.bin

image35.wmf
2

1

2

sat

=

甲

甲


oleObject39.bin

image36.wmf
2

0

1

2

svtat

=+

乙

乙


image3.wmf
A

mgkx

=


oleObject40.bin

image37.wmf
ssL

-=

乙

甲


oleObject41.bin

image38.wmf
1.5s

t

=


oleObject42.bin

oleObject43.bin

oleObject44.bin

image39.wmf
22

113

10()11.25m

222

sat

==´´=

甲

甲


oleObject45.bin

image40.wmf
31.25m11.25m20m

Lxs

¢

=-=-=

甲

甲


oleObject2.bin

oleObject46.bin

image41.wmf
01

()

mmgMg

m

+=


oleObject47.bin

image42.wmf
01

()

0.10.1

0.2

1

mmg

Mg

m

+

+

===


oleObject48.bin

image43.wmf
2

(5.146.30)10

m/s0.57m/s

220.1

AC

B

x

v

T

-

+´

===

´


oleObject49.bin

image44.wmf
2

xat

D=


oleObject50.bin

image45.wmf
2

22

2

(6.305.14)10

m/s1.16m/s

0.1

a

-

-´

==


