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辽宁省普通高中2025~2026学年上学期期初考试调研试题（3）
高二物理
[bookmark: _GoBack][bookmark: OLE_LINK1]命题人：辽宁省鸿飞教学研究中心 张天麟     审题人：辽宁省鸿飞教学研究中心 物理调研组
命题范围：【必修二6~8章，必修三9~10章，选择性必修1】圆周运动、天体、机械能守恒定律、电场、动量

注意事项：
1．答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号填写在答题卡上。
2．答选择题时，选出每小题答案后，用铅笔把答题卡对应题目的答案标号涂黑。如需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。答非选择题时，将答案写在答题卡上。写在本试卷上无效。
3．考试结束后，将本试卷和答题卡一并交回。
一、选择题：本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第 1~7 题只有一项符合题目要求，每小题4分；第 8~10题有多项符合题目要求，每小题6分全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
1．下列关于惯性的各种说法中，你认为正确的是
A．速度越大的物体越不容易使它们停下来，因为速度越大的物体惯性也越大
B．在完全失重的情况下，物体的惯性将消失
C．把手中的球由静止释放后，球能竖直加速下落，说明力是改变物体惯性的原因
D．抛出去的标枪、手榴弹等是靠惯性向远处运动的
[image: @@@118458ad-5fe2-4999-a860-5817758cfad1]2．用电场线能很直观、很方便地比较电场中各点场强的强弱。如图甲是等量异种点电荷形成电场的电场线，图乙是场中的一些点：O是电荷连线的中点，E、F是连线中垂线上相对O对称的两点，B、C和A、D也相对O对称。则
A．B、C两点场强大小和方向都相同
B．A、D两点场强大小相等，方向相反
C．E、O、F三点比较，O点场强最弱
[image: @@@549b4930-b01e-4364-8678-99e83b3c17f8]D．B、O、C三点比较，O点场强最强
3．固定水平杆上套有一个圆环，轻绳一端拴在环上，另一端系着一个小木块，整个装置处于静止状态。某时刻，一颗子弹以一定初速度射入木块（子弹没有穿出）并随木块摆至最高点，则以下说法正确的是
A．子弹射入木块的过程中，子弹和木块组成的系统动量守恒，机械能守恒
B．子弹随木块一起向上摆至最高点的过程中，子弹和木块组成的系统动量不守恒，机械能不守恒
C．子弹随木块摆至最高点时，子弹和木块的瞬时速度为零
D．整个过程中，圆环、绳、木块和子弹所组成的系统动量守恒
[image: @@@f3dc463b-031a-4df1-9e9b-52d8e459e59e]4．一圆盘可以绕其竖直轴在水平面内转动，圆盘半径为R，甲、乙两物体质量分别为M和m（M>m），它们与圆盘之间的最大静摩擦力均为压力的μ倍，两物体用一根长为L（L<R）的轻绳连在一起，如图所示。若将甲物体放在转轴的位置，甲、乙之间的轻绳刚好沿半径方向被拉直，要使两物体与圆盘不发生相对滑动，则圆盘旋转的角速度最大不得超过（两物体均可看作质点，重力加速度为g）




A．	B．	C．	D．
[image: @@@4b904ac5-bbe5-4898-aa5d-141fa6a98ce6]5．如图，半圆形光滑轨道固定在水平地面上，半圆的直径与地面垂直，一小物块以速度v从轨道下端滑入轨道，并从轨道上端水平飞出，小物块落地点到轨道下端的距离与轨道半径有关，此距离最大时，对应的轨道半径为（重力加速度为g）


A．		B．


C．		D．




[image: @@@be2ee5b4-d07e-4cda-9bee-4f7a48a21ddf]6．如图所示，地表空间中存在一匀强电场，一个质量为的带电小球仅在重力和电场力作用下运动，虚线与水平面的夹角为，若小球从虚线上某处静止释放，则恰好沿虚线向斜下方向运动；若小球的初速度方向垂直于虚线向右上方向，大小为，从图示位置出发到最高点的过程中，小球重力势能增加了，则在上述过程中小球电势能的改变量为




A．	B．	C．	D．
7．如图所示，滑块A和足够长的木板B叠放在水平地面上，A和B之间的动摩擦因数是B和地面之间的动摩擦因数的4倍，A和B的质量均为m。现对A施加一水平向右逐渐增大的力F，当F增大到F0时A开始运动，之后力F按图乙所示的规律继续增大，图乙中的x为A运动的位移，已知最大静摩擦力等于滑动摩擦力。对两物块的运动过程，以下说法正确的是
[image: @@@13bffd39-87b8-4a58-bd4c-a22b6b03611b]
A．当F＞2F0，木块A和木板B开始相对滑动
B．当F＞F0，木块A和木板B开始相对滑动

C．自x=0至木板x=x0木板B对A做功大小为

D．x=x0时，木板B的速度大小为
8．两个等量同种点电荷固定于光滑水平面上，其连线中垂线上有A、B、C三点，如图甲所示，一个电荷量为2×10-3C、质量为0.1kg的小物块（可视为质点）从C点静止释放，其运动的v-t图像如图乙所示，其中B点处为整条图线切线斜率最大的位置（图中标出了该切线）。则下列说法正确的是
[image: @@@d8797c26-e579-4ede-afb5-87fb0eae124b]
A．由C到A的过程中物块的电势能先减小后增大

B．B点为中垂线上电场强度最大的点，电场强度大小
C．由C点到A点电势逐渐降低

D．A、B两点间的电势差











[image: @@@4f2e4d4b-5452-4269-a97a-d8ddc0f3a52c]9．如图所示，人造卫星围绕地球做圆周运动，和与地球相切，，称为地球对卫星的张角。现有甲、乙两颗人造卫星，轨道平面相同，以相同方向绕地球公转。已知地球对甲、乙的张角分别为和，且，甲、乙公转角速度分别为和，万有引力常量为。则以下说法正确的是
A．由题目所给条件，可以算出地球的质量
B．由题目所给条件，可以算出地球的密度

C．每隔时间，两卫星可以恢复直接通信

D．每隔时间，两卫星可以恢复直接通信










[image: @@@486bab2f-6cc7-4cb6-8361-84a7f8fa91d9]10．如图所示，电动机带动的传送带与水平方向夹角，与两皮带轮、 相切与A、B两点，从A到B长度为。传送带以的速率顺时针转动。两皮带轮的半径都为。长度为水平直轨道CD和传送带皮带轮最高点平滑无缝连接。现有一体积可忽略，质量为小物块在传送带下端A无初速度释放。若小物块与传送带之间的动摩擦因数为，与水平直轨道CD之间的动摩擦因数为，若最大静摩擦力等于滑动摩擦力。则
A．小物块从A运动到B的时间为8s


B．小物块运动到皮带轮最高点时，一定受到皮带轮的支持力作用

C．将小物块由A点送到C点电动机多消耗的电能为

D．若小物块刚好停在CD中点，则
二、非选择题：本题共5小题，共54分。
11．（8分）
（1）甲同学用如图(a)所示的装置来验证动量守恒定律。
[image: @@@493a4415-b999-4eaa-a00f-b91294babd77]
①图(a)中O点是小球抛出点在地面上的投影。实验时，先将入射小球m1多次从斜轨上S位置静止释放，找到其平均落地点的位置P，测量水平射程OP。然后，把被碰小球m2静置于轨道的水平部分，再将入射小球m1从斜轨上S位置静止释放，与小球m2相碰，并多次重复本操作。接下来要完成的必要步骤是      ；（填选项前的字母）
A．用天平测量两个小球的质量m1、m2
B．测量小球m1开始释放的高度h
C．测量抛出点距地面的高度H
D．分别通过画最小的圆找到m1、m2相碰后平均落地点的位置M、N
E．测量水平射程OM、ON
②若两球相碰前、后的动量守恒，其表达式可表示为      （用②中测量的量表示）。

[image: @@@493a4415-b999-4eaa-a00f-b91294babd77]（2）乙同学也用上述两球进行实验，但将实验装置改成如图(b)所示。将白纸、复写纸固定在竖直放置的木条上，用来记录实验中小球1、小球2与木条的撞击点。实验时先将木条竖直立在轨道末端右侧并与轨道接触，让入射小球1从斜轨上起始位置由静止释放，撞击点为B′；然后将木条平移到图中所示位置，入射小球1从斜轨上起始位置由静止释放，确定其撞击点P；再将入射小球1从斜轨上起始位置由静止释放，与小球2相撞，撞击点为M和N，测得B′与N、P、M各点的高度差分别为h1、h2、h3。只要满足关系式      ，则说明碰撞中动量是守恒的；只要再满足关系式      ，则说明两小球的碰撞是弹性碰撞（用所测物理量的字母表示）。

12．（8分）


实验小组设计“验证机械能守恒定律”方案：用粗细均匀的细杆拼组成矩形框，从某一高处竖直下落。在矩形框正下方放置光电门，测得矩形框先后两次挡光时间分别为和。
[image: @@@88bde73c598e40fa856e7f31db1902ae]

（1）测量细杆直径，如图乙所示，其值为        mm；




（2）用、，表示下、上边框的经过光电门时的速度，测出上下边框两杆轴心之间距离，在实验误差允许范围内，若        ，可判断矩形框下落过程机械能守恒。
（3）下列操作，你认为正确的是______。
A．释放时，矩形框下框的下沿必须与光电门在同一高度
B．释放时，矩形框可以在光电门上方一定距离处
C．矩形框下落时，水平边框不水平、框面不竖直，对测量结果都没有影响


（4）有同学提出细杆直径较大时对实验结果产生影响。仅考虑直径较大的影响，忽略其他因素，本实验得出的重力势能的减小量和动能的增加量的关系为        （选填“＜”“＞”或者“＝”）。



13．（12分）






如图所示，固定在竖直面内的四分之一圆弧轨道，半径为，轨道底端切线水平且与水平传送带左端平滑相连，传送带顺时针转动，运行速度大小为。一质量为可视为质点的物块从轨道顶端由静止开始下滑，运动到圆弧轨道底端时对轨道压力大小为自身重力的2倍。已知物块与传送带间动摩擦因数为，传送带轮中心间距为，重力加速度为。求：
（1）物块在圆弧轨道运动过程中所受阻力做的功；
（2）物块离开传送带时速度的大小；
（3）由于传送物块，传送带多消耗的电能。
[image: @@@fb3953c2-a135-40d7-9119-21595b697e56]



14．（10分）




现有竖直向上的匀强电场，电场强度。质量的带电粒子仅在电场力作用下，运动轨迹如图中曲线所示。该粒子经过A点时的速度，与水平方向夹角为37°。从A点经过到达B点，经B点时速度与水平方向夹角为53°。求：

（1）带电粒子的电性，电量；

（2）A、B两点间的电势差。
[image: @@@3d7f682a-4f71-42d5-a61d-748e7b613653]





15．（16分）
























如图所示，表面光滑的水平面中间存在水平光滑凹槽。质量为、长度的木板放置在凹槽内，其上表面恰好与水平面平齐。开始时木板静置在凹槽左端处，其右端与凹槽右端距离为。水平面左侧有质量分别为与的物块、。二者之间锁定一压缩轻弹簧，其弹性势能为。弹簧解除锁定后，将、两物块弹开，物块滑上木板，当刚滑到右端时，恰好第一次碰到点。已知物块与木板间的动摩擦因数，重力加速度取，求：



（1）物块刚滑上木板时的速度大小；



（2）初始时木板右端距点的距离；













（3）若的质量减为，则在第次碰撞点时，木块恰好滑到右端，且此时。已知不与碰撞，与的碰撞为弹性碰撞，求与的关系。
[image: @@@f6e01ab1-268b-4465-8f86-0a7640c26be5]
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