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物理试题
注意事项：1.本试卷满分100分，答题时间60分钟。
    2.本试卷考查内容为必修一、必修二、选必一
1、 选择题：本题共7小题，每小题4分，共28分。每小题所给选项有一项符合题意。
1．以下说法正确的是（　　）
A．物体做曲线运动时，速度一定是变化的
B．物体做圆周运动时，所受合力的方向总是指向圆心
C．若物体受合力等于零，则机械能总量一定保持不变
D．若系统内存在摩擦力做功，则动量一定不守恒
[image: @@@35aaa984-61eb-412a-bbfa-700a7bd0eb4f]2．如图所示，重物A质量为m，置于水平地面上．一根轻质弹簧，原长为L，劲度系数为k，下端与物体A相连接．现将弹簧上端点P缓慢地竖直提起一段高度h使重物A离开地面．这时重物具有的重力势能为（以地面为零势能面）


A．	B．


C．	D．



3．某块石头陷入淤泥过程中，其所受的阻力F与深度h的关系为（k，已知），石头沿竖直方向做直线运动，当时，石头陷入淤泥过程中克服阻力做的功为（　　）




A．	B．	C．	D．
4．2022年6月5日17时42分，神舟十四号载人飞船经过6次变轨后与天和核心舱自主快速交会对接成功，如图所示，对接前飞船经B点由椭圆轨道Ⅰ变轨至圆形轨道Ⅱ，A、B两点分别为轨道Ⅰ的近地点和远地点，已知A点到地心的距离为rA，B点到地心的距离为rB，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@06e8d164-c57a-47fb-92c3-42b407ffa6c6]
A．飞船在A点的加速度大于在B点的加速度
B．飞船从A点沿轨道Ⅰ飞向B点过程中速度逐渐增大
C．飞船在轨道Ⅱ上运行的周期小于在轨道Ⅰ上运行的周期

D．飞船在轨道Ⅰ上运行，经过A、B两点时的速度大小之比为

5．人们对手机的依赖性越来越强，有些人喜欢躺着看手机，经常出现手机砸伤眼睛的情况，若手机质量为100g，从离人眼约20cm的高度无初速掉落，砸到眼睛后手机未反弹，眼睛受到手机的冲击时间约为0.2s，取重力加速度，下列分析正确的是（　　）

[image: @@@16f4ed75-aadf-4171-ad65-a9071e30039d]  A．手机与眼睛作用过程中手机动量变化约为

B．手机对眼睛的冲量大小约为
C．手机对眼睛的冲量方向竖直向上

D．手机对眼睛的作用力大小约为




6．如图所示，半径为、质量为的光滑半圆槽置于光滑水平面上，A、B为半圆槽直径的两个端点，现将一质量为的小球（可看成质点）从A点的正上方2R处静止释放，小球从A点沿切线方向进入半圆槽，已知重力加速度为，不计空气和一切摩擦力。则（　　）
[image: @@@a84593a5-91a6-4c14-a677-0a017b6847cc]A．小球自由下落过程中机械能守恒，动量守恒

B．半圆槽向左运动的最大位移为

C．小球第一次运动到半圆槽最低点时，对半圆槽的压力大小为
D．小球将离开半圆槽做斜抛运动




[image: @@@93fbcdb6-7c63-415b-b124-5ce47e4ee7ab]7．如图所示，质量均为的木块A、B并排放在光滑水平面上，木块A上固定一竖直轻杆，轻杆上端的O点系一长为的细线，细线另一端系一质量为的球C。现将球C拉起使细线水平伸直，并由静止释放球C，重力加速度大小为，小球和木块均可视为质点。则（　　）
A．球C由释放运动到最低点，物体A、B和球C所组成的系统动量守恒

B．球C从释放运动到最低点过程中，木块A移动的距离为



C．A、B两木块分离时，A的速度大小为

D．球C第一次到达轻杆左侧能上升的最大高度（相对小球的最低点）为
2、 多选题：本题共三个小题，每小题6分，共18分；选错0分，少选3分。
[image: @@@9c8b2c6a-7001-40b0-bc2f-ac0bc0c87b6f]8．如图，一送餐机器人在送餐，餐具放在水平托盘上，机器人在水平方向上做匀加速直线运动的过程中，餐具与水平托盘始终无相对滑动。下列说法正确的是（    ）
A．重力对餐具做正功	B．支持力对餐具做负功
C．摩擦力对餐具做正功	D．合力对餐具做正功



9．如图所示，质量分别为的木块A、B静止在光滑水平面上，一轻质弹簧与B固定连接，一颗质量为的子弹，以水平向右的速度射入木块A并停留其中，子弹和木块的作用时间极短，在此后的过程中，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@3bfb2e8c-9b54-4a92-a9b5-adfdeb0d34f6]


A．子弹打入木块A后的瞬间，A、B和子弹的速度大小均为

B．弹簧的最大弹性势能为

C．木块B的最大速度大小为

D．当弹簧恢复原长时，木块A的速度大小为
10．2022年第24届冬奥会将在北京举行，冰壶是比赛项目之一如图甲所示，红壶以一定速度与静止在大本营的蓝壶发生对心碰撞（撞时间极短），碰撞前后两壶运动的v-t图线如图乙中实线所示，已知两壶质量相等且均视为质点。由图像可得（　　）
[image: @@@0f72d711-2c30-4dc3-b692-40268c5304b3]
A．红蓝两壶碰撞过程是弹性碰撞
B．蓝壶与地面间的动摩擦因数为0.0225
C．碰撞后，蓝壶的瞬时速度为0.8m/s
D．红、蓝两壶碰后至停止运动过程中，所受摩擦力的冲量之比为1∶3
3、 实验题：本题两个小题，共14分。
11．常规落体法验证机械能守恒定律摩擦阻力影响相对较大，现如图放置实验器材，连接遮光片小车与托盘砝码的绳子与桌面平行，遮光片与小车位于气垫导轨（图1中未画出，视为无摩擦力），重力加速度为g，接通电源，释放托盘与砝码，测得如下物理量：遮光片宽度d，遮光片小车释放点到光电门的长度l，遮光片小车通过光电门挡光时间Δt，托盘与砝码质量m1，小车和遮光片质量m2。
[image: @@@8d188abc-8da5-4db0-8d8b-00944ff1af35]
(1)用该装置验证系统机械能守恒定律，          满足m2>>m1；（选填“需要”或“不需要”）
(2)若d=             ，即验证从释放到小车经过光电门这一过程中系统机械能守恒；（用上述字母表示）

(3)改变l，做多组实验，作出如图3所示的以l为横坐标，以为纵坐标的图像，a、b两图线中一图线为无任何阻力情况下的结果，另一图线为某同学考虑到有部分恒定空气阻力的结果，对比发现，
[bookmark: _GoBack]          图线考虑了空气阻力。
[image: @@@66d32a20-bcb8-41d9-b419-c337395ea5f5]
12．如图所示实验装置，某同学用a、b是两个半径相等的小球．按照以下步骤研究弹性正碰实验操作
[image: @@@81377f5e-30ce-4acf-be91-a7de265d5bd1]

在平木板表面钉上白纸和复写纸，并将该木板竖直立于紧靠槽口处，使小球a从斜槽轨道上固定点处由静止释放，撞到木板并在白纸上留下痕迹O；

将木板水平向右移动一定距离并固定，再使小球a从固定点处由静止释放，撞到木板上．重复多次，用尽可能小的圆把小球的落点圈在里面，其圆心就处与小球落点的平均位置，得到痕迹B；

把小球b静止放在斜槽轨道水平段的最右端，让小球a仍从固定点处由静止释放，和小球b相碰后，重复多次，并使用与第二步同样的方法分别标出碰撞后两个小球落点的平均位置，得到两球撞在木板上痕迹A和C．





(1)为了保证在碰撞过程中a球不反弹，a、b两球的质量、间的关系是      。(选填“大于”，“小于”，“等于”
(2)完成本实验，必须测量的物理量有      。
A．小球a开始释放的高度h
B．木板水平向右移动的距离l


C．A球和B球的质量、



D．O点到A、B、C三点的距离分别为、、


(3)若(2)所给选项的物理量均已知，若满足条件                     用测量量表示，则表示两小球发生的是弹性碰撞．
4、 解答题，本题共3小题，共40分。
13．（10分）宇航员在月球表面附近自高h处以初速度v0水平抛出一个小球，测出小球的水平射程为L，已知月球半径为R，万有引力常量为G。求：
（1）月球的质量M为多少？
（2）若在月球附近发射一颗卫星，则卫星的绕行速度v为多少？






14．（12）如图所示，在竖直平面内有一粗糙斜面轨道AB与光滑圆弧轨道BC在B点平滑连接(滑块经过B点时速度大小不变)，斜面轨道长L=2.5m，斜面倾角θ=37°，O点是圆弧轨道圆心，OB竖直，圆弧轨道半径R=1m，圆心角θ=37°，C点距水平地面的高度h=0.512m，整个轨道是固定的．一质量m=1kg的滑块在A点由静止释放，最终落到水平地面上．滑块可视为质点，滑块与斜面轨道之间的动摩擦因数μ=0.25，取g=10m/s2，sin37°=0.6，cos37°=0.8不计空气阻力，求：
(1)滑块经过圆弧轨道最低点B时，对圆弧轨道的压力；
[image: @@@6d140b2f-65bf-4ce4-bcac-d4b334e059df](2)渭块离开C点后在空中运动的时间t．




















[image: @@@1a018bc2-e8e1-4896-b125-624e03f0e258]15．（18分）如图所示，半径为的光滑圆弧面与传送带平滑连接（圆弧的圆心在的正下方），传送带以的速度逆时针匀速运动，、两点的水平距离为，竖直高度差。质量为2kg的物块（物块可看作质点）在水平恒力作用下从点由静止运动到点，物块在点处时撤去水平恒力，此时物块对圆弧面的压力恰为零。物块与传送带间的动摩擦因数为0.2，传送带长16m，重力加速度为，求：

(1)水平恒力的大小；
(2)物块与传送带之间摩擦产生的热量。
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