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第Ⅰ卷（选择题，共46分）
一、选择题（本大题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第1~7题只有一项符合题目要求，每小题4分；第8~10题有多项符合题目要求，每小题6分，全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有错选的得0分）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	A
	D
	C
	B
	B
	C
	C
	BC
	AC
	AB



【解析】

1．当线圈中通以交变电流时，在金属杯中将产生感应电动势和感应电流，根据法拉第电磁感应定律可知，感应电动势，提高交流电源的频率，磁感应强度的变化率变大，感应电动势变大，感应电流的功率增大，故A正确。将金属杯换为陶瓷杯后，由于陶瓷不是导体，因此陶瓷杯中不能产生感应电流，无法给水加热，故B错误。减少线圈的匝数会降低交流电产生的感应电动势，则感应电流的功率减小，使杯内的水沸腾所需的时间延长，故C错误。增大交流电的周期磁感应强度的变化率变小，感应电动势变小，感应电流的功率减小，故D错误。






2．由图可知，故，故A错误。，所以其表达式为，故B错误。由图像可知交流电压的最大值为100V，因此其有效值为故C错误。所以R消耗的功率为，故D正确。
3．闭合S1，灯A1与电源连成闭合回路，故立刻亮，电路稳定后，电感线圈L1与灯A1并联后接到电源两端，回路总电阻减小，流过电源的电流增大，路端电压减小，则灯A1两端电压减小，亮度降低，故A错误。灯A1的电阻等于电感线圈L1的直流电阻，电路稳定后电感线圈L1与灯A1电流相等，断开开关S1瞬间，灯A1不会闪亮，故B错误。闭合S2，灯A3串联接入电路立刻亮，电感线圈L2产生自感电动势使得流过L2的电流由0逐渐增大，与之串联的灯A2电流也由0逐渐增大，灯A2逐渐变亮，故C正确。断开开关S2，电感线圈L2产生自感电动势使得流过L2的电流逐渐减为零，与之串联的灯A2电流也逐渐减为零，亮度逐渐降低至熄灭，不会闪亮，故D错误。






4．C先跟A接触后，两者电荷量均变为，C再跟B接触后，两则电荷量均变为，则有，解得或，因都带正电荷，则=2，故选B。



5．据题意，在时间内，外加磁场磁感应强度增加，则在导线框中产生沿顺时针方向c→b的电流，故A错误。在时间内，外加磁场均匀变化，在导线框中产生恒定电流，该电流激发出稳定磁场，该磁场通过圆环时，圆环中没有感应电流，故B正确，C错误。在时间内，外加磁场向下减小，且斜率也减小，在导线框中产生沿顺时针方向减小的电流，该电流激发出向内减小的磁场，故圆环内产生顺时针方向电流，故D错误。





6．闭合的圆环，接入电路中，接触点O点与P间电阻丝并联接入到电路中，在滑动触头P缓慢地从O点开始经m点、n点、q点再回到O点的过程中，圆环接入到电路中的总电阻先变大后变小，故电路中的总电阻先变大后变小，则干路电流I先减小后增大，灯L2先变暗后变亮；根据闭合电路欧姆定律可知路端电压即电压表示数先变大后变小，圆环与灯L1并联电路的电压满足，由于灯L2电压先减小后增大，故先增大后减小，L1先变亮后变暗；流过电流表的电流可知IA先减小后增大，则电流表的示数先减小后增大，故A错误。当外电路总电阻等于电源内阻时，电源的输出功率达到最大值。题目中的外电路总电阻初始等于电源内阻，先增大后减小至等于电源内阻，电源的输出功率从最大变小后变到最大，故B错误，C正确。圆环与灯L1并联的电压先增大后减小，则电容器板间的电压先增大后减小，由可得电容器所带的电荷量先增大后减少，故D错误。



[bookmark: _GoBack]7．由题意可知，将四个点电荷等效成如图，四个点电荷与O点距离均为L，设，则O点场强大小为，代入可得，方向沿x轴负方向。故选C。

[bookmark: OLE_LINK2]8．由右手定则可知b端电势高，故A错误，B正确。b端带正电受电场力向上，a端带负电受电场力向下，则a端比b端先落地，故C正确，D错误。






















9．线框在t时间内运动的过程中，切割的有效长度，在过程中，切割的有效长度从0均匀增大到L，然后又从最大L减小到0，感应电动势，感应电流，峰值出现在；当过程，由于线框的左右两边切割方向相反的磁场，电动势累加，峰值出现在处，峰值为，之后又从峰值均匀减小为零，感应电流有类似的变化。从过程，切割2B的磁场，感应电动势的峰值为，感应电流为2I0，故A正确，B错误。分析研究b点进入B的过程中，安培力，其中，，联立解得，是二次函数，又因为，所以是二次函数，故D错误。为一次函数，峰值与电流峰值对应，分别为，，，方向由楞次定律可知与运动方向相反，由于线框匀速，则外力与安培力始终等大反向，故C正确。











10．粒子从AC、BC边射出的临界运动轨迹如图所示，与BC边相切时，则粒子做匀速圆周运动的半径等于D点到BC边的距离的一半，可得，为边长为L的等边三角形，≌，，， 。粒子从AC边射出时到D点的最远距离为，故A正确。从BC边射出的粒子做圆周运动的半径应满足≤，故B正确。粒子从AC边射出则轨迹所对圆心角为240°，运动时间为，故C错误。从AB边射出，则粒子的速度越大轨迹所对圆心角越小，所用时间越短，故D错误。
第Ⅱ卷（非选择题，共54分）
二、填空、实验题（本大题共2小题，共16分）
11．（每空2分，共6分）



（1）//    42.40

（2）
12．（每空2分，共10分）
（1）如图所示
（2）最左端
（3）0.36
（4）等于    小于
【解析】（2）根据图甲所示的电路图，滑动变阻器限流式接入，为保证电路安全应让接入阻值最大，滑至最左端全部接进电路。

（3）量程为0.6A的电流表分度值为0.02A，本位估读，所以读数为。




（4）接1时当时的路端电压等于电动势，故电动势测量值等于真实值；接2时当时路端电压小于电动势，当时的电流为定值电阻与电源构成的等效电源的短路电流，，故内阻测量值小于真实值。
三、计算题（本大题共3小题，共38分。解答应写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤，只写出最后结果的不能得分。有数据计算的题，答案中必须明确写出数值和单位）
13．（10分）
解：（1）当电场强度E垂直于细线斜向上时有最小值							①

																②

得														③

（2）															④

得																⑤
评分标准：本题共10分。正确得出①~⑤式各给2分。
14．（13分）
解：（1）带电粒子在磁场中做匀速圆周运动

						①	

得																②
进入磁场前竖直方向位移大小

																	③
设粒子进入磁场时的速度与竖直方向夹θ角

																④
由几何关系得

															⑤

解得												⑥
（2）由题意，粒子出磁场后经过2秒到达与A等高的水平面。竖直方向

															⑦
水平方向

																⑧

																⑨

															⑩

													
评分标准：本题共13分。正确得出⑤、⑥式各给2分，其余各式各给1分。
15．（15分）
解：（1）减速过程由动量定理可得

													①

解得																②


（2）设减速阶段的位移为，则加速阶段的位移为，根据

																③
金属棒加速的过程中，由位移公式可得

															④

可得															⑤
（3）加速过程中由牛顿第二定律可得

														⑥

其中																⑦

又																⑧

联立可得加速阶段拉力与位移的函数式为						⑨
评分标准：本题共15分。正确得出⑦、⑧、⑨式各给1分，其余各式各给2分。

答案第2页，共10页
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