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一、单项选择题（共11个小题，每题4分，共44分）
1.某微型电动车为零排放的纯电动汽车，其电池容量为150A·h。其中单位“A·h”所对应的物理量是（　　）
A．电动势	B．电荷量	C．电流	D．能量
2．磁贴纱窗的水平软磁条的外部正面磁感线如图所示，以下说法正确的是（    ）
[image: @@@dbf6c465-5225-467e-85e5-23d70c0aff7d]
A．磁感线是用来形象地描述磁场的曲线，它与磁场一样真实存在
B．磁条下方B点的磁感应强度方向与上方C点的磁感应强度方向相同
C．磁条下方A点的磁感应强度大小小于B点的磁感应强度大小
D．软磁条内部ab之间的磁感线方向应由a指向b
3.猫从高处落下时具有较高的生存技能，原因之一是猫的脚垫很厚且有很多脂肪，从高处落下时能够减少伤害。在猫着地的过程中，厚厚的脚垫可以（　　）
A．减小猫与地面的接触时间，从而减小合力的冲量
B．延长猫与地面的接触时间，从而增大合力的冲量
C．延长猫与地面的接触时间，从而减小猫的动量变化率
D．减小猫与地面的接触时间，从而减小地面对猫的平均冲击力
4．某同学利用如图所示器材探究“磁生电”，在正确操作的情况下，得到符合实验事实的选项是（　　）
[image: @@@1a65b028-ea30-4f63-8eb7-7fddeeb0de4f]
A．将绕线的铁环换成木环后，闭合或断开开关瞬间，电流计指针有偏转
B．闭合开关稳定后，电流计指针有偏转
C．闭合开关瞬间，电流计指针无偏转
D．通电状态下，拆开与电池相连线圈的瞬间，电流计指针无偏转




[image: @@@fb65e133-ea0c-4b20-9ec2-e28b1f3ff863]5.均匀带电绝缘圆环电荷量为，半径为。现使圆环绕如图所示过圆心的轴以线速度匀速转动，则圆环转动产生的等效电流为（　　）
  






A．	  B．	C．	D．
[image: 学科网 rSE/caKTBtxN+fUPil0Ivg==]6．边长为L的正方形区域内部有磁感应强度为B的匀强磁场，将边长为2L的n匝正方形线框置于磁场外围，如图所示，则穿过线框的磁通量为（　　）








A．	   B．	C．	D．
7．有些电子原件的接线柱有很多，不同的连接方式在电路中的作用不同。如图所示，一块均匀的长方体
电阻的长、宽、高分别为a、b、c，且a = 4b。将AB接入电路时电阻为R1，CD接入电路时电阻为R2，R1
[image: @@@79e895d2-ccf1-42d4-8c63-e6f58950b88c]与R2的比值为（　　）


A．	B．             C．4	D．16	
8.下列情况中系统动量守恒的是（　　）
①在光滑水平面上，运动的小车迎面撞上一静止的小车，以两车为一系统
②子弹水平射入放在光滑水平面上的木块中，对子弹与木块组成的系统
③光滑水平面上放一个表面光滑的斜面体，一个物体沿斜面滑下，以物体和斜面体为一系统
④运动员将铅球从肩窝开始加速推出，以运动员和铅球为一系统
A．①和③	B．①和③④	C．只有①	D．①和②
[image: ]9.某同学设计了如图所示的输液提示器，灯泡的电阻可视为不变。已知弹簧始终在弹性限度内，滑动变阻器的滑片P不会超出a、b端，对于该装置，闭合开关后，下列说法正确的是（　　）



A.当向药液袋内注射液体时，灯泡变亮
    B.当药液减少时，灯泡变亮
C.当向药液袋内注射液体时，电压表的示数变小
    D.当药液减少时，电压表的示数变大
10.有一只电熨斗，内部电路如图甲所示，其中M为旋钮内部的接线端子，旋钮有“高”“中”“低”“关”4个挡，这4个挡的内部接线有如图乙所示的4种方式，则下列判断正确的是（　　） 
[image: @@@cc91be44-64c8-4c59-9b5d-a9422ed33926]  
A．a方式为“中”挡	B．b方式为“中”挡
C．c方式为“关”挡	D．d方式为“高”挡
11.如图所示，是测电源电动势和内阻的两种常用方法，由于电流表和电压表都不是理想电表，所以测量结果有系统误差。下列分析正确的是（　　）
[image: @@@354bf428-afed-4017-b67f-760585f3f7d4]
A．采用图1的方法，引入系统误差的原因是电流表的分压作用
B．图3是用“图1”电路处理的结果，其中图线②表示测量图线
C．图4是用图2电路处理的结果，其中图线④表示真实图线
D．结合图3和图4处理实验数据，不能消除因电表不理想而引起的系统误差
二、实验题（前3空每空2分，后3空每空3分，共15分）
12.为测量某新型材料的电阻率，某小组同学选取了一个圆柱体新型材料。主要实验步骤如下：


[image: @@@5849b9da-23f4-4fe2-8eee-627977d223df]（1）先用螺旋测微器测量圆柱体的直径，示数如图甲所示，其直径      mm。



（2）再用刻度尺测出圆柱体的长度为。


（3）用多用电表粗测电阻时，将选择开关拨至“×10”挡，进行欧姆调零后，将两表笔接待测电阻两端，发现指针偏转过小，此时应选      （选填“×1”“×10”或“×100”）挡重新进行测量；按照正确的操作后，读数如图乙所示，则该圆柱体的电阻为      。
[image: @@@e3675700-8738-4ba0-8bf1-398de41164cc]
（4） 








用如图丙所示的电路精确测量该阻值，滑动变阻器滑片置于端，先将接1，闭合，调节和，使电流表和电压表示数适当，电流表和电压表的示数分别为、；再将接2，保持 





          （选填“”或“”）不变，调节另一滑动变阻器，电流表和电压表示数分别为、，经计算得      。
[image: @@@d42047ba-d857-4bf5-a16b-96514aa9f94a]



（5）该新型材料的电阻率为      （用“、、”表示）。
三、计算题（共41分）
[bookmark: c80a55e7-8857-44e4-8ab9-e993d9c42962]13.（6分）一个表头的内阻，满偏电流 。要把它改装为量程是的电压表。求：
要串联电阻的大小。
改装后的电压表内阻。



14. 



（8分）如图，电池组的电动势，内电阻，电阻，，小电动机M的内


电阻。当小电动机M稳定转动时，电流表A的读数为，求：

(1)小电动机M两端电压；

(2)电动机输出的机械功率。
[image: @@@c87842d3-e48e-4af6-b1d7-b292a5b71489]







[bookmark: 8cc99dbb-58ab-4d45-bf7b-aade8935da97]15.（12分）一个质量为60kg的蹦床运动员，从离水平网面3.2m高处自由下落，着网后沿竖直方向蹦回到离水平网面5.0m高处。已知运动员与网接触的时间为0.8 s，g取10m/s2。
（1）求运动员与网接触的这段时间内动量的变化量。
（2）求网对运动员的平均作用力大小。
（3）求从自由下落开始到蹦回离水平网面5.0m高处这一过程中运动员所受重力的冲量、弹力的冲量。



[bookmark: fe250a0e-5fc6-44cf-8971-3faca59dc790]16.（15分）如图所示，固定在竖直平面内的半径R=0.45m的四分之一光滑圆弧轨道的圆心为O点，圆弧轨道的最低点与静置在光滑水平面上的木板A的上表面平滑连接，木板A的质量mA=1kg，在木板A右侧一定距离处有N=2025个质量均为m0=3kg的小球向右沿直线紧挨着排列，小球的直径与木板的厚度相同，质量mB=2kg的小滑块B（可视为质点）从圆弧轨道上与O点等高处由静止释放，经过圆弧轨道的最低点滑上木板A，当滑块B与木板A恰好相对静止时木板A与小球发生第一次碰撞。已知木板A足够长，整个过程中滑块B始终未脱离木板A，木板A每次与小球碰撞前A、B均已相对静止，所有碰撞均为弹性碰撞且碰撞时间均忽略不计，重力加速度g=10m/s2。求：
(1)滑块B在圆弧轨道最低点受到的支持力大小；
(2)滑块B与木板A第一次相对静止过程中产生的内能；
(3)1号小球最终的速度为多大。‍
[image: @@@267983db-b951-4d9b-9c38-2f5cbb2e8ef1]
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12．(15分）
(1)1.705(1.703~1.707)   …………………………………………………………2分
(2)×100 ……………………………………………………………………………2分 
(3)1400 ……………………………………………………………………………2分
1. 
  ……………………………………………………………………………3分
1. 
 ………………………………………………………………………3分
1. 
  ……………………………………………………………………… 3分

13．(6分）
把电流表改装成电压表，需要串联电阻的阻值：
   ……………………………………………………3分   
改装后电压表内阻： …………………………………………3分
14.（8分）
1. 
根据电路图，由闭合电路欧姆定律


由欧姆定律：，

代入数据解得：    …………………………………………4分
1. 
根据电路图

且

解得


电动机的输入总功率为，

解得   …………………………………………………4分
15．（12分）
规定竖直向下为正方向，设网对运动员的平均作用力为F。
1. 设运动员从处自由下落，刚触网时的速度为          
运动员反弹到达的高度为, 离网时的速度为,
则运动员与网接触的这段时间内动量的变化量
,负号表示动量变化量的方向竖直向上。                              ……………………………………4分
1. 由动量定理得, 故,负号表示网对运动员的平均作用力F 的方向竖直向上,网对运动员平均作用力大小为1950N
                                                       ……………………………………4分
运动员从开始下落到触网的时间为,从离网到回到距水平网面5.0m 高处的时间为,则运动员在这一过程中所受重力的冲量为        方向竖直向下      ………2分
弹力冲量 ，负号表示弹力冲量的方向竖直向上
                                                                        ………2分
16．（15分）（1）根据动能定理可得
代入数据解得滑块B经过圆弧轨道最低点的速度为
滑块B在圆弧轨道最低点时可视作做圆周运动，则有
代入数据解得滑块B在圆弧轨道最低点受到的支持力大小为   ……………………………4分
滑块B与木板A接触后，二者发生相对运动，最终达到共同速度，根据动量守恒定律有
代入数据解得
在这一过程中，系统机械能损失转化为内能，根据能量守恒定律有
则滑块B与木板A第一次相对静止过程中产生的内能为3J    ……………………………………5分
木板A与小球1发生弹性碰撞，碰撞过程中动量守恒和机械能守恒。木板A与小球1第一次碰撞前的速度为，小球1的速度为，第一次碰撞后木板A的速度为，小球1的速度为，根据动量守恒定律有
根据机械能守恒定律有
联立解得，            ………2分
 
即木板A与小球1碰撞后，木板A的速度大小变为原来的一半，方向变反，小球1的速度变为木板A原速度的一半。
木板A与小球1发生碰撞后经过一段时间再次与滑块B共速，同理根据动量守恒可得
解得第二次共速的速度为
即每次木板A与滑块B重新共速后，速度变为滑块B的一半。               ………2分

小球之间质量相等，且发生的都是弹性碰撞，它们之间发生速度交换，即直到木板A最后一次与小球1发生碰撞前瞬间，小球1的速度都为零。
综上所述，可知，
依此类推，可得1号小球最终的速度为
……2分
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