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10月月考物理试卷
命题人：余小路   审题人：熊华

一、选择题（本题共10小题，共40分，其中1-7题只有一个选项正确，8-10题有多个选项正确，全对得4分，漏选得2分，错选得0分。）
1．2025年2月哈尔滨亚冬会上，中国运动员在速度滑冰男子500米决赛中，以34秒95的成绩夺得冠军。对运动员整个决赛过程描述正确的是（　　）
A．比赛中运动员的位移大小是500m
B．运动员全程的平均速度大小等于平均速率
C．研究运动员的冲线技巧时，不可以把运动员看作质点
D．运动员在直线赛道上保持高速滑行时，加速度一定也很大
2．A、B两个物体的位移—时间图像如图所示，则以下说法正确的是（　　）

[image: @@@a4c6d948-bca2-401e-98c1-b1974e4d87fe]A．时刻，A、B两物体的速度都为0	

B．内， A的平均速度等于B的平均速度

C． 内，A的路程等于B的路程	

D．时刻，A、B两物体的速度方向相同




3．夏季多雨，前方路段出现塌方，一司机在观察到后立即开始刹车，刹车过程中汽车途经A、B、C三点，最终停在D点。已知汽车经过段所用时间和段所用时间相等，均为2s，且，，汽车刹车过程中加速度保持不变。根据条件可得（　　）
[image: @@@a4d772fd-f983-4630-80d7-2b0df7f00a23]A．C、D之间的距离为1m	

B．汽车刹车过程中的加速度大小为

[image: @@@48f9524b-7ea7-4872-83d2-95afbd9ce7ee]C．汽车经过B点时的速度大小为	
D．汽车刹车过程中运动的总时间为7s
4．如图所示，用轻质细绳悬挂一质量为m的小球，再对小球施加一个力，使小球平衡时悬线绷紧且与竖直方向成β角，则所加力的最小值为（　　）


A．	B．


C．	D．
[image: @@@cbbb9ec7-bce6-4674-869f-de8af68ad262]5．大雾天发生交通事故的概率比平常要高出几倍甚至几十倍，保证雾天行车安全显得尤为重要。在雾天的平直公路上，甲、乙两汽车同向匀速行驶，乙在前，甲在后。某时刻两车司机听到警笛提示，同时开始刹车，结果两车刚好没有发生碰撞，如图为两车刹车后匀减速运动的v-t图像。以下分析正确的是（    ）

A．甲车刹车的加速度的大小为	
B．两车开始刹车时的间距为300m
C．两车刹车后间距一直在减小	
D．两车都停下来后相距12.5m




6．如图所示，A、B两物块叠放在光滑水平面上，A被绳子系在水平天花板上，绳子刚好拉直，此时绳子与天花板的夹角。已知A的质量为1.1kg，A、B之间的动摩擦因数为0.5，现将水平向右的外力F作用在B上，F从0开始逐渐增大。已知最大静摩擦力等于滑动摩擦力，重力加速度，，。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@e7fb1c85-ed00-42cc-916f-c990587b2064]A．A、B之间的摩擦力一直增大

B．时，A、B之间的摩擦力为5N

C．时，绳上的拉力为5N
D．仅调节绳子长度，使绳子与天花板的夹角变小，则A、B之间的滑动摩擦力变小








[image: @@@8506b1ae-9266-4909-896a-e2db1a36aed3]7．如图所示，两相同轻质硬杆可绕其两端垂直纸面的水平轴转动，在点悬挂一质量为的重物，将质量为的两相同木块紧压在竖直挡板上，此时整个系统保持静止。若将两挡板缓慢靠近少许距离后，与竖直方向夹角为，靠近过程保持始终等高，则靠近过程中（　　）
A．挡板与木块间的弹力变大
B．挡板与木块间的摩擦力一定保持不变

C．若木块没有滑动，则两挡板的摩擦力之和大于

D．若木块没有滑动，则木块与挡板间摩擦因数至少为



[image: @@@dd8642fce2b24a09897323e24abdd68c]8．如图所示，一氦气球下方系有一物体从地面由静止释放，以加速度匀加速上升，时绳子突然断裂，绳子断裂后物体运动过程中不计空气阻力，重力加速度g取。下列说法正确的有（　　）
A．物体从绳子断裂后到落地过程中做匀加速直线运动
B．物体运动过程中距离地面最大高度为120m


C．和时，物体距离地面的高度相同
D．物体从随气球开始运动到落地共用时14s

[image: @@@2262f142-0c72-46d8-a1b5-6b879bc74260]9．如图，倾角为的斜面固定在墙角，质量为M的尖劈放置在斜面上，尖劈的右侧面竖直，用轻绳系住一质量为m的球紧靠在尖劈的右侧，轻绳与斜面平行，球与尖劈的接触面光滑，此时斜面对尖劈的摩擦力恰好为零，整个系统处于静止状态。现沿球心O对球施加一水平向左的恒力F，系统仍处于静止状态。则（　　）
A．尖劈的质量M与球的质量m之比为1：3
B．对球施加水平推力后，轻绳的拉力变小
C．对球施加水平推力后，尖劈对斜面的压力不变
D．对球施加水平推力后，斜面对尖劈的摩擦力方向沿斜面向下






[image: @@@370efca8-1fc3-4e93-b646-8bdfd28a14b5]10．如图，一质点从A点开始做初速度为零的匀加速直线运动，加速度大小为是质点运动路径上三点，且，质点通过间所用时间是经过间所用时间的一半，则质点经过C点的速度大小和间距离为（　　）



A．C点的速度大小为	B．间距离为



C．C点的速度大小为	D．间距离为

二、实验题（本题共2小题，共16分）
[image: @@@a4902128-2687-4f85-a151-c12ee976c2f0]11．（7分）在“探究两个互成角度的力的合成规律”实验中，桌上放一块方木板，用图钉把一张白纸钉在方木板上。再用图钉把橡皮条一端固定在板上的A点。在橡皮条另一端拴上两条细绳形成结点，细绳的另一端系着绳套。先用两个弹簧测力计分别钩住绳套，互成角度地拉橡皮条末端到O点，再用一个弹簧测力计通过细绳套拉橡皮条末端也到O点。
（1）本实验中运用到下列哪种物理思想方法______；
A．理想实验法
B．控制变量法
C．等效替代法
D．微元法
（2）关于本实验下列说法正确的是______；
A．拉着细绳套的两只弹簧秤，稳定后读数应相同

B．如果没有操作失误，图2中的F与两力中，方向一定沿橡皮条AO方向的是F
[image: @@@a67bd8b2-d037-4e51-a8ad-664a30553a9f]C．测量时弹簧秤外壳与木板之间不能存在摩擦
D．测量时，橡皮条、细绳和弹簧秤应贴近并平行于木板
（3）在实验中，两弹簧测力计拉力的图示如图3，若图中每个小方格的边长表示1N，O是橡皮筋的一个端点，请通过规范作图找出合力，按照作图法可得到合力的大小为      N（保留两位有效数字）。
（4）若提供的实验器材中其他都不变，但只有一只弹簧测力计，为了完成该实验至少需要      （选填“2”、“3”或“4”）次把橡皮条结点拉到O点。
12．（9分）某实验小组利用如图甲所示的实验装置测量学校所在地的重力加速度。某同学打出一条较为理想的纸带如图乙所示，把开始打的模糊不清的点去掉，把清晰的第一个点标记为0，随后每隔一个点取一个计数点，依次标记为1、2、3、4，测量出的各计数点间的距离已标在纸带上，实验时交流电的频率等于50Hz。
[image: @@@d6d8c88f-22b6-4ba3-ba1a-486556ddc923]
（1）为完成此实验，除了图甲中已有的器材外，还需要的实验器材有______；（填选项字母）
A．刻度尺	B．秒表	C．220V的交流电源	D．8V的交流电源
（2）关于本实验，下列说法正确的是_________；
A．实验时纸带的右端和重物相连
B．重物释放前应尽量靠近打点计时器
C．释放前手应捏住纸带的上端，并保持纸带竖直
D．必须在接通电源时，同步释放纸带运动
（3）打下计数点2时重物的瞬时速度为      m/s，学校所在地的重力加速度约为      m/s2（计算结果均保留3位有效数字）。
（4）如果电源的频率不稳定，实际频率略大于50Hz，则加速度测量值比实际值        。（填偏大、偏小或相等）
四、解答题（本题共3小题，共44分）
13．（12分）如图所示， 一倾角为53°质量为M=5kg的斜面体A 置于水平面上，在斜面体和竖直墙面之间放置一质量为m=6kg的光滑小球B，斜面体A受到水平向右的推力F，使A 、B系统始终处于静止状态。已知斜面体与水平面间的动摩擦因数μ=0.2。最大静摩擦力等于滑动摩擦力，sin53°=0.8，cos53°=0.6，重力加速度g 取 10m/s² 。求 ：
（1）小球B 受到斜面体A弹力N1的大小和受到墙面弹力N2的大小；
（2）地面对斜面体A支持力N的大小；
（3）水平向右的推力F的最小值。

[image: @@@bbe3acbc-005c-49f1-958c-3e1b8e9c5d82]













14．（14分）如图所示，质量的物块A，悬挂在绳OP和OQ的结点O上，OP绳水平，OQ绳与竖直方向的夹角为，并跨过光滑定滑轮（定滑轮质量不计）与质量为的物块B相连，物块B放在斜面体C上，斜面体C质量为、倾角为，斜面体C及物块A、B均保持静止。（g取）求：
（1）绳OP、OQ的拉力大小；
（2）斜面体C对地面的压力大小；
（3）若物块C固定，物块B与物块C之间动摩擦因数为0.4，且认为最大静摩擦力等于滑动摩擦力。现改变物块A的质量，要使得物块B能保持静止，则物块A的质量要满足什么要求？
[image: @@@c90b3d29-84e6-4f6c-a8d8-c0751bf2f55a]









15．（18分）如图所示，有一空心上下无底的弹性圆筒，它的下端距水平地面的高度为H（已知量），筒的轴线竖直。圆筒轴线上与筒顶端等高处有一弹性小球，现让小球和圆筒同时由静止自由落下，圆筒碰地后的反弹速率为落地速率的，小球碰地后的反弹速率为落地速率的，它们与地面的碰撞时间都极短，可看作瞬间反弹，运动过程中圆筒的轴线始终位于竖直方向。已知圆筒第一次反弹后再次落下，它的底端与小球同时到达地面（在此之前小球未碰过地），此时立即锁住圆筒让它停止运动，小球则继续多次弹跳，重力加速度为g，不计空气阻力，求:
（1）圆筒第一次落地弹起后相对于地面上升的最大高度hmax；
（2）小球从释放到第一次落地所经历的时间t以及圆筒的长度L；

[image: @@@86682ae4-7a83-49d3-9c87-93ad24b09511]（3）在筒壁上距筒底处装有一个光电计数器，小球每次经过该处计数器就会计数一次，请问，光电计数器的示数最终稳定为几次?

















































高一上学期10月月考物理参考答案
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	C
	B
	A
	A
	D
	C
	D
	BC
	AD
	BC



1．C【详解】A．位移是起点到终点的直线距离，而500米比赛通常为绕圈或非直线赛道，位移大小小于路程500m，A错误；B．平均速度等于位移与时间的比值，平均速率等于路程与时间的比值。位移小于500m，平均速度大小小于平均速率，B错误；C．研究冲线技巧需分析身体动作，不能忽略运动员形状，不可视为质点，C正确；D．若运动员保持高速且速度不变（匀速直线运动），加速度为0，D错误。故选C。







2．B【详解】A．由位移—时间图像斜率表示速度可知，时刻，A物体的图像斜率是0，则速度是0，B物体的图像斜率不是0，则速度不是0，A错误；B．由题图可知，在内，A、B两物体通过的位移相同，所用时间相同，则A的平均速度等于B的平均速度，B正确；C．由题图可知，在内，A的路程为，B的路程为，可知A的路程比B的路程多4m，C错误；D．由位移—时间图像斜率表示速度可知，时刻，A的图像斜率是负值，则A的速度方向是负方向，B的图像斜率是正值，则B的速度方向是正方向，即时刻，A、B两物体的速度方向不相同，D错误。故选B。












[image: @@@57b9efcb-65a2-415a-b4d5-b7ead2ed0e35]3．A【详解】B．由题意可知，汽车做匀减速直线运动，利用逐差法，有，解得，汽车刹车时的加速度大小为，B错误；C．汽车做匀减速直线运动，根据推论，B点的瞬时速度等于段的平均速度，C错误；A．由速度位移公式，解得，则C、D之间的距离，A正确；D．由速度时间公式，解得，则汽车刹车过程中的总时间，D错误。故选A。



4．A【详解】如图所示，以小球为研究对象，小球受重力mg、绳拉力FT、外力F。根据平衡条件知F与FT合力与mg等大反向。即F与FT的合力为，在合力一定，其一分力FT方向一定的前提下，另一分力的最小值条件是F垂直于绳所在直线向上，则有  。故选A。


5．D【详解】AB.两车恰好不发生碰撞，速度相等时两车相遇且不发生碰撞。由题图可知，两车刹车后直到速度相等，经历的时间为20s，甲车的加速度，乙车的加速度






[image: @@@03c61544-0dda-47b8-a885-6d1b6c0494b1]此时甲车的位移，乙车的位移，两车刚好没有发生碰撞，则两车开始刹车时的间距，AB错误；C.两车刹车后甲的速度先大于乙的速度，两者间距减小，后来甲的速度小于乙的速度，两者间距增大，C错误；D.当时，甲车的速度，根据图像与坐标轴围成的面积表示位移可知，两车都停下来后相距，D正确。故选D。


6．C【详解】A．由题意可知，当A、B间不发生相对滑动时，A、B间的摩擦力是静摩擦力与F相平衡，会随着F的增大而增大，当A、B间发生相对滑动后，A、B间的摩擦力是滑动摩擦力，不会变化，故A错误；BC．对A受力分析，如图，由平衡条件可得，



[image: @@@976baf9c-b6f9-434f-bf76-5e9c554d4cf3][image: @@@71afc764-bc76-49f9-9770-b744270840bc]当A、B刚要发生相对滑动时，有，将A、B视为整体，当A、B刚要发生相对滑动时，对该整体受力分析，可得下图，由平衡条件可得，联立可得T=5N、F=4N、f=4N，则当F=5N时，A、B已发生相对滑动，A、B之间的摩擦力为滑动摩擦力，大小为4N，绳上的拉力为5N，故B错误，C正确；D．结合前面分析可知，A、B之间的滑动摩擦力大小为，则仅调节绳子长度，使绳子与天花板的夹角变小，则A、B之间的滑动摩擦力变大，故D错误。故选C。






[image: @@@565772bf-7238-492d-bc99-6aa2997c3f85]7．D【详解】A．设轻质硬杆的弹力为F，与竖直方向夹角为，将细线对O点的拉力按照效果分解如图所示，竖直方向有，再将杆对木块的推力按照效果分解，如下图所示，根据几何关系，有，联立，解得，若挡板间的距离稍许减小后，角变小，变小，所以挡板与木块间的弹力变小。故A错误；






[image: @@@16c78d4a-79f7-4423-8daa-3d9933d7e5d5]BC．若木块没有滑动，对整体受力分析，由平衡条件可知两挡板的摩擦力之和与整体的重力平衡，即，若木块发生了相对滑动，则挡板与木块间的摩擦力由静摩擦力转变为滑动摩擦力。故BC错误；D．若木块没有滑动，对其中一个木块受力分析如图所示，竖直方向，联立，解得，由于，则，即木块与挡板间摩擦因数至少为。故D正确。故选D。









8．BC【详解】A．物体从绳子断裂后到落地过程中先向上做匀减速运动，后向下做匀加速直线运动，A错误；B．t0=10s时气球上升的高度，此时的速度v0=at0=20m/s，绳子断裂后物体还能上升的高度，可知物体运动过程中距离地面最大高度为120m，B正确；C． 和时，物体从绳子断开位置上升的高度分别为，，可知两个时刻距离地面的高度相同，C正确；D．物体从绳子断开到落地过程由，解得（另一值舍去），即物体从随气球开始运动到落地共用时，D错误。
故选BC。
9．AD【详解】A．对球施加水平推力前，以尖劈和球整体为研究对象，如图1，可知轻绳的拉力




，斜面对尖劈的支持力，以球为研究对象，如图2，可知轻绳的拉力，联立解得。故A正确；
[image: @@@a358fb08-4323-4e55-be5c-1f531f6976ae]


B．以球为研究对象，可知对球施加水平推力后不影响竖直方向力的大小，轻绳的拉力不变，如图3，故B错误；CD．以尖劈和球整体为研究对象，对球施加水平推力后，如图4，有，总重力不变，可得斜面对尖劈的弹力变大，即尖劈对斜面的压力变大；轻绳拉力T不变，总重力不变，施加推力F后，要保持平衡，有，则斜面对尖劈的摩擦力沿斜面向下，斜面对尖劈的摩擦力不可能为0，故C错误，D正确。
故选AD。







10．BC【详解】A C．设间所用时间为t，则间所用时间为，则，，，联立解得，故A错误，C正确；




B D．根据题意可知距离，把代入可得。故B正确，D错误。
故选BC。
11．（1）C		（2）D		（3）7.0（6.8-7.2）		（4）3
【详解】（1）实验中，先用两个弹簧测力计分别钩住绳套，互成角度地拉橡皮条末端到O点，再用一个弹簧测力计通过细绳套拉橡皮条末端也到O点，实验运用到了等效替代法。
故选C。



[image: @@@35fb8864-c73b-4af7-8949-90a88d12d49c]（2）A．拉着细绳套的两只弹簧秤，稳定后读数，但并不需要读数相同，故A错误；B．是用一个弹簧测力计通过细绳套拉橡皮条末端到O点时的合力值，可知，如果没有操作失误，图2中的F与两力中，方向一定沿橡皮条AO方向的是，故B错误；C．弹簧测力计的弹簧直接与绳套连接，示数等于细绳的弹力大小，测量时弹簧秤外壳与木板之间是否存在摩擦对实验没有影响，故C错误；D．为了确保拉力测量的精度，测量时，橡皮条、细绳和弹簧秤应贴近并平行于木板，故D正确。故选D。
（3）根据平行四边形定则，作出合力，如图所示，可知，合力为7.0N（6.8N~7.2N）。


（4）若只有一只弹簧秤，为了完成该实验，用手拉住一条细绳，用弹簧称拉住另一条细绳，互成角度的拉橡皮条，使其结点达到某一点O，记下位置O和弹簧称示数和两个拉力的方向；交换弹簧称和手所拉细绳的位置，再次将结点拉至O点，使两力的方向与原来两力方向相同，并记下此时弹簧称的示数；只有一个弹簧称将结点拉至O点，并记下此时弹簧称的示数F的大小及方向；所以若只有一只弹簧秤，为了完成该实验至少需要3次把橡皮条结点拉到O。


12．（1）AD		（2）BC		（3）      		（4）偏小
（1）A．实验中需要测量计数点之间距离，即需要刻度尺，故A正确；
B．实验的过程中打点计时器可记录重物运动的时间，所以不需要停表，故B错误；
CD．电磁打点计时器使用8V的交流电源，故D正确，C错误。
故选AD。
（2）A．有图可知，纸带上从左到右间距逐渐增加，可以判断实验时纸带的左端和重物相连接，故A错误；B．重物释放前应尽量靠近打点计时器，更充分地利用纸带，B正确；C．释放前手应捏住纸带的上端，并保持纸带竖直，以减少摩擦，C正确；D．实验时要先接通电源，后释放纸带运动，D错误。故选BC。


（3）[1]根据某段时间中点的瞬时速度等于这段时间的平均速度，可得打点2时重物的瞬时速度，根据逐差法，可得重力加速度
（4）实验时交流电的频率高于50Hz，计算时仍按50Hz算，则计算用的周期偏大，使得测得的重力加速度值比当地的实际值偏小。




[image: @@@cbb4180f-273e-4bad-8b64-82cadc5daacd]13．（1），		（2）		（3）


【详解】（1）对B球受力分析，受重力mg，A的弹力N1，墙面的弹力N2，受力如图所示，根据平衡条件有，


解得，

（2）系统始终处于静止状态，对系统根据共点力平衡条件可知，竖直方向有



（3）水平向右的外力最小（设为Fmin）时，斜面体可能有向左运动趋势，由于，则有，解得




14．（1），		（2）		（3）





[image: @@@ec628433-7774-4761-acfe-b199fea60bb7][image: @@@edce5cfd-19a4-4e06-9a3d-d1311e77daa4]【详解】（1）对结点O受力分析如图所示，其中，由平衡条件得，，联立解得绳OP、OQ的拉力大小分别为，

（2）将物块B和斜面体C看成整体，对整体受力分析如图所示，根据竖直方向上受力平衡，可得


代入数据，得，根据牛顿第三定律可知，斜面体C对地面的压力大小为。











[image: @@@5b2d7841-0afa-4cc7-94a1-d2c410a50398]（3）若物块B恰好不下滑，对物块B受力分析如图[image: @@@950aff5e-df07-4d5c-8c20-b3740e135768]，将重力沿斜面和垂直斜面方向分解，根据受力平衡，有，，其中，，联立求得，若物块B恰好不上滑，对物块B受力分析如图，将重力沿斜面和垂直斜面方向分解，根据受力平衡，有，，其中，，联立求得，综合以上，物块A的质量要满足



15．（1）；（2），；（3）9次



【详解】（1）圆筒第一次落地做自由落体运动，有，圆筒第一次落地弹起后到最高点做匀减速运动，可视为初速度为零的匀加速运动，有，联立解得






（2）根据可得圆筒第一次落地的时间，圆筒第一次弹起后到最高点的时间，圆筒第一次弹起后到落地时小球同时到达地面，所以小球从释放到第一次落地所经历的时间，可知小球下落的高度，则圆筒的高度






（3）小球第一次落地时的速度，小球能到达筒壁上距筒底处的速度，设小球最后到达距筒底处与地共碰撞n次，小球每次碰地后的反弹速率为落地速率的，则有，解得n=4次，则光电计数器的示数最终稳定为2n+1=9次
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