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注意事项：
1．答题前，考生先将自己的姓名、班级、考场号/座位号填写在答题卡上，如有条形码，认真核对条形码上的姓名、准考证号，并将条形码粘贴在答题卡的指定位置上。
2．选择题答案使用2B铅笔填涂，如需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其它答案的标号；非选择题答案使用0.5毫米黑色中性（签字）笔或碳素笔书写，字体工整，笔迹清楚。
3．请按照题号在答题卡上各题的答题区域内作答，超出答题区域书写的答案无效。
4．保持卷面及答题卡清洁，不折叠，不破损，不准使用涂改液、修正带、刮纸刀。

一、选择题：本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第1~7题只有一项符合题目要求，每小题4分；第8~10题有多项符合题目要求，每小题6分，全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
1．关于电场线的说法中，下列错误的是（　　）
A．电场线首先是由英国物理学家法拉第提出的
B．电场中的任意两条电场线都不可能相交
C．带电粒子仅在电场力作用下沿电场线运动则轨迹一定为直线
D．顺着电场线的方向，电场强度一定越来越小
2．高中阶段有许多物理量，它们总是通过某种方式进行定义，其中有一类定义方法叫比值法，用比值法定义的物理量都有相同的特点：比值与相比的量无关。下列式子属于比值法定义的是（　　）




A．	B．	C．	D．
3．某弹簧振子在竖直方向上做简谐运动，其振动图像如图所示，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@8a73f6e2-7a9a-420b-bfee-d233a00cceb1]A．简谐运动的频率0.5Hz
B．任意1s内振子经过的路程均为10cm
C．从第1s末到第3s末，振子的速度方向不变
D．弹簧振子在第1s末与第3s末的位移相同
4．有一根长为L的均质金属棒，其材料的电阻率为ρ，棒内单位体积内自由电子数为n，在金属棒两端加上恒定的电压U，棒内随即产生恒定的电流，已知电子的带电荷量为e，则金属棒内自由电子定向移动的平均速率为（　　）




A．	B．	C．	D．


5．如图所示为某静电除尘装置的原理图，废气先经过一个机械过滤装置再进入静电除尘区。图中虚线是某一带电的尘埃仅在静电力作用下向集尘板迁移并沉积的轨迹，、两点是轨迹与电场线的交点，不考虑尘埃在迁移过程中的相互作用和电荷量变化，以下说法正确的是（　　）


[image: @@@3c70c0df-01e2-4923-a762-fae9c0d139cd]A．尘埃在点的加速度大于在点的加速度
B．尘埃带正电


C．尘埃由运动到的过程中，速度先减小后增加


D．尘埃由运动到的过程中，电势能先减少后增加


[image: 8ec2c8359c8a44e49a11c3a82e9f9074]6．如图甲所示电路中，闭合开关，将滑动变阻器的滑片从左端逐渐滑至右端时，电压表和的示数随电流表示数变化的图像如图乙所示，图线中ab、cd段均为直线。已知电动机两端电压达到某一值时才能开始转动，各电表均为理想电表，下列说法正确的是（　　）
A．电源的内阻为2.0Ω
B．电动机内部线圈的电阻值为1.0Ω

C．滑动变阻器的可调范围是
D．电流表示数最大时，电动机的输出功率为6.75W




7．如图甲所示，带电的物块P固定在光滑绝缘水平面上，时刻将另一带电物块Q从与物块P距离为d处由静止释放，物块Q在时间内的速度v随时间 t 变化的图像及时刻和时刻该图像的切线如图乙中所示，图乙中v0和t0为已知。若两物块均可视为点电荷，带电量的数值相等，物块Q的质量为m，静电力常量为k，两物块带电量始终不变。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@335c4916-4a20-440e-b92a-d96c41eb968f]A．两物块带异号电荷
B．2t0时刻 P、Q相距4d

C．两物块的带电量为 

D．0~2t0时间内P、Q组成的系统减小的电势能为

8．某物体的位置坐标随时间变化规律为，关于该物体的运动，下列说法正确的是（    ）
A．该物体做简谐运动，周期是2s

B．时刻，该物体的位置坐标为10 cm
C．该物体在任意1 s内的路程都是20 cm
D．该物体运动过程中速度变化频率为2.0 Hz

[image: @@@cbebe019-a28e-46cf-84b1-48680d4e6733]9．如图所示电路中，电源电动势为E，内阻为r。开关S闭合后，平行金属板中的带电液滴处于静止状态，电流表和电压表均为理想电表，为光敏电阻（阻值随光照强度的增大而减小），当光照强度增大时，下列说法正确的是（    ）
A．电压表示数减小
B．电源的输出功率可能变大
C．在接触极板前，小液滴的机械能减小
D．保持光照强度不变，断开开关，放电过程中，a点电势低于b点电势



[image: @@@df560594-91b0-4562-8c1b-492ec2186901]10．如图所示，一对平行金属板长为L，两板间距为d，两板间所加交变电压为，交变电压的周期。质量为m、电荷量为e的电子从平行板左侧以速度沿两板的中线持续不断地进入平行板之间，已知所有电子都能穿过平行板，且最大偏距的电子刚好从极板的边缘飞出，不计重力作用。下列说法正确的是（　　）
A．所有电子离开电场时的速度方向均与初速度方向相同
B．离开金属板时，侧位移越大的电子动能越大


C．时刻进入电场的电子，在两板间运动时最大侧位移为


D．时刻进入电场的电子，在两板间运动时最大侧位移为
二、非选择题：本题共5小题，共54分。
11．（8分）
某同学想用多用电表粗测电压表的内阻。
(1)实验时，先将红、黑表笔           （填“断开”或“短接”），调节机械调零旋钮，使指针正对最左端刻度线。
(2)经正确操作，测量电压表内阻时，应将多用电表的           （填“红”或“黑”）表笔与电压表的“+”接线柱接触，
[image: @@@7985d405-2aac-4b26-8c15-16285b811b69](3)选用“×100”挡测量电压表内阻时，发现指针偏转角度过小。为更准确测量电压表内阻，请选择以下必需的步骤，并按正确的操作顺序写出步骤的序号：           。
A．将红表笔和黑表笔短接
B．把选择开关旋转到“×10”挡位置
C．把选择开关旋转到“×1k”挡位置
D．把选择开关置于“OFF”挡
E.调节欧姆调零旋钮使指针指向欧姆零点
F.将红、黑表笔与电压表对应接线柱接触，测出电压表的内阻
(4)在第（3）问的正确操作中，多用电表的指针如图所示，则该电压表的内阻为         Ω。
12．（8分）
某物理兴趣小组用图甲所示的电路测量电流表G（量程为3mA）的内阻r，可用的器材有：

[image: @@@7dd0ebca-931f-4d86-a83d-14305ded08b6]A．电源（电动势1.5V，内阻忽略）

B．电源（电动势6.0V，内阻忽略）

C．滑动变阻器（阻值0~2000Ω）

D．电阻箱
E.开关两个，导线若干
(1)请将实验步骤补充完整：
①按图甲所示电路图连接实物电路；

②闭合开关前，将滑动变阻器的滑片置于       端（选填“a”或“b”）；


③闭合开关，调节，使电流表指针偏到满刻度处；




④保持不变，闭合开关，调节使电流表指针偏到满刻度的一半处，记下此时的值；
⑤断开开关，整理器材。

(2)若步骤④中，电阻箱的示数如图乙所示，则电流表内阻的测量值是      Ω。


(3)实际上，步骤④中的接入，会使电路总电阻减小，总电流增大，导致电流表指针半偏时，的值      （填“大于”“等于”或“小于”）电流表内阻的真实值。


(4)为了减小本实验误差，应选用电源      （选填“”或“”）
13．（10分）








某学习小组的同学们想测量一电池组的电动势和内阻，他们找到了如下的实验器材：电池组（电动势约为，内阻约为），灵敏电流计（满偏电流，内阻），定值电阻（阻值可求），变阻箱（阻值范围可调），开关，导线若干。同学们研究器材，思考讨论后确定了如下的实验方案，请你将该方案补充完整。
[image: @@@e60c00d3-aa87-494e-9441-8aef6e1cf8c7]




(1)若想灵敏电流计改装成量程为的电压表，需要        一个定值电阻（选填“串联”或“并联”），该定值电阻的阻值为        。
(2)为了准确测出电池组的电动势和内阻，在图甲虚线框中设计电路图，请把该电路图补充完整        。






(3)采集灵敏电流计和变阻箱的读数，作出了图像如图乙所示，已知图线的斜率为，纵截距为，则所测得电池组的内阻        。（用题目中所给的字母表示，已知电源中的电流远大于电流计中的电流）




(4)组长还组织大家进一步研讨，图丙所示为他们测得的某型号小灯泡的伏安特性曲线，如果把两个该型号的灯泡并联后再与的定值电阻串联起来接在上述电池组上（若测得电池组的电动势，内阻），如图丁，则每只灯泡消耗的实际功率为        （保留两位有效数字）。



14．（12分）












[image: @@@b6156399-5a8f-4b43-b214-0e5290bdc55b]如图所示电路中，电源（内阻不计，为恒压源），定值电阻，滑动变阻器可在范围内调节，平行板电容器板长，板间距，，一带正电的粒子（不计重力）、，以速度从两板正中间射入，当电键断开时，粒子击中距电容器极板右边缘的荧光屏正中心（荧光屏足够大）。则当电键闭合后，求：


(1)当时，电容器稳定工作时所带的电荷量；

(2)要使该粒子打到荧光屏上，则调节范围；

(3)粒子打到荧光屏上距点的最大距离；
15．（16分）



[bookmark: _GoBack]如图甲所示，长度为L=3.2m的粗糙水平地面AB与两个半径均为R=0.8m竖直固定的绝缘光滑细圆管道在B点平滑相切，过管道圆心（O1O2的水平界面下方空间有水平向左的电场（图中未画出），以A点所在位置为坐标原点，沿AB方向建立x坐标轴，电场强度大小随位置x变化的关系如图乙所示。质量为m=0.4kg 、带电量为q=0.2C的小球P静止在A点，另一质量为M=0.2kg的光滑绝缘不带电小球Q向右运动，以速度v0=6m/s与小球P发生弹性正碰（碰撞时间极短，且P、Q间无电荷转移），碰后小球P可从B点无碰撞进入细管道。已知小球 P与地面间的动摩擦因数，重力加速度g取10m/s2，不计空气阻力，小球P、Q均可视为质点。，求：
（1）碰后小球 P 的速度大小；
（2）小球P运动到管道最高点C点时对管道的作用力；
[image: @@@85b93e62-5670-45ab-b91e-18ada52a4a2c]（3）小球P再次到达水平地面时与C点的水平距离。（结果保留两位有效数字）
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