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11．(1)A		(2)0.980/	(3)0.240/     0.245/    纸带与打点计时器间有摩擦，摩擦阻力做功造成机械能损失

12．(1)   (2)D    


13．（1）720N；（2）；（3）
【详解】（1）当牵引力等于阻力时，速度达到最大值，则有


可得该车在运动过程中所受阻力大小为

 （3分）

（2）根据图像可知，匀加速阶段加速度大小为

 （2分）
根据牛顿第二定律有


可得该车在匀加速运动过程中所受牵引力的大小

 （2分）

（3）内汽车匀加速运动的位移为


牵引力做的功为

 （2分）


变加速过程中，即内，汽车牵引力的功率恒为，所以该过程中牵引力做的功为

 （2分）

则从静止开始到末该车所受牵引力所做的功

 （1分）
14．(1)1.2s   (2)0.48J   (3)0.64J
【详解】（1）物块P刚放到传动带上，根据牛顿第二定律


解得


加速度到共速的时间

 （2分）
共速后，根据牛顿第二定律

解得


之后继续做匀加速运动，有


解得

 （2分）
物块P从A点到达B点的时间

 （1分）
（2）物块在第一个过程与传送带的相对位移

物块在第二个过程与传送带的相对位移

产生的热量为
=0.48J （5分）

（3）物块P对传送带做的功



物块P对传送带做的功


物块P从A到B下滑过程中对传送带做的总功

 （5分）


15．（1）1.6J；（2）；（3）
【详解】（1）在B点，当轨道对小球的弹力恰好为零时，根据向心力公式有


解得

 （2分）
从P点到B点，根据功能关系有


解得

 （2分）
（2）当


时，设小球在EO上运动的路程为x，则有


解得

 （2分）
则小球进入细管，若小球恰好到达F点，则从P点到F点，根据功能关系有


解得

 （2分）
小球返回后，由功能关系可得


可得


小球在CB间脱离轨道，若小球在到达F点前返回恰好到达C点，从P点到C点，根据功能关系有


解得

 （2分）
故要使小球最终停在EO段，弹簧弹性势能应满足

 （2分）
（3）若弹簧弹性势能


根据功能关系有



则弹簧弹性势能与小球最终停下的位置坐标x（以O点为坐标原点，O点指向G点的方向为正方向建立x轴）的关系为

 （5分）
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