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2025-2026学年高二上期开学测试
物理试题
一、单选题（本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第1~7题只有一个选项正确，每小题4分；第8~10题有多个选项正确，全部选对得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分）

1．如图，某人通过定滑轮拉着小船在水面上向左运动。图示的四个速度方向中，可表示绳上点速度方向的是（　　）
[image: @@@7368658e8e9e4b6fb1fddbbdad0b3e19]




A．	B．	C．	D．
2．“二月二，龙抬头”是中国民间传统节日。每岁仲轿卯月之初、“龙角虽”犹从东方地平线上升起，故称“龙抬头”。0点后朝东北方天空看去，有两颗究见“角宿一”和“角宿二”，就是龙角星。该龙角星可视为双星系统，它们在相互间的万有引力作用下，绕某一点做匀速圆周运动。若“角宿一”的质量为m1、“角宿二”的质量为m2，它们中心之间的距离为L，公转周期为T，万有引力常量G。忽略自转的影响，则下列说法正确的是（　　）

A．“角宿一”的轨道半径为
B．“角宿一”和“角宿二”的向心加速度之比为m1：m2
C．“角宿一”和“角宿二”的线速度之比为m1：m2
D．“角宿一”和“角宿二”做圆周运动的向心力之比为m1：m2
3．如图所示，一内壁光滑的圆锥面，轴线OO'是竖直的，若有两个相同的小球（均视为质点）在圆锥内壁上沿不同的圆轨道运动，设O点为重力势能零点。则两小球（　　）
[image: @@@407c29b5-b6d2-4d72-a417-1f621721df71]
A．动能相同	B．运动的周期相同
C．锥壁对它们的支持力不同	D．动能与势能之比相同

4．某静电场在x轴上的场强E随x的变化关系如图所示，x轴正方向为场强正方向，其中x1、 是间隔相等的四点，x1到x4范围内的E-x图像与横轴所包围的面积为S，对于电荷量为q，质量为m的正点电荷，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@3bd9defa-304d-4a6b-abf7-325af63d2238]
A．x3处电势最高
B．x2和x4处电势相等

C．由x1静止释放仅在电场力作用下运动到x4时的动能
D．由x1静止释放仅在电场力作用下运动到x4过程中，电势能先增大后减小
5．在高速公路下坡路段外侧一般都会设置一段避险车道，主要用于高速行驶中失控或刹车失灵的车辆避险，假设某货车行驶至图甲中所示路段时，刹车突然失灵，此时司机立即关闭发动机通过方向盘控制货车使其驶入避险车道。如图乙所示，若货车在避险车道上减速的加速度大小为g，货车质量为M，避险车道的倾角为30°，货车上升的最大高度为h（未冲出避险车道），在货车冲上避险车道至运动到最大高度处的过程中，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@7db9fb14-348c-49d7-b1c9-6b80f1027065]

A．货车的动能损失了

B．货车的机械能损失了

C．货车冲上避险车道时的初速度为

D．避险车道对货车的阻力对货车做功为
6．某种静电分析器简化图如图所示，在两条半圆形圆弧板组成的管道中加上径向电场。现将一电子a自A点垂直电场射出，恰好做圆周运动，运动轨迹为ABC，半径为r。另一电子b自A点垂直电场射出，轨迹为弧APQ，其中PBO共线，已知BP电势差为U，|CQ|=2|BP|，a粒子入射动能为Ek，则（　　）
[image: @@@ce64d10b-b6ed-4509-9f4f-7dafb12877f0]

A．B点的电场强度
B．P点场强大于C点场强
C．b粒子在P点动能小于Q点动能
D．b粒子全程的克服电场力做功小于2eU










7．如图所示，质量分别为、的物块A、B分居圆心两侧放在水平圆盘上，用不可伸长的轻绳相连，与圆心距离分别为和，其中。A、B与圆盘的动摩擦因数相同，最大静摩擦力等于滑动摩擦力。当圆盘以不同角速度轴匀速转动时，绳中弹力F随的变化关系如图所示。当角速度为时，A物块恰好不受摩擦力作用，取。下列说法正确的是（　　）
[image: @@@928212fe-0534-4360-bf52-f8c33354c9d0]

A．

B．

C．物块与圆盘间的动摩擦因数

D．当角速度为时，物块恰好与圆盘相对滑动
8．如图所示是描述甲、乙两个点电荷电场的部分电场线，下列说法正确的是（　  ）
[image: @@@152e16d4220a44e2bfe1cd85c3298e58]
A．甲的电荷量小于乙的电荷量
B．P点的电势比Q点的电势低
C．P点的电场强度大于Q点的电场强度
D．电子在P点的电势能比Q点的电势能小
9.智慧充电技术的日益成熟，极大促进了电动汽车销量的增长。若一辆电动汽车的质量为m，额定功率为P。汽车由静止启动后做匀加速直线运动，汽车的速度大小为v时恰好达到其额定功率，之后汽车维持额定功率行驶，达到最大速度3v，已知汽车行驶时受到的阻力恒定。下列说法正确的是 （　　）

A．电动汽车受到的阻力大小为

B．电动汽车做匀加速直线运动的加速度大小为

C．电动汽车做匀加速直线运动的位移为

D．电动汽车做匀加速直线运动的过程中阻力做功为



10．在第26届亚洲田径锦标赛男子链球决赛中，我国选手王琦凭借最后一投74米50的成绩，成功卫冕，这也激发了同学们对链球比赛的浓厚兴趣。假设在比赛中运动员掷出点距地面的高度为h，初速度大小为，与水平方向的夹角为，以掷出点为坐标原点，建立坐标系如图所示，忽略一切阻力，已知重力加速度为，则下列说法正确的是（　　）
[image: @@@30d48c47-0f70-4b90-9760-1803767b6cf5]

A．掷出链球相对于地面的最大高度为 

B．链球从掷出到落至地面所用时间为 

C．链球落至地面时速度大小为


D．调整夹角，链球在地面落点与抛出点水平位移的最大值为
二、实验题（每空2分，共计16分）
11．两组同学利用不同的实验器材进行碰撞的实验研究。
第一组同学利用气垫导轨通过频闪照相进行“探究碰撞中的不变量”这一实验。
①若要求碰撞动能损失最小则应选下图中的          （填“甲”或“乙”）（甲图两滑块分别装有弹性圈，乙图两滑块分别装有撞针和橡皮泥）。
[image: @@@d6de8d4d-84d0-4b44-8034-5d1a68476cd0]
第二组同学采用下图所示装置进行“验证动量守恒定律”实验，在水平槽末端与水平面间放置了一个斜面，斜面的顶点与水平槽等高且无缝连接，使入射小球从斜槽上S点由静止滚下，落点为P ′ ，放上被碰小球后，入射小球和被碰小球在斜面上的落点分别为M ′、N ′。已知入射小球质量为m1，被碰小球质量为m2，用刻度尺测量斜面顶点到M ′、P ′、N ′三点的距离分别为l1、l2、l3。
[image: @@@3ef8366a-65cb-4e2d-989a-bf703e909add]
②关于本实验条件的叙述，下列说法正确的是        ；
A．斜面与水平槽必须光滑
B．该实验不需要秒表计时

C．两小球的质量应满足
D．必须测量水平槽末端的高度
③则验证两球碰撞过程中动量守恒的表达式为        （用所测物理量的字母表示）。
12.实验小组用下图所示的装置验证机械能守恒定律。主要的实验操作如下：
①用游标卡尺测量小球的直径d（d很小）；
②调节光电门1、2和小球在同一条竖直直线上；
③用米尺量出光电门1、2间的高度差H；


④发射器竖直向上发射小球，记录小球先后经过两光电门的遮光时间、；
⑤改变光电门2的位置，重复实验（小球每次出射的初速度不变）。
请回答下列问题：
[image: ]
（1）小球需要选用        ；



A.木球
B.塑料球
C.铁球

（2）小球经过光电门2时速度的大小为        （用题中物理量的符号表示）；
（3）已知重力加速度为g，若满足关系式        （用题中物理量的符号表示），则验证了小球机械能守恒；



（4）该小组同学利用测得的数据绘制了与的图像，已知图像斜率的大小为，则当地的重力加速度为        （用题中物理量的符号表示）；
[image: ]
（5）实验中发现小球增加的重力势能略大于小球减少的动能，下列原因中可能的是        。
A.小球直径d的测量值偏小
B.光电门之间高度差H的测量值偏小
C.光电门1测得的时间偏大
三、解答题（共计38分）






13．（10分）落锤打夯机是一种结构简单的建筑施工设备，其原理可以简化为以下模型∶质量为的夯体一部分埋人土层中，质量为的重锤（可视为质点）从夯正上方处自由下落，与夯发生碰撞（碰撞时间极短），碰后重锤和夯一起下移深度。（重力加速度取）
[image: @@@d3bc5efa-9498-43e5-8d42-57089c30b348]
(1)求重锤与夯碰后的速度；（6分）
(2)求夯在下移过程中受到的平均阻力的大小。（4分）







14．（12分）某车站用匀速转动的水平传送带输送行李（可看成质点），在传送带末端有一段防止行李掉落的反向传送带。时刻，行李从足够长正向传送带上离开，以水平向左的初速度从右端滑上如图1所示的反向传送带，行李恰未能掉落，行李的位移—时间图像如图2所示，前的图像为抛物线的一部分，后的图像为直线。已知重力加速度，求：
[image: @@@17185758-20ca-4ad3-8e04-1d22f398d1a1]
(1)正、反向传送带运行的速率；（6分）
(2)行李与反向传送带间的动摩擦因数及稳定后一个周期内行李在反向传送带上运动的时间。（6分）
















15．（16分）如图为某同学设计的弹射装置，弹射装置由左端固定在墙上的轻弹簧和锁K构成，开始时弹簧被压缩，物块被锁定。水平光滑轨道AB与倾斜粗糙轨道BC平滑连接，已知倾斜轨道与水平面夹角θ为 ，物块与倾斜轨道间的动摩擦因数。竖直四分之一圆弧轨道DG、G'H和水平轨道HM均平滑连接，物块刚好经过进入。、、、在同一水平线上。水平轨道HM粗糙，动摩擦因数为 ；圆弧DG半径 ， G'H半径 。现将质量为1kg的物块解除锁定发射，其经过D点时速度水平，对轨道的作用力恰好为零。圆弧轨道DG、G'H均光滑；空气阻力忽略不计， ，，重力加速度为。求：
[image: @@@a70ea22b-21af-4e83-8f5d-4f96b2276c60]
(1)（6分）物块到达D点时的速度大小以及到达H点时受到的支持力大小；

(2)（5分）设物块与右端竖直墙壁碰撞一次后以原速率返回，物块恰能到达，求物块最终静止时距离M点多远；
(3)（5分）物块被锁定时弹簧具有的弹性势能。
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