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辽宁省普通高中2025~2026学年上学期期初考试调研试题（2）
[bookmark: _GoBack]高二物理
[bookmark: OLE_LINK1]命题人：辽宁省鸿飞教学研究中心 张天麟         审题人：辽宁省鸿飞教学研究中心 物理调研组
命题范围：【必修二6~8章，必修三9~10章，选择性必修1】圆周运动、天体、机械能守恒定律、电场、动量

注意事项：
1．答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号填写在答题卡上。
2．答选择题时，选出每小题答案后，用铅笔把答题卡对应题目的答案标号涂黑。如需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。答非选择题时，将答案写在答题卡上。写在本试卷上无效。
3．考试结束后，将本试卷和答题卡一并交回。
一、选择题：本题共10小题，共46分。在每小题给出的四个选项中，第 1~7 题只有一项符合题目要求，每小题4分；第 8~10题有多项符合题目要求，每小题6分全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
1．下列说法正确的是
A．做匀变速曲线运动的物体，它的动量一定在改变
B．做匀速圆周运动的物体，动能一定改变
C．物体在变力作用下一定做曲线运动
D．分运动是两个匀变速直线运动，则合运动一定是直线运动
[image: @@@5d8ddd53-5546-4908-a563-c5abb06f095c]2．如图所示，实线表示某静电场中的电场线，过M点的电场线是水平直线，虚线表示该电场中的一条竖直等势线，M、N、P是电场线上的点，Q是等势线上的点。一带正电的点电荷在M点由静止释放，仅在电场力作用下水平向右运动，则
A．点电荷一定向右做匀加速运动
B．点电荷在N点释放时的加速度比在P点释放时的加速度小
C．将一负点电荷从P点移到N点，电场力做正功
D．将一负点电荷从Q点沿等势线竖直向上射出，点电荷将沿等势线做直线运动






[image: @@@74590483-ae42-4dce-b729-72a2db737aee]3．长沙摩天轮最称奇之处在于它立在巨型屋顶上，该摩天轮半径为，最高处离楼下地面，匀速转动一圈需要，可简化成如图所示模型。质量为的游客坐在水平座舱内跟随摩天轮匀速旋转。已知，重力加速度取。下列说法正确的是

A．游客的角速度约为

B．游客的线速度约为

C．游客受到的合外力

D．游客经过最低位置时受到座舱的作用力





[image: @@@cd2f0bc5-ccde-4f6d-b378-24b04da11f93]4．已知均匀带电的无穷大平面在真空中激发电场的场强大小为，其中为平面上单位面积所带的电荷量，为常量。如图所示的平行板电容器，极板正对面积为，间距为，两极板间为真空，不计边缘效应时，极板可看作无穷大导体板，则该电容器的电容可表示为




A．	B．	C．	D．
[image: @@@df10e632-aa94-4803-b089-64d7c8e7b9ea]5．如图所示，轻质弹簧一端固定，另一端与套在粗糙竖直固定杆A处的圆环相连。圆环从A处由静止开始下滑，经过B处，弹簧水平且处于原长，到达C处的速度为零。圆环在C处获得一竖直向上的速度，恰好能回到A处。弹簧始终在弹性限度内，则圆环
A．下滑过程中，弹簧的弹性势能一直增大
B．下滑过程中，经过B处时的速度最大
C．上滑过程中，受到恒定的摩擦力
D．上滑经过B处的速度大于下滑经过B处的速度
6．木星的卫星中有4颗是伽利略发现的，称为伽利略卫星，其中三颗卫星的周期之比为1:2:4。小华同学打算根据万有引力的知识计算木卫二绕木星运动的周期T，它收集到了如下一些数据。木卫二的数据：质量为m1=4.8×1022kg、绕木星做匀速圆周运动的轨道半径为r1=6.7×108m．木星的数据：质量为m2=1.9×1027kg、半径为r2=7.1×107m、自转周期为T1=9.8h．但他不知道怎样做，请你帮助他选出计算木卫二绕木星运动的周期的计算公式



A．T=T1	B．T=	C．T=	D．T=
[image: @@@93a23dc7fd80496a8e15c23d497244e5]7．如图所示，质量为m的小环A套在光滑竖直细杆上，小环A经由跨过光滑固定轻质定滑轮的不可伸长的轻绳与质量为3m的重物B相连。开始时在M位置用手按住A，轻绳处于绷紧状态，现释放A，小环A从图中M位置上升至与定滑轮的连线处于水平的N位置，已知∠NMO=45°，NO=d，重力加速度为g。下列说法正确的是
A．小环A的机械能守恒
B．重物B的机械能守恒

C．N位置，小环A的动能为

D．当∠NAO=60°时，小环A与重物B的速度关系为vA=vB
[image: @@@95661945-90de-43fa-9e14-d70e0e7f24fc]8．如图所示，在某次体能训练中，运动员身上系着轻绳拖着轮胎从静止开始沿着笔直的跑道匀加速奔跑，2s末轮胎的速度大小为4m/s。已知绳与地面的夹角=37°，绳对轮胎的拉力大小为50N，sin37°=0.6，cos37°=0.8。下列说法正确的是
A．前2s内绳子拉力对轮胎所做的功为200J
B．第2s内运动员克服绳子拉力所做的功为120J
C．前2s内绳子拉力对轮胎做功的平均功率为80W
D．第2s末绳子拉力对轮胎做功的瞬时功率为200W
[image: @@@f88d5984-1312-48d1-8c24-921347c2eff4]9．如图所示a、b、c、d分别是一个菱形（竖直放置）的四个顶点，∠abc＝120°。O点为菱形对角线的交点，现将三个电荷量均为＋Q的点电荷分别固定在a、b、c三个顶点上。下列说法正确的是
A．d点电场强度的方向由O指向d
B．O点电场强度的方向由d指向O
C．d点的电场强度小于O点的电场强度
D．d点的电场强度等于O点的电场强度







10．如图1所示，A、B是一对平行的金属板，在两板间加上一周期为的交变电压，板的电势，板的电势随时间发生周期性变化，规律如图2所示。现有一电子从板上的小孔进入两板间的电场区内，设电子的初速度和重力的影响均可忽略。则下列说法正确的是
[image: ]


A．若电子在时刻进入，它将一直向板运动




B．若电子在时刻进入，它可能时而向板运动，时而向板运动，最后打在板上




C．若电子在时刻进入，它可能时而向板运动，时而向板运动，最后打在板上，




D．若电子在时刻进入，它可能时而向板运动，时而向板运动，最后打在板上
二、非选择题：本题共5小题，共54分。
11．（8分）
用如图甲所示的气垫导轨来验证动量守恒定律，在气垫导轨的一端装有位移传感器（图中未画出），A、B两物块（可视为质点）沿同一直线运动并发生正碰，若A物块的质量为m1 = 300 g，B物块的质量为m2 = 150 g，表中是电脑记录的A、B两物块在同一时刻与传感器的距离。
[image: @@@54724656-8a30-41fd-9c2a-8d6f748ede30]
	xA/m
	1.20
	1.01
	0.80
	0.59
	0.40
	0.35
	0.30

	xB/m
	0
	0.10
	0.21
	0.30
	0.40
	0.25
	0


（1）根据表中数据可以判断出位移传感器固定在气垫导轨的         （填“左边”或“右边”）。
（2）为了更方便判断A、B碰撞时是否满足动量守恒，于是画出了A、B两物块位置随时间变化的图像（如图乙），a、b分别为A、B两物块碰撞前后的位置时间图线。
①碰撞前A物块的速度大小为         m/s，碰撞前B物块的速度大小为         m/s。
②由题中数据结合x − t图像中提供的信息，可判断两滑块组成的系统在相互作用过程中动量         （填“守恒”或“不守恒”），这个碰撞         （填“是”或“不是”）弹性碰撞。
12．（8分）



某实验小组根据弹簧弹性势能表达式（为弹簧劲度系数，为形变量），设计了图甲所示的装置来验证弹簧和重物组成的系统机械能守恒。步骤如下：
①轻弹簧（劲度系数未知）上端固定，下端挂一质量为m且装有遮光片的重物，遮光片宽度为D，重力加速度为g，旁边竖直悬挂一把毫米刻度尺；

②重物静止时，遮光片中心位置记为A，对应刻度为；

③将重物竖直托举到弹簧刚好处于原长，此时遮光片中心位置记为B，对应刻度如图乙所示；




④将光电门调至某一适当位置，并读出光电门中心位置对应的刻度，然后将重物从位置B静止释放，测出遮光片第一次通过光电门的挡光时间，并计算此过程中系统势能的减少量和重物动能的增加量；
⑤多次改变光电门位置，重复步骤④，进行实验验证。
[image: @@@186000a1-6574-44ee-a002-540767d53aa6]
（1）若提供以下三种材质不同、质量相同的重物，本实验中应选择         。
A．软木块	B．橡胶块	C．铁块

（2）步骤③中遮光片中心位置对应的刻度       cm．




（3）步骤④中遮光片第一次通过光电门时，重物的速度       ，系统势能的减少量        （均用题中已知物理量符号表示）。若在误差允许范围内，总是与重物动能的增加量相等，即可验证系统机械能守恒。
13．（8分）
某大型水陆两栖飞机具有水面滑行汲水和空中投水等功能。某次演练中，该飞机在水面上由静止开始匀加速直线滑行并汲水，速度达到v₁=80m/s时离开水面，该过程滑行距离L=1600m、汲水质量m=1.0×10⁴kg。离开水面后，飞机攀升高度h=100m时速度达到v₂=100m/s，之后保持水平匀速飞行，待接近目标时开始空中投水。取重力加速度g=10m/s²。求：
（1）飞机在水面滑行阶段的加速度a的大小及滑行时间t；
（2）整个攀升阶段，飞机汲取的水的机械能增加量ΔE。




14．（12分）


如图，一质量为的滑块C放在水平台面上，C的最右边与台面右边缘齐平；一质量为的小球用长为L的细绳悬挂在平台右边缘正上方的O点，细绳竖直时小球恰好与C接触。现将小球向右拉至细绳水平并由静止释放，小球运动到最低点时细绳恰好断裂，小球与C发生弹性碰撞，然后小球落到水平地面上的P点(位于释放点的正下方)。已知重力加速度为g。
（1）求细绳断裂前所承受的拉力大小F；
（2）求平台的高度h。
[image: @@@63ea386a-63b7-4175-b846-63a1619e28c7]



















15．（18分）


如图甲所示，质量为M的轨道静止在光滑水平面上，轨道水平部分的上表面粗糙，竖直半圆形部分的表面光滑，两部分在P点平滑连接，Q为轨道的最高点。质量为m的小物块静置在轨道水平部分上，与水平轨道间的动摩擦因数为μ，最大静摩擦力等于滑动摩擦力。已知轨道半圆形部分的半径，重力加速度大小。
（1）若轨道固定，小物块以一定的初速度沿轨道运动到Q点时，受到轨道的弹力大小等于3mg，求小物块在Q点的速度大小v；
（2）若轨道不固定，给轨道施加水平向左的推力F，小物块处在轨道水平部分时，轨道加速度a与F对应关系如图乙所示。
（i）求μ和m；

（ii）初始时，小物块静置在轨道最左端，给轨道施加水平向左的推力，当小物块到P点时撤去F，小物块从Q点离开轨道时相对地的速度大小为7m/s。求轨道水平部分的长度L。
[image: @@@c6a945c6-7ea6-412d-97a5-b13546748446]
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