


[bookmark: _GoBack][image: www.zqy.com]连城一中2025级高一新生入学考试物理试题
 考试时间：60分钟  分值：100分 
一、单项选择题（本题共5小题，每小题5分，共25分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。）
1．下列关于质点的说法中，正确的是（　　）
A．质点是一个理想化模型，实际上并不存在，所以，引入这个概念没有多大意义
B．只有体积很小的物体才能看成质点
C．凡是轻小的物体，皆可看成质点
D．如果物体的形状和大小对所研究的问题属于无关或次要因素时，即可把物体看成质点
2.青藏铁路，简称青藏线，是通往西藏腹地的第一条铁路，也是世界上海拔最高、线路最长的高原铁路．线路全长1956千米，其中西宁至格尔木段长814千米，格尔木至拉萨全长1142千米．小明打算和同学从西宁坐火车去拉萨，他通过网络查得Z21次列车的信息如图所示．则下列说法正确的是（  　）
[image: www.zqy.com]
[bookmark: _Hlk123660454][bookmark: _Hlk123660529]A．“1956千米”指的位移大小	B．图中的“15:20”是时间间隔
[bookmark: _Hlk123660579]C．图中的“21时9分”是时间间隔	D．位移是标量，路程是矢量


3.我国著名篮球运动员姚明在原地拍球，球从高处落下，又被地板弹回，在离地处被接住．则球通过的路程和位移的大小分别是（　 　）








A．，	B．，
C．，	D．，
4．下列关于力的说法正确的是（　 　）
A．将胳膊用力向外挥出未击中任何物体（忽略空气），说明力可以只有施力物体而没有受力物体
 B．只有直接接触的物体间才有力的作用
 C．力是既有大小又有方向的矢量
 D．先用手按压桌面，桌面发生形变后就会对手有一个支持力，所以物体间相互作用时，先有作用力，后有反作用力
5.高速路上堵车，小东听到导航仪提醒“前方3公里拥堵，估计需要24分钟通过”，根据导航仪提醒，下列推断合理的是（　 　）
A．汽车将匀速通过前方3公里


B．能够计算出此时车子的速度是
C．通过前方这3公里的过程中，车子的平均速率大约为
D．若此时离目的地还有30公里，到达目的地一定需要240分钟
二、双项选择题（本題共5小題，每小题6分，共30分。每小题有两项符合题目要求，全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。）

6．一个重的物体沿着斜面下滑，在下图中关于物体受到的重力的图示正确的是（　　）
A．[image: www.zqy.com]	B．[image: www.zqy.com]	C．[image: www.zqy.com]	D．[image: www.zqy.com]


7.梦天实验舱将由长征五号遥四运载火箭执行发射任务．届时，中国空间站三舱组合体将形成“”字型的基本构型，完成中国空间站的在轨建造．关于火箭点火升空的速度和加速度的判断，下列说法正确的是（　 　）
A． 火箭点火将要升空时，火箭的速度为零，加速度也为零
B．火箭的速度增大，加速度也一定增大
C．火箭速度变化越来越快时，加速度越来越大
D．火箭升空过程中若速度增大，加速度方向一定向上[image: www.zqy.com]
8.下列关于自由落体运动的说法，正确的是（　 　）


A．在真空条件下，处于同一高度的石头和纸片由静止同时释放同时落地
B．自由落体运动是初速度为0、加速度为的匀加速直线运动
C．值在地球上任何地方都一样大
D．满足速度跟时间成正比的下落运动一定是自由落体运动
9.下列四种情景中，物体（球或物块）均处于静止状态，以下说法中正确的是（　 　）
[image: www.zqy.com]






A．图甲中小球受到、的拉力作用
B．图乙中小球受到杆的竖直向上的支持力作用
C．图丙中地面是光滑水平的，受到的压力作用
D．图丁中地面是光滑水平的，受到竖直墙壁对它施加的弹力作用



10．如图所示，一物体以一定速度沿平行于斜面的方向冲上足够长的光滑斜面，物体在运动过程中的加速度始终不变，经时间发生的位移为，且速率变为原来的，该物体运动的加速度大小可能为（　　）




A．	B．
C．	D．[image: www.zqy.com]
三、实验题（每空2分，共12分）
11．某同学在做“小车速度随时间变化规律”的实验，细线一端与小车相连，另一端绕过定滑轮悬挂钩码，通过打点计时器和纸带记录了小车的运动情况．请回答下列问题．

(1)电磁打点计时器是用于测量________________的仪器，工作电源是________________（填“交流电”或“直流电”），当频率是50Hz时，相邻打点时间间隔是________________；
(2)接通电源与释放纸带（或物体），这两个操作的先后顺序应当是（　　）
A．先接通电源，后释放纸带
B．先释放纸带，后接通电源
C．释放纸带的同时接通电源
D．先接通电源或先释放纸带都可以
(3)如图所示，根据打点计时器打出的纸带，表示物体做匀速运动的是(   )
A.[image: www.zqy.com]	B.[image: www.zqy.com]
C.[image: www.zqy.com]	D.[image: www.zqy.com]







(4)如图是用纸带拖动小车用打点计时器测定匀变速运动的加速度打出的一条纸带．、、、、为我们在纸带上所选的计数点，相邻计数点间的时间间隔为0.1秒．（结果保留两位有效数字）求打点计时器打下点时小车的瞬时速度为________________．
[image: www.zqy.com]
四、解答题（解答计算题时应写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤，只写出最后答案的不能得分，有数值计算的题，答案中必须明确写出数值和单位。）

12.（8分）某质点在轴上做直线运动，取向东为正方向，各个时刻的位置坐标如表所示：

求：（1）第内质点的位移？方向如何？
（2）质点在前5秒的平均速度？方向如何？
	

	0
	1
	2
	3
	4
	5

	

	0
	5
	

	

	

	1











13．（10分）2024年8月5日，中国游泳男队以3分27秒46的成绩夺得男子米混合接力的冠军，结束了西方国家对该项目长达40年的垄断．混合接力赛的泳姿有：仰泳、蛙泳、蝶泳、自由泳，其中“蛙泳”是一种人类模仿青蛙游泳动作的游泳姿势，图甲为运动员蛙泳时蹬腿加速及惯性前进过程，将这两个过程各自简化为水平方向的直线运动，其图像如图乙所示．求：
（1） 

内和内的速度变化量；
（2） 
时运动员的加速度；

（3）时运动员的加速度．
[image: www.zqy.com]

























14.（15分）某如图所示，车临时停在一水平路面上，车在后面以速度匀速向车靠近，车司机发现后经的反应时间启动了车，车启动后做匀加速直线运动，加速度大小为．以车司机发现车为计时起点，已知车在第内与车的距离缩短了，两车恰好没有相撞．


（1）求车运动的速度大小；



（2）求车司机发现车时两车的距离；









（3）若车司机一直没有发现车，车的制动加速度最大为，为了避免两车相撞，求在车与车相距后，车司机最多还可向前行驶多长的距离然后再制动．（忽略车司机的反应时间）[image: www.zqy.com]



































参考答案
一、单项选择题（5小题，每小题5分，共25分。在每小题给出的四个选项中，只有一项符合题目要求）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5

	答案
	D
	C
	B
	C
	C


二、双项选择题（5小题，每题6分，共30分。在每小题给出的四个选项中，只有两项符合题目要求，全部选对得6分，选对但不全得3分，有错选得0分。 ）
	题号
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	AD
	CD
	AB
	BD
	AD


3、 实验题
11. (1)时间    交流电    0.02     
(2)  A 
(3)  B 
(4) 0.30
四、解答题


12.（8分）（1），方向向西；（2），方向向东    

【解析】（1）在直线坐标系中，位移等于末位置的坐标减去初位置的坐标，可得质点在第内的位移为

 ---------------（2分）	     	
负号表示位移方向向西．---------------------------------（1分）

（2）质点在前的位移为

 -------------------（2分）
根据平均速度的定义，可得质点在前5秒的平均速度为

 ----------------------（2分）
方向向东．-----------------------------------------------------（1分）

13.（10分）（1），方向与运动员前进方向相同；


，“”表示方向与运动员前进方向相反

（2），方向与运动员前进方向相同


（3），“”表示方向与运动员前进方向相反    
【解析】


（1）内的速度变化量 -----------------（1分）
方向与运动员前进方向相同．-------------------------------------（1分）


内的速度变化量-----------------（1分）
“[image: www.zqy.com]”表示方向与运动员前进方向相反．---------------------------------（1分）
（2） 

时运动员的加速度，由

代入数据解得-------------------------------（2分）
方向与运动员前进方向相同．----------------------------------------------（1分）
（3） 

时运动员的加速度，由

代入数据解得-------------------------------------------（2分）
“[image: www.zqy.com]”表示方向与运动员前进方向相反---------------------------------------------（1分）



14.（15分）（1）；（2）；（3）    






【解析】（1）车司机的反应时间为，车在第内与车的距离缩短了，

则由------------------------------------（2分）


解得车的速度为----------------------（1分）
（2）两车恰好没有相撞，即两车的速度达到相等时，两车的距离恰好为0．

则根据

解得----------------------------------------（2分）


则车的位移大小----------------------（2分）


车的位移大小--------------------（2分）



车司机发现车时两车的距离----------（1分）


（3）车制动的距离为-------------------（3分）


车司机最多还可向前行驶的距离----------（2分）



image1.png




image52.wmf
x


oleObject40.bin

image53.wmf
2s


oleObject41.bin

image54.wmf
/s

t


oleObject42.bin

image55.wmf
/m

x


oleObject43.bin

image56.wmf
4

-


oleObject44.bin

image2.png
21 12:29

218995





image57.wmf
1

-


oleObject45.bin

image58.wmf
7

-


oleObject46.bin

image59.wmf
4100

´


oleObject47.bin

image60.wmf
vt

-


oleObject48.bin

image61.wmf
0~0.2s


oleObject49.bin

oleObject1.bin

image62.wmf
0.2s~0.5s


oleObject50.bin

image63.wmf
0.1s


oleObject51.bin

image64.wmf
0.3s


image65.png
PR R i

B R

\%’:’,\Q\ZF

D A : a: PR DN
! bR




oleObject52.bin

image66.wmf
A


oleObject53.bin

image67.wmf
B


image3.wmf
1.5m


oleObject54.bin

image68.wmf
B

v


oleObject55.bin

image69.wmf
A


oleObject56.bin

image70.wmf
A


oleObject57.bin

image71.wmf
1s


oleObject58.bin

image72.wmf
A


oleObject2.bin

oleObject59.bin

image73.wmf
A


oleObject60.bin

image74.wmf
2

6m/s


oleObject61.bin

image75.wmf
A


oleObject62.bin

image76.wmf
B


oleObject63.bin

image77.wmf
B


image4.wmf
1m


oleObject64.bin

image78.wmf
1s


oleObject65.bin

image79.wmf
A


oleObject66.bin

image80.wmf
1

24m

x

=


oleObject67.bin

image81.wmf
B


oleObject68.bin

image82.wmf
B

v


oleObject3.bin

oleObject69.bin

image83.wmf
A


oleObject70.bin

image84.wmf
B


oleObject71.bin

image85.wmf
0

x


oleObject72.bin

image86.wmf
A


oleObject73.bin

image87.wmf
B


image5.wmf
2.5m


oleObject74.bin

image88.wmf
B


oleObject75.bin

image89.wmf
2

5

m/s


oleObject76.bin

image90.wmf
A


oleObject77.bin

image91.wmf
B


oleObject78.bin

image92.wmf
0

x


oleObject4.bin

oleObject79.bin

image93.wmf
B


oleObject80.bin

image94.png
B ——

A
R R

fe— x,——|




oleObject81.bin

image95.wmf
9m

-


oleObject82.bin

image96.wmf
0.2m/s


oleObject83.bin

image97.wmf
2s


image6.wmf
2.5m


oleObject84.bin

image98.wmf
221

Δ

4m5m9m

xxx

=-=--=-


oleObject85.bin

image99.wmf
5s


oleObject86.bin

image100.wmf
50

Δ

1m0m1m

xxx

=-=-=


oleObject87.bin

image101.wmf
Δ

1

m/s0.2m/s

Δ

5

x

v

t

===


oleObject88.bin

image102.wmf
1.4m/s


oleObject5.bin

oleObject89.bin

image103.wmf
0.4m/s

-


oleObject90.bin

image104.wmf
-


oleObject91.bin

image105.wmf
2

7m/s


oleObject92.bin

image106.wmf
2

4

m/s

3

-


oleObject93.bin

image107.wmf
-


image7.wmf
2.5m


oleObject94.bin

image108.wmf
0~0.2s


oleObject95.bin

image109.wmf
(

)

1

Δ

2.41.0m/s1.4m/s

v

=-=


oleObject96.bin

image110.wmf
0.2s~0.5s


oleObject97.bin

image111.wmf
(

)

2

Δ

2.02.4m/s0.4m/s

v

=-=-


oleObject98.bin

image112.wmf
0.1s


oleObject6.bin

oleObject99.bin

image113.wmf
1

1

1

Δ

Δ

v

a

t

=


oleObject100.bin

image114.wmf
22

1

1.4

m/s7m/s

0.2

a

==


oleObject101.bin

image115.wmf
0.3s


oleObject102.bin

image116.wmf
2

2

2

Δ

Δ

v

a

t

=


oleObject103.bin

image117.wmf
22

2

0.44

m/sm/s

0.33

a

-

==-


image8.wmf
0.5m


oleObject104.bin

image118.wmf
24m/s


oleObject105.bin

image119.wmf
72m


oleObject106.bin

image120.wmf
14.4m


oleObject107.bin

image121.wmf
A


oleObject108.bin

image122.wmf
1s


oleObject7.bin

oleObject109.bin

image123.wmf
B


oleObject110.bin

image124.wmf
1s


oleObject111.bin

image125.wmf
A


oleObject112.bin

image126.wmf
1

24m

x

=


oleObject113.bin

image127.wmf
1B

xvt

=

反


image9.wmf
1.5m


oleObject114.bin

image128.wmf
B


oleObject115.bin

image129.wmf
B

24m/s

v

=


oleObject116.bin

image130.wmf
B1

vat

=


oleObject117.bin

image131.wmf
1

4s

t

=


oleObject118.bin

image132.wmf
A


oleObject8.bin

oleObject119.bin

image133.wmf
2

A1

1

48m

2

xat

==


oleObject120.bin

image134.wmf
B


oleObject121.bin

image135.wmf
(

)

BB1

120m

xvtt

=+=

反


oleObject122.bin

image136.wmf
A


oleObject123.bin

image137.wmf
B


image10.wmf
1m


oleObject124.bin

image138.wmf
0BA

72m

xxx

=-=


oleObject125.bin

image139.wmf
B


oleObject126.bin

image140.wmf
2

B

B

1

57.6m

2

v

x

a

¢

==


oleObject127.bin

image141.wmf
B


oleObject128.bin

image142.wmf
0B

Δ

14.4m

xxx

¢

=-=


oleObject9.bin

image11.wmf
1.5m


oleObject10.bin

image12.wmf
0.5m


oleObject11.bin

image13.wmf
0.125m/s


oleObject12.bin

image14.wmf
7.5km/h


oleObject13.bin

image15.wmf
20N


image16.png
%N




image17.png




image18.png




image19.png
C2.5N




oleObject14.bin

image20.wmf
B


oleObject15.bin

image21.wmf
T


image22.png




oleObject16.bin

image23.wmf
g


oleObject17.bin

image24.wmf
g


image25.png
®|z

BT





oleObject18.bin

image26.wmf
1

F


oleObject19.bin

image27.wmf
2

F


oleObject20.bin

image28.wmf
F


oleObject21.bin

image29.wmf
A


oleObject22.bin

image30.wmf
B


oleObject23.bin

oleObject24.bin

image31.wmf
t


oleObject25.bin

image32.wmf
s


oleObject26.bin

image33.wmf
1

6


oleObject27.bin

image34.wmf
2

10

7

s

t


oleObject28.bin

image35.wmf
2

12

7

s

t


oleObject29.bin

image36.wmf
2

12

5

s

t


oleObject30.bin

image37.wmf
2

14

5

s

t


image38.png




oleObject31.bin

image39.wmf
s


image40.png




image41.png




image42.png




image43.png




oleObject32.bin

image44.wmf
A


oleObject33.bin

image45.wmf
B


oleObject34.bin

image46.wmf
C


oleObject35.bin

image47.wmf
D


oleObject36.bin

image48.wmf
E


oleObject37.bin

image49.wmf
C


oleObject38.bin

image50.wmf
m/s


image51.png
{4 8 ¢ »
—2aomme | ; i
i 52.00mm—>' i H
84, 00mm————> i

————————120.00mm:




oleObject39.bin

