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1．D

【详解】根据电功率公式

得

电压单位用基本单位表述为。
故选D。
2．C
【详解】A．物体受到重力的作用，与物体的运动状态无关，A错误；
B．重力的方向总是竖直向下，不一定指向地心，B错误；
C．赤道上重力加速度最小，因此地面上的同一物体在赤道上所受重力最小，C正确；
D．物体挂在弹簧测力计下处于平衡状态时，弹簧测力计的示数才等于物体的重力，D错误。
故选C。
3．D
【详解】小球的速度方向沿曲线的切线方向，小球所受合力方向指向磁铁的方向，两者不共线，球将做曲线运动，向A的位置发生弯曲，由于条形磁铁的各位置的磁感应强度大小不同，所以小球受到的磁场力的大小是不断变化的，只能做变加速的曲线运动，故D正确，ABC错误。
故选D。
4．B
【详解】A．在轨道2由P点到Q点的过程只有万有引力做功，机械能守恒，故A错误；
B．从轨道2变到轨道3，轨道半径变大，需要在Q点点火加速使其做离心运动，故B正确；
C．从轨道1到轨道2需要点火加速，从轨道2到轨道3也需要点火加速，即从轨道1到轨道3除了万有引力的其他力对卫星做正功，机械能增大，即在轨道3的机械能大于在轨道1的机械能，故C错误；

D．根据牛顿第二定律

可得
可知正常运行时在轨道2上Q点的加速度等于在轨道3上Q点的加速度，故D错误。
故选B。
5．A
【详解】A．带电微粒做曲线运动，仅受电场力，则电场力方向必定沿电场线指向运动轨迹的内侧，又由于电场线方向和等势面垂直，则电场力方向应垂直于等势面指向轨迹内侧，微粒带负电，则电场线大致由c等势面指向a等势面，沿着电场线的方向电势越来越低，则c的电势最高，故A正确；
B．结合上述，电场力方向应垂直于等势面指向轨迹内侧，若带电微粒从P点运动到Q点，电场力做正功，电势能减小，即带电微粒在P点的电势能比在Q点的大，故B错误；
C．结合上述，若带电微粒从P点运动到R点，电场力做正功，带电微粒的速度增大，故C错误；
D．等差等势面分布的密集程度间接表示电场的强弱，根据图示可知，P点的电场强度大于Q点的电场强度，则带电微粒在P点受到的电场力大于在Q点受到的电场力，根据牛顿第二定律可知带电微粒在P点的加速度比在Q点的加速度大，故D错误。
故选A。
6．C
【详解】AB．根据题意，由运动学公式有


整理可得


结合图像可得


，
解得



即刹车过程中加速度大小为，故AB错误；
C．刹车过程持续的时间为


故C正确；
D．从开始刹车时计时，经过8s，该车的位移大小为


故D错误。
故选C。
7．C
【详解】A．对小车进行分析，根据牛顿第二定律有


解得


故A错误；
B．小物块到达小车最右端过程，小车运动的距离为x，根据动能定理有


解得


故B错误；

C．物块对小车的相对位移为L，小车运动的距离为x，则物块的位移为，则小物块克服摩擦力所做的功为


故C正确；
D．物块对小车的相对位移为L，则有


物块的速度


小车运动的距离为x，则有


对物块进行分析，根据牛顿第二定律有


物块的动能


小物块和小车增加的机械能为


解得


故D错误。
故选C。
8．A
【详解】由题意可知设斜面倾角为θ，动摩擦因数为μ，则物块在斜面上下滑距离在水平面投影距离为x，根据动能定理，有


整理可得


即在斜面上运动时动能与x成线性关系；
当小物块在水平面运动时,根据动能定理由


即


为物块刚下滑到平面上时的动能，则即在水平面运动时物块动能与x也成线性关系。
故选A。
9．B
【详解】A．若电流向右，根据左手定则，安培力向内，载流子是自由电子，故后表面带负电，前表面带正电，故前表面e面电势较高；若电流向左，前表面f面电势较高；则可以根据e、f两侧电势高低判断通电导线中的电流方向，故A错误；

B．设前后表面的厚度为，金属薄片的厚度为h，导线中单位体积的电子数为n，最终电子在电场力和洛伦兹力的作用下处于平衡，有


根据电流微观表达式，有


解得


所以输出电压随着直导线的电流强度均匀变化，故B正确；

CD．由可得


可知增大霍尔元件沿磁感应强度方向的厚度h，用单位体积内自由电子个数n更多的材料制成霍尔元件，在直导线电流一定时，e、f两侧的电势差减小，测量精度减小，故CD错误。
故选B。
10．D
【详解】A．由闭合电路欧姆定律的推论可知，当电路外电阻R等于内阻r时，输出功率最大，最大值为


把定值电阻看成电源内阻一部分，当有


时滑动变阻器消耗的功率最大，最大功率为


故A错误；

B．滑动变阻器的阻值为时与阻值为R2时消耗的功率相等，有


解得


故B错误；
C．当电路外电阻等于内阻时，输出功率最大，因为定值电阻大于电源内阻，故随着滑动变阻器接入电路阻值变大，电源输出功率减小，故滑动变阻器接入电路阻值为零时，电源输出功率最大，故C错误；
D．当滑动变阻器接入电路阻值为零时，电路中电流最大，最大值为电源输出功率最大，为


所以


故D正确。
故选D。
11．CD
【详解】A．由图可知白炽灯的电阻随电压的增大而增大，故A错误；

BD．在A点，白炽灯的电阻可表示为
考虑到横纵坐标的单位长度所代表的物理量的数值可能不一样，故不能表示为tan β或tan α，故B错误，D正确；

C．在A点，白炽灯的功率可表示为P=
故C正确。
故选CD。
12．AD

【详解】A．根据公式，解得粒子获得的最大动能


可知要想粒子获得的最大动能增大，可增加D形盒的半径，故A正确；
B．由左手定则知正离子向下偏转，所以下极板带正电，A板是电源的负极，B板是电源的正极，故B错误；

C．对此速度选择器，速度的方向必须由左向右，由，可得



能选出速度的粒子，不能区分粒子的正负，故C错误；
D．图丁中导线通电后，根据安培定则可知，导线下方的磁场方向垂直纸面向里，正下方小磁针的N极向纸面里转动，故D正确。
故选AD。
13．CD
【详解】A．由图乙可知t1时刻之后一小段时间，A速度减小，B速度增大，则t1时刻弹簧处于压缩状态，t3时刻之后一小段时间，A速度增大，B速度减小，则t3时刻处于伸长状态。故A错误；
B．由图乙可知在t3时刻处于伸长状态，二物块速度相等，弹簧最长，t4时刻两物块速度恢复到初始状态即弹簧恢复原长，因此从t3到t4过程中弹簧由伸长状态恢复原长。故B错误；
C．根据动量守恒定律，t=0时刻和t=t1时刻系统总动量相等，有


由图乙可得


，
代入数据解得


故C正确；


D．由图乙可知在t2时刻A的速度为，B的速度为。根据


可得


故D正确。
故选CD。
14．(1)B
(2)     1.5     2.0     不是
【详解】（1）A．要求斜槽轨道末端保持水平但是不一定必须光滑，故A错误；
B．为保证小球做平抛运动的初速度相同，则每次小球必须从同一高度由静止释放，故B正确；
C．为描出小球的运动轨迹，描绘的点要用平滑曲线连线，故C错误。
故选B。

（2）①[1]由竖直方向做自由落体运动，有

解得拍摄时间

小球初速度为

②[2]小球过B点的竖直方向速度
③[3]根据小球竖直方向做自由落体运动，若A点为平抛的起点，则AB、BC竖直方向上位移之比应是1∶3，而不是图中3∶5，故A点不是平抛的起点。
15．     C     E     见解析     1.5     1.0     不存在
【详解】（1）[1][2][3]为了尽可能减小实验误差，选用内阻已知的电流表C，为了便于调节，选用最大阻值较小的滑动变阻器E，电路图如图所示
[image: @@@ebfb550d-6d5d-4b9c-9e53-0c3cfd3af2d0]
（2）[4][5]由图像可知，电池的电动势为1.5V，内阻


（3）[6]由于求内阻时考虑了电流表的内阻，不存在因电表内阻引起的系统误差。

16．(1)

(2)

(3)J
【详解】（1）由公式可知


解得


（2）由匀强电场电场强度与电势差关系式可知


（3）由静电力做功公式可知


J=J





17．(1)，；(2)；(3)，
【详解】(1)设带电体在水平轨道上运动的加速度大小为a，根据牛顿第二定律有


解得



设带电体运动到B端的速度大小为，根据匀变速直线的规律有


解得


(2)当带电体运动到圆轨道B端时，根据牛顿第二定律有


解得


再根据牛顿第三定律可知，带电体运动到圆弧形轨道的B端时对圆弧轨道的压力大小5N。
(3)A、C两点的电势差


解得


带电体A到C过程，根据动能定理


解得

A到C过程中发热量


18．(1)Q=396J

(2)M=6kg，

(3)

【详解】（1）设子弹射入木块后的速度大小为v1，由守恒定律得

产生的热量为

联立解得
（2）设木块与小车共速时大小为v2，当木块在最高点时，木块和小车共速。

系统在水平方向动量守恒，则有

由能量守恒有


解得，
（3）对小车进行受力分析发现，当木块再次向左回到最低点时，小车速度最大，设此时木块速度大小为v3

根据动量守恒定律得

根据机械能守恒定律得

联立可解




19．（1）；（2），；（3）
【详解】（1）由a粒子的运动可知粒子在磁场中运动的半径为


由牛顿第二定律有


可得粒子的比荷


（2）画出粒子b的运动轨迹，如图所示
[image: @@@53ae48f2-afe0-42a0-aec8-ce4faacdf464]  

根据几何关系可知构成一个边长为R的菱形，则




由于，b粒子经过Q点的速度方向与垂直，所以粒子b进入电场的方向也沿水平方向。b粒子进入电场中做类平抛运动，有


，
解得


所以b粒子打在荧光屏上的亮点到P点的距离为



（3）入射方向与P点右侧荧光屏成的粒子，在磁场与电场中的运动轨迹如图所示
[image: @@@c3a9f08b-83ba-47e1-ac32-163e4c7ecc43]  
由几何关系可知，粒子进入电场时距离荧光屏的距离为


进入电场后，粒子做类平抛运动，有


，
解得






所以该粒子打到荧光屏的位置距离P点的距离为；根据（2）可知，入射方向与P点左侧荧光屏成的粒子，打到荧光屏的位置距离P点的距离为，所以入射方向与荧光屏所在平面成区间范围内的粒子，最终打到荧光屏上形成的亮线长度为
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