



	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	B
	A
	B
	C
	D
	D
	C
	BC
	AD
	CD


三、填空、实验题（本大题共2小题，共16分）
11．（每空2分，共6分）
（1）C    

（2）   
（3）1
【解析】（1）本实验的原理是用一个力产生的作用效果与两个力产生的作用相同来进行等效替代，故选C。


（2）用一个弹簧秤拉橡皮条时，力一定沿橡皮条AO方向，图中可以看出，表示一个弹簧测力计表示的力，F表示的是用平行四边形定则作出的两个力的合力，所以一定沿橡皮条AO方向的是。






（3）当两个力的角度为0°，有，当两个力的夹角为90°时，有，解得N，N，当两个力的角度为180°时，有，所以。
12．（每空2分，共10分）
（1）A   
（2）0.26   0.50     

（3）c   





【解析】（1）该实验需要补偿阻力，使小车所受的合外力等于细绳的拉力，故A正确。因为有拉力传感器可以直接测量拉力，所以不需要始终保持远大于，故B错误。由于不需要远大于，所以实验得到的图线不会出现弯曲，故C错误。



（2）由题意可知相邻计数点时间间隔，打出D点时的速度，由逐差法可知小车运动的加速度大小。





（3）对小车，根据牛顿第二定律有，整理得，可知图像斜率，纵截距，联立解得。
四、计算题（本大题共3小题，共38分。解答应写出必要的文字说明、方程式和重要的演算步骤，只写出最后结果的不能得分。有数据计算的题，答案中必须明确写出数值和单位）
13．（10分）

解：（1）对灯笼2，根据受力平衡可得（2分）

（2分）
解得m=0.3kg（1分）
F=4N（1分）
（2）以灯笼1和灯笼2整体为研究对象，根据平衡条件可得

（2分）

解得（2分）
14．（13分）

解：（1）根据匀变速直线运动规律（1分）
结合图像可知A、B两车均做匀变速直线运动，对于A车

（1分）

（1分）

对B车，可得（1分） 

（1分）

设经过t时间二者速度相等，此时相距最远，则有（1分）

代入数据解得（1分）

（1分）

（1分）

故二者之间的最大距离（1分）
（2）A车停止后被B车追上，设经过时间t′两车相遇，则

（2分）

解得（1分）
15．（15分）
解：（1）箱子做匀速直线运动

在竖直方向上有（1分）

水平方向上有（1分）

滑动摩擦力有（1分）
解得F=50N（1分）

（2）箱子在斜面上做匀减速直线运动， (1分）

上滑时间（1分）

根据牛顿第二定律得（1分）

解得（1分）

因，故箱子会沿斜面下滑

根据牛顿第二定律得（1分）

箱子沿斜面向下做匀加速直线运动，设下滑到斜面底端速度为

（1分）

设下滑时间为

（1分）

解得（1分）

箱子在水平面上做匀减速直线运动，根据牛顿第二定律得（1分）

水平面上滑行时间（1分）

箱子运动的总时间（1分）
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