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[image: ]独山中学2025-2026学年度第一学期9月月考高二物理试卷
（考试时间：75分钟　　满分：100分）
1、 [bookmark: _GoBack]选择题（1－8单项选择，9－10多项选择，每题5分，共50分）
1. 下列有关静电的防止与利用说法正确的是（　　）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！ rmgZYr+MrJnNAx1ODbqMbQ==]
A. 甲图中，女生接触带电的金属球时起电方式是摩擦起电
B. 乙图中，燃气灶中电子点火器点火原理是尖端放电
C. 丙图中，两条话筒线外面包裹着金属外衣是为了防止漏电
D. 丁图中，电力工作人员在高压电线上带电作业时穿着[image: ]屏蔽服是用绝缘材料制作的
2. 如图，小物体在圆盘上随圆盘一起做匀速圆周运动，其所需的向心力（　　）
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A. 由重力提供
B. 与速度方向共线
C. 方向始终指向圆盘中心
D. 由重力和圆盘对小物体的支持力一起提供
3. 2024年4月，神舟十八号载人飞船发射升空，并与空间站天和核心舱自主交会对接成功。将二者对接前飞船和空间站的稳定运行轨道简化如图，轨道I为载人飞船稳定运行的椭圆轨道，轨道II为空间站稳定运行的圆轨道，在两轨道的相切点载人飞船与空间站可实现对接，则（　　）
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A. 飞船要想从轨道变轨至轨道，需要在点做加速运动
B. 飞船在椭圆轨道I上运行过程中引力全程不做功
C. 飞船在轨道I上P点向心加速度大于空间站在轨道II上P点向心加速度


D. 飞船在椭圆轨道I上经过远地点的速度大于经过近地点的速度






4. 如图所示，两个点电荷所带电荷量分别为和，固定在直角三角形的A、B两点，其中。若长度为，则点电场强度大小为（　　）
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A. 	B. 	C. 	D. 
5. 如图所示，一不可伸长的细线上端固定在[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps1.png]点，下端系一质量为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps2.png]的小球，现使小球在水平面内绕O点做匀速圆周运动，细线与竖直方向的夹角为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps3.png]，忽略空气阻力，重力加速度为。则（  ）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps4.jpg]
A. 细线的拉力大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps5.png]	B. 小球只受重力、细线的拉力和向心力
C. 小球运动的向心加速度大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps6.png]	D. 小球运动的向心加速度大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps7.png]




6. 如图所示，质量的小球，从离桌面高处由静止下落，桌面离地面的高度，若以桌面为参考平面，重力加速度，下列说法正确的是（　　）
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A. 小球在点的重力势能为
B. 整个下落过程中重力势能减少了34J
C. 小球经过桌面时的重力势能为0J
D. 若以地面为参考平面，整个过程重力做功变多了
7. 如图所示，在绝缘水平面上静置两个质量均为m，电荷量均为＋Q的物体A和B（A、B均可视为质点），它们间的距离为r，与水平面间的动摩擦因数为μ，则物体A受到的摩擦力（  ）（重力加速度为g）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps46.jpg]
A. 大小为μmg，方向水平向左
B. 大小为0
C. 大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps47.png]，方向水平向右
D. 大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps48.png]，方向水平向左












8. 如图所示，倾角为固定于水平地面的楔形木块，顶端有一个定滑轮，跨过定滑轮的细线两端分别与物块和连接，的质量为，的质量为，开始时，将按在地面上不动，放开手，沿斜面下滑，上升，所有摩擦均忽略不计。当沿斜面下滑距离时，细线突然断裂，以下说法正确的是（设B始终不会与定滑轮相碰）（　　）
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A. 绳断裂前拉力对物块做功为


B. 绳断裂瞬间物块重力的瞬时功率为


C. 细绳断裂前物体的加速度大小为


D. 整个过程中物体上升的最大高度为
9. 在机场和火车站可以看到对行李进行安全检查用的水平传送带如题图所示，当旅客把行李放在正在匀速运动的传送带上后，传送带和行李之间的滑动摩擦力使行李开始运动，随后它们保持相对静止，行李随传送带一起匀速通过检测仪器接受检查，设某机场的传送带匀速前进的速度为0.4m/s，某行李箱的质量为5kg，行李箱与传送带之间的动摩擦因数为0.2，当旅客把这个行李箱小心地放在传送带上，通过安全检查的过程中，g取10m/s2，则（  ）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps58.jpg]
A. 开始时行李的加速度为2m/s2
B. 行李到达B点时间为2s
C. 传送带对行李做的功为0.4J
D. 传送带上将留下一段摩擦痕迹，该痕迹的长度是0.04m
10. 如图甲所示，在水平地面上放置一木块，其质量[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps12.png]，木块在水平推力F作用下运动，推力F的大小随位移x变化的图像如图乙所示。已知木块与地面间的动摩擦因数[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps13.png]，重力加速度g取[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps14.png]，最大静摩擦力等于滑动摩擦力，下列说法正确的是（  ）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps15.jpg]
A. 木块先做匀变速直线运动，后做匀速直线运动
B. 木块运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps16.png]的过程中，其克服摩擦力所做的功[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps17.png]
C. 木块运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps18.png]的过程中，合力做的功为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps19.png]
D. 木块在运动过程中的加速度一直变大
二、实验题（每空2分，共14分）
11. 某同学准备用图示实验装置验证机械能守恒定律：气垫导轨上B处安装了一个光电门，滑块从A处静止释放，验证带遮光条的滑块和钩码、细轻绳组成的系统在从A处运动到B处的过程中机械能守恒。
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps50.jpg]
（1）关于该实验，下列说法正确的是________
A. 实验要验证的是：系统减少的重力势能与增加的动能是否相等
B. 滑块必须由静止释放
C. 钩码质量应远小于滑块的质量
D. 滑块释放[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps51.png]位置离光电门适当远一点，可以减小实验误差
（2）该同学在实验中测量出了滑块的质量M、钩码质量m、A与B间的距离L、遮光条的宽度为d（[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps52.png]）和遮光条通过光电门的时间为t，已知当地重力加速度为g，为验证机械能守恒需要验证的表达式是________________；
（3）该同学多次重复以上实验步骤，得到的实验数据显示，系统减少的重力势能略大于增加的动能，你认为原因是什么________________________________。
12. 某学习小组做“探究平抛运动规律”实验的装置图如图甲所示。
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps63.jpg]
（1）下列说法正确的有_________。
A. 安装斜槽时，应使其末端保持水平
B. 实验所用的斜槽必须是光滑的
C. 小球每次应从同一位置由静止释放
D. 将小球[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps64.png]位置标在纸上后，取下纸，用直尺将点连成折线，作为小球运动的轨迹
（2）用频闪照相法记录做平抛运动的小球在不同时刻的位置如图乙所示，方格纸横线水平、纵线竖直。已知频闪周期一定，观察图像可知，小球在水平方向上做_________运动。若图乙中每个小方格的边长都是[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps65.png]，重力加速度[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps66.png]取[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps67.png]，则频闪照相机的闪光频率是_________[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps68.png]，小球的初速度是_________[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps69.png]。
三、解答题（13题10分，14题12分，15题14分）









13. 如图甲所示是合肥市某环岛的俯视图，某汽车行驶的路径如图乙所示。汽车以的速度沿水平直线车道行驶，从点进入半径为的水平圆弧车道，再从点进入水平直线车道。若汽车轮胎与路面间的动摩擦因数为，最大静摩擦力等于滑动摩擦力，汽车可视为质点，重力加速度大小。求：
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（1）为行驶安全，汽车在圆弧车道行驶的最大速度；


（2）若汽车减速和加速的加速度大小均为，则汽车安全行驶过程中从减速到恢复原速度经历的最短时间（取3）。
14. 人类登月成功后，一宇航员在月球表面附近自高h 处以初速度v0水平抛出一个小球，测出小球的水平射程为L．已知月球半径为R，万有引力常量为G．根据以上几个物理量得出
（1）月球表面的重力加速度g月；
（2）月球的质量m月；
（3）月球的第一宇宙速度v．
15. 一遥控小车在水平轨道上由静止开始做匀加速直线运动，当小车达到额定功率后保持该功率加速至最大速度，最终以该速度匀速行驶，其运动的v-t图象如图所示。已知小车的质量为m=2kg，小车在整个过程中所受的阻力大小恒为f=6N。求：
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps84.jpg]
(1)小车匀速行驶阶段的功率；
(2)小车的速度为v1=8m/s时加速度a1的大小；
(3)小车在4s~8s内的位移大小。


独山中学9月月考高二物理答案
（考试时间：75分钟　　满分：100分）
2、 选择题（1－8单项选择，9－10多项选择，每题5分，共50分）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	B
	C
	A
	A
	C
	C
	C
	C
	ACD
	BC



1. 下列有关静电的防止与利用说法正确的是（　　）
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A. 甲图中，女生接触带电的金属球时起电方式是摩擦起电
B. 乙图中，燃气灶中电子点火器点火原理是尖端放电
C. 丙图中，两条话筒线外面包裹着金属外衣是为了防止漏电
D. 丁图中，电力工作人员在高压电线上带电作业时穿着[image: ]屏蔽服是用绝缘材料制作的
【答案】B
【解析】
【详解】A．甲图中，女生接触带电的金属球时是接触起电，故A错误；
B．乙图中，燃气灶中电子点火器点火应用了尖端放电现象，故B正确；
C．丙图中，优质的话筒线外面包裹着金属外衣应用了静电屏蔽的原理，以防止外部信号对电缆内部电信号的干扰，没有增强其导电能力，故C错误；
D．丁图中，屏蔽服作用使处于高压电场中的人体外表面各部位形成一个等电位屏蔽面，从而防护人体免受高压电场及电磁波的危害。用导电金属材料与纺织纤维混纺交织成布后做成的，故D错误。
故选B。
2. 如图，小物体在圆盘上随圆盘一起做匀速圆周运动，其所需的向心力（　　）
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A. 由重力提供
B. 与速度方向共线
C. 方向始终指向圆盘中心
D. 由重力和圆盘对小物体的支持力一起提供
【答案】C
【解析】
【详解】小物体在圆盘上随圆盘一起做匀速圆周运动，其向心力由静摩擦力提供，方向始终指向圆盘中心，与速度方向垂直。
故选C。
3. 2024年4月，神舟十八号载人飞船发射升空，并与空间站天和核心舱自主交会对接成功。将二者对接前飞船和空间站的稳定运行轨道简化如图，轨道I为载人飞船稳定运行的椭圆轨道，轨道II为空间站稳定运行的圆轨道，在两轨道的相切点载人飞船与空间站可实现对接，则（　　）
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A. 飞船要想从轨道变轨至轨道，需要在点做加速运动
B. 飞船在椭圆轨道I上运行过程中引力全程不做功
C. 飞船在轨道I上P点向心加速度大于空间站在轨道II上P点向心加速度


D. 飞船在椭圆轨道I上经过远地点的速度大于经过近地点的速度
【答案】A
【解析】
【详解】A．飞船由内轨道向外轨道变轨，必须点火加速做离心运动，故A正确；
B．由于只有万有引力做功，飞船在椭圆轨道I上运行时机械能守恒，故B错误；




C．飞船在轨道上点向心加速度等于空间站在轨道上点向心加速度，故C错误；
D．由开普勒第二定律，可知飞船在椭圆轨道I上远地点的速度小于近地点的速度，故D错误。
故选A。






4. 如图所示，两个点电荷所带电荷量分别为和，固定在直角三角形的A、B两点，其中。若长度为，则点电场强度大小为（　　）
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A. 	B. 	C. 	D. 
【答案】A
【解析】

【详解】两个点电荷在点产生的电场强度的方向如图所示
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由题可知，



由于夹角为，由平行四边形定则可知点电场强度大小为
故选A。
5. 如图所示，一不可伸长的细线上端固定在[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps1.png]点，下端系一质量为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps2.png]的小球，现使小球在水平面内绕O点做匀速圆周运动，细线与竖直方向的夹角为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps3.png]，忽略空气阻力，重力加速度为。则（  ）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps4.jpg]
A. 细线的拉力大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps5.png]	B. 小球只受重力、细线的拉力和向心力
C. 小球运动的向心加速度大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps6.png]	D. 小球运动的向心加速度大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps7.png]
【答案】C
【解析】
【详解】A．对小球受力分析可得[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps8.png]
解得细线的拉力大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps9.png]
A错误；
B．小球只受到重力、细线的拉力，B错误；
CD．根据牛顿第二定律可得[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps10.png]
解得小球运动的向心加速度大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps11.png]
C正确，D错误。
故选C。





6. 如图所示，质量的小球，从离桌面高处由静止下落，桌面离地面的高度，若以桌面为参考平面，重力加速度，下列说法正确的是（　　）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！ rmgZYr+MrJnNAx1ODbqMbQ==]


A. 小球在点的重力势能为
B. 整个下落过程中重力势能减少了34J
C. 小球经过桌面时的重力势能为0J
D. 若以地面为参考平面，整个过程重力做功变多了
【答案】C
【解析】


【详解】A．若以桌面为参考平面，小球在点的重力势能为，故A错误；
B．整个下落过程中重力势能的减少量为，故B错误；

C．若以桌面为参考平面，小球在桌面上的重力势能为，故C正确；
D．若以地面为参考平面，整个过程重力做功不变，故D错误。
故选C。
7. 如图所示，在绝缘水平面上静置两个质量均为m，电荷量均为＋Q的物体A和B（A、B均可视为质点），它们间的距离为r，与水平面间的动摩擦因数为μ，则物体A受到的摩擦力（  ）（重力加速度为g）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps46.jpg]
A. 大小为μmg，方向水平向左
B. 大小为0
C. 大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps47.png]，方向水平向右
D. 大小为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps48.png]，方向水平向左
【答案】C
【解析】
【分析】
【详解】对A进行受力分析，水平方向受到的摩擦力与B的库仑力平衡，有[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps49.png]
方向水平向右。
故选C。













8. 如图所示，倾角为固定于水平地面的楔形木块，顶端有一个定滑轮，跨过定滑轮的细线两端分别与物块和连接，的质量为，的质量为，开始时，将按在地面上不动，放开手，沿斜面下滑，上升，所有摩擦均忽略不计。当沿斜面下滑距离时，细线突然断裂，以下说法正确的是（设B始终不会与定滑轮相碰）（　　）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！ rmgZYr+MrJnNAx1ODbqMbQ==]


A. 绳断裂前拉力对物块做功为


B. 绳断裂瞬间物块重力的瞬时功率为


C. 细绳断裂前物体的加速度大小为


D. 整个过程中物体上升的最大高度为
【答案】C
【解析】

【详解】AC．细绳断裂前，以A为对象，根据牛顿第二定律可得


以为对象，根据牛顿第二定律可得


联立解得，


则绳断裂前拉力对物块做功为，故A错误，C正确；

B．根据运动学公式可得



解得绳断裂瞬间、的速度大小为


则绳断裂瞬间物块重力的瞬时功率为，故B错误；

D．绳断裂后，B继续上升的高低为


则整个过程中物体上升的最大高度为，故D错误。
故选C。
9. 在机场和火车站可以看到对行李进行安全检查用的水平传送带如题图所示，当旅客把行李放在正在匀速运动的传送带上后，传送带和行李之间的滑动摩擦力使行李开始运动，随后它们保持相对静止，行李随传送带一起匀速通过检测仪器接受检查，设某机场的传送带匀速前进的速度为0.4m/s，某行李箱的质量为5kg，行李箱与传送带之间的动摩擦因数为0.2，当旅客把这个行李箱小心地放在传送带上，通过安全检查的过程中，g取10m/s2，则（  ）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps58.jpg]
A. 开始时行李的加速度为2m/s2
B. 行李到达B点时间为2s
C. 传送带对行李做的功为0.4J
D. 传送带上将留下一段摩擦痕迹，该痕迹的长度是0.04m
【答案】ACD
【解析】
【详解】行李开始运动时由牛顿第二定律有：μmg=ma，所以得：a=2 m/s2，故A正确；由于传送带的长度未知，故不能求出运动的时间，故B错误；行李最后和传送带最终一起匀速运动，根据动能定理知，传送带对行李做的功为：W=[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps59.png]mv2=0.4 J，故C正确；行李和传送带相对滑动的时间为：[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps60.png]，则在传送带上留下的痕迹长度为：s=vt-[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps61.png]vt=[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps62.png]vt=0.04 m，故D正确．故选ACD．
10. 如图甲所示，在水平地面上放置一木块，其质量[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps12.png]，木块在水平推力F作用下运动，推力F的大小随位移x变化的图像如图乙所示。已知木块与地面间的动摩擦因数[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps13.png]，重力加速度g取[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps14.png]，最大静摩擦力等于滑动摩擦力，下列说法正确的是（  ）
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps15.jpg]
A. 木块先做匀变速直线运动，后做匀速直线运动
B. 木块运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps16.png]的过程中，其克服摩擦力所做的功[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps17.png]
C. 木块运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps18.png]的过程中，合力做的功为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps19.png]
D. 木块在运动过程中的加速度一直变大
【答案】BC
【解析】
【详解】AD．由题意可得木块受到的滑动摩擦力大小
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps22.png]
对木块，由牛顿第二定律可得
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps23.png]
可得
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps24.png]
所以a随F的变化先增大后不变，木块先做非匀变速运动，后做匀变速运动，故AD错误；
B．木块运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps25.png]的过程中，滑动摩擦力对木块做负功，则木块克服摩擦力所做的功
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps26.png]
故B正确；
C．[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps27.png]图线与横轴围成的面积表示F所做的功，木块运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps28.png]的过程中F对木块做正功，则有
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps29.png]
则
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps30.png]
故C正确。
故选BC。

二、实验题（每空2分，共14分）
11. 某同学准备用图示实验装置验证机械能守恒定律：气垫导轨上B处安装了一个光电门，滑块从A处静止释放，验证带遮光条的滑块和钩码、细轻绳组成的系统在从A处运动到B处的过程中机械能守恒。
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps50.jpg]
（1）关于该实验，下列说法正确的是________
A. 实验要验证的是：系统减少的重力势能与增加的动能是否相等
B. 滑块必须由静止释放
C. 钩码质量应远小于滑块的质量
D. 滑块释放[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps51.png]位置离光电门适当远一点，可以减小实验误差
（2）该同学在实验中测量出了滑块的质量M、钩码质量m、A与B间的距离L、遮光条的宽度为d（[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps52.png]）和遮光条通过光电门的时间为t，已知当地重力加速度为g，为验证机械能守恒需要验证的表达式是________________；
（3）该同学多次重复以上实验步骤，得到的实验数据显示，系统减少的重力势能略大于增加的动能，你认为原因是什么________________________________。
【答案】（1）ABD    （2）[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps53.png]
（3）因为有阻力的作用，所以重力势能的减少量略大于动能的增加量
【解析】
【小问1详解】
A．实验要验证的是钩码重力势能的减少量等于钩码和滑块（含遮光条）动能的增加量，故A正确；
B．若滑块和钩码的具有一定初速度，但该装置无法测量该初速度，所以滑块必须由静止释放，从而保证初速度为0，故B正确；
C．本题验证系统机械能守恒，与滑块和钩码质量大小关系无关，故C错误；
D．滑块释放的位置离光电门适当远一点，则滑块在通过光电门时的时间就越短，得到的瞬时速度就越精确，可以减小实验误差，故D正确。
故选ABD。
【小问2详解】
滑块高度不变，钩码高度下降L，系统重力势能的减少量为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps54.png]
滑块通过光电门的速度为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps55.png]
此过程中滑块和钩码组成的系统动能的增加量为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps56.jpg]
为验证机械能守恒需要验证的表达式为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps57.png]
【小问3详解】
在做实验的过程中因为有阻力的作用，所以重力势能的减少量略大于动能的增加量。

12. 某学习小组做“探究平抛运动规律”实验的装置图如图甲所示。
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps63.jpg]
（1）下列说法正确的有_________。
A. 安装斜槽时，应使其末端保持水平
B. 实验所用的斜槽必须是光滑的
C. 小球每次应从同一位置由静止释放
D. 将小球[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps64.png]位置标在纸上后，取下纸，用直尺将点连成折线，作为小球运动的轨迹
（2）用频闪照相法记录做平抛运动的小球在不同时刻的位置如图乙所示，方格纸横线水平、纵线竖直。已知频闪周期一定，观察图像可知，小球在水平方向上做_________运动。若图乙中每个小方格的边长都是[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps65.png]，重力加速度[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps66.png]取[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps67.png]，则频闪照相机的闪光频率是_________[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps68.png]，小球的初速度是_________[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps69.png]。
【答案】（1）AC    （2）    ①. 匀速直线②. 25③. 0.8
【解析】
【小问1详解】
A．为保证小球做平抛运动初速度水平，安装斜槽轨道，使其末端保持水平，故A正确；
B．无论斜槽光滑或粗糙，只要从同一位置由静止释放小球，到达斜槽末端的速度大小均相同，则对斜槽的光滑与否无要求，故B错误；
C．为保证小球做平抛运动初速度相同，故每次小球应从同一位置由静止释放，故C正确；
D．将小球的位置标在纸上后，取下纸，用平滑曲线连接得到平抛运动的轨迹，故D错误。
故选AC。
【小问2详解】
[1]在连续相等时间内，水平方向的位移相等，说明水平方向上做匀速直线运动[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps70.png]
[2]根据[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps71.png]，可得[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps72.png]
则频闪照相机的闪光频率[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps73.png]
[3]小球的初速度为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps74.png]。

三、解答题（13题10分，14题12分，15题14分）









13. 如图甲所示是合肥市某环岛的俯视图，某汽车行驶的路径如图乙所示。汽车以的速度沿水平直线车道行驶，从点进入半径为的水平圆弧车道，再从点进入水平直线车道。若汽车轮胎与路面间的动摩擦因数为，最大静摩擦力等于滑动摩擦力，汽车可视为质点，重力加速度大小。求：
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！ rmgZYr+MrJnNAx1ODbqMbQ==]

（1）为行驶安全，汽车在圆弧车道行驶的最大速度；


（2）若汽车减速和加速的加速度大小均为，则汽车安全行驶过程中从减速到恢复原速度经历的最短时间（取3）。

【答案】（1）

（2）
【解析】
【小问1详解】

汽车在圆弧车道BC行驶的过程中，由牛顿第二定律得

代入题中数据，解得最大速度
【小问2详解】

汽车减速和加速的时间为

其中

代入数据，联立解得

汽车在圆弧车道BC行驶的时间为

解得

汽车从减速到恢复原速度经历的时间为
14. 人类登月成功后，一宇航员在月球表面附近自高h 处以初速度v0水平抛出一个小球，测出小球的水平射程为L．已知月球半径为R，万有引力常量为G．根据以上几个物理量得出
（1）月球表面的重力加速度g月；
（2）月球的质量m月；
（3）月球的第一宇宙速度v．
【答案】(1) g月＝[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps75.png] (2) m月＝[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps76.png]  (3) v＝[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps77.png]
【解析】
【详解】（1）小球做平抛运动，水平方向：L=v0t；
竖直方向：h=[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps78.png]g月t2，
月球表面的重力加速度：g月＝[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps79.png]．
（2）根据[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps80.png]
得月球的质量：[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps81.png]．
（3）根据[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps82.png]
月球的第一宇宙速度：[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps83.png]．
15. 一遥控小车在水平轨道上由静止开始做匀加速直线运动，当小车达到额定功率后保持该功率加速至最大速度，最终以该速度匀速行驶，其运动的v-t图象如图所示。已知小车的质量为m=2kg，小车在整个过程中所受的阻力大小恒为f=6N。求：
[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps84.jpg]
(1)小车匀速行驶阶段的功率；
(2)小车的速度为v1=8m/s时加速度a1的大小；
(3)小车在4s~8s内的位移大小。

1．(1)[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps85.png]
(2)[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps86.png]
(3)[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps87.png]
【详解】（1）由[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps88.png]图可知，小车的最大速度[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps89.png]
此时牵引力最小，等于阻力f=6N，根据[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps90.png]
代入数据解得[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps91.png]
（2）当小车的速度为v1=8m/s时，由[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps92.png]图可知，此时小车的功率为额定功率
根据[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps93.png]解得牵引力[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps94.png]
根据牛顿第二定律有[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps95.png]
解得[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps96.png]
（3）由[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps97.png]图可知，[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps98.png]小车做匀加速结束，此时速度为[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps99.png]，而小车在4s~8s内做变加速直线运动，根据动能定理有[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps100.png]
其中[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps101.png]，[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps102.png]代入数据解得[image: C:\Users\ADMINI~1\AppData\Local\Temp\ksohtml45632\wps103.png]
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