[bookmark: _GoBack]
[image: ]2025级高一9月月考
物理试卷
考试时间：75 分钟      满分：100 分
第I卷（选择题）
一、单选题（本题共 7 个小题，每小题 4 分，共 28 分。在每小题给出的四个选项中只有一项符合题目要求。选对得 4 分，选错得 0 分。）
1. 北京时间2024年4月25日20时59分，“神舟十八号”载人飞船在酒泉卫星发射中心点火发射，之后与空间站“天和”核心舱成功对接。下列说法正确的是（　　）
A. 研究飞船的运动轨迹时不能将其视为质点
B. 北京时间“2024年4月25日20时59分”指的是时间
C. 成功对接后，以“天和”核心舱为参考系，“神舟十八号”飞船是静止的
D. “神舟十八号”载人飞船从发射到成功对接的过程中其路程等于位移的大小
【答案】C
【解析】
【详解】A．研究飞船的运动轨迹时，其大小和形状对轨迹的影响可以忽略，因此可视为质点，A错误；
B．“2024年4月25日20时59分”是具体瞬间，属于时刻而非时间（时间段），B错误；
C．对接成功后，飞船与核心舱相对静止，以核心舱为参考系时，飞船是静止的，C正确；
D．路程是运动轨迹总长度，而位移是起点到终点的直线距离。飞船运动轨迹为曲线，路程必然大于位移大小，D错误。
故选C 。
2. 如图所示，小蚂蚁从N点沿半径均为R的两个半圆形轨道运动到P点，小蚂蚁的路程、位移大小分别是（　　）
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A. 4R，0	B. 2πR，2R
C. 4R，4R	D. 2πR，4R
【答案】D
【解析】

【详解】路程指运动轨迹的长度，则路程为

位移指始位置指向末位置的带箭头的线段的长度，则位移大小为
故选D。
3. 运动员在百米比赛中，测得在5s时的速度是9m/s，10s末到终点时的速度是10.2m/s，则运动员在全程的平均速度是（　　）
A. 10m/s	B. 9.6m/s	C. 9m/s	D. 5.1m/s
【答案】A
【解析】
【详解】运动员在全程的平均速度为


故选A。

4. 如图所示为甲、乙两物体运动的位移时间图像，在内，下列说法正确的是（　　）
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A. 甲物体速度一直大于乙物体
B. 两物体运动路程均为30m
C. 两物体的平均速度大小均为1m/s
D. 两物体的运动方向均没有变化
【答案】C
【解析】

【详解】A．图像的斜率表示速度，由图像斜率可知，甲物体速度先大于后小于再大于乙物体速度，故A错误；


B．根据图像可知，乙做单向直线运动，在内的运动路程为30m，位移大小为30m；甲先向正方向运动再反向运动，在内的运动路程大于30m，故B错误；

C．由图像可知，在内，甲、乙的初位置相同，末位置也相同，则甲、乙的位移相同，均为30m，根据


解得甲、乙两物体的平均速度大小均为1m/s，故C正确；
D．根据图像可知，甲先向正方向运动再反向运动，运动方向发生了改变，乙做单向直线运动，乙的运动方向没有发生改变，故D错误。
故选C。
5. 下列说法中的“快”，指加速度较大的是（　　）
A. F1赛车启动非常快，其百公里加速时间仅为1.6 s左右
B. 道路上出现交通事故，群众报警后交警很快到达事故现场
C. 协和式客机能在18000米高空飞行得很快
D. 乘汽车从十里店到西站十字，如果走七里河大桥能很快到达
【答案】A
【解析】
【详解】A．F1赛车启动非常快，其百公里加速时间仅为1.6 s左右，指单位时间的速度变化大，即加速度大，故A正确；
B．道路上出现交通事故，群众报警后交警很快到达事故现场，指速度大，用时较短，故B错误；
C．协和式客机能在18000米高空飞行得很快，指速度大，故C错误；
D．乘汽车从十里店到西站十字，如果走七里河大桥能很快到达，指速度大所用时较短，故D错误。
故选A。
6. 某物体在平直的路面上运动，其运动的v-t图像如图所示，其中0~2.5s的图像为一条曲线，2.5~4.0s的图像为平行于时间轴的直线，4.0~6.0s的图像为一条倾斜的直线，则以下说法正确的是（　　）
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A. 2.5~4.0s静止不动	B. 第6s末物体距离出发点最远
C. 4.0~6.0s物体的加速度为10m/s2	D. 0~2.5s物体做变加速曲线运动
【答案】B
【解析】

【详解】图像中面积表示位移，斜率表示加速度，纵坐标表示速度，则

A．2.5~4.0s过程中速度大小为，保持匀速直线运动，不是静止不动，故A错误；
B．第6s末图线与横轴围成的面积最大，即物体距离处发现最远。故B正确；
C．4.0~6.0s物体的加速度为


故C错误；
D．0~2.5s图线是曲线，说明斜率变化，即物体做变加速直线运动，故D错误。
故选B。
7. 在交警处理某次交通事故时，通过监控仪器扫描，输入计算机后得到该汽车在水平路面上刹车过程中的位移随时间变化的规律为：x=30t﹣3t2（x的单位是m，t的单位是s）。则该汽车在路面上留下的刹车痕迹长度为（　　）
A. 75m	B. 50m	C. 25m	D. 100m
【答案】A
【解析】
【详解】由位移随时间变化的规律可知，汽车的初速度和加速度分别为


，
故刹车的时间


刹车距离


故A正确；BCD错误。
故选A。
二、多选题（本题共 3 个小题，每小题 6分，共 18 分。在每小题给出的四个选项中有多项符合题目要求。选对得 6 分，选不全得 3 分，选错不得分。）
8. 以下说法正确的是（　　）
A. 物体速度变化量大，则加速度一定大
B. 物体的运动状态发生了改变，则它的速度一定发生了变化
C. 速度是描述运动物体位置变化快慢的物理量
D. 加速度是描述运动物体速度变化大小的物理量
【答案】BC
【解析】
【详解】AD．加速度是描述速度变化快慢的物理量，物体速度变化量大，速度变化不一定快，加速度不一定大，故AD错误；
B．物体[image: ]运动状态发生了改变，则它的速度一定发生了变化，故B正确；
C．速度是描述运动物体位置变化快慢的物理量，故C正确。
故选BC。
9. 如图所示是A、B两个物体的速度图像，则下列说法正确的是（　　）
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A. A、B两物体运动方向一定相反
B. 开始4 s内A的速度一直小于B的速度
C. t＝4 s时，A、B两物体的速度相同
D. A、B物体都做加速运动
【答案】BC
【解析】
【详解】A．由题图可知，两物体的速度均沿正方向，故运动方向相同，故A错误；
B．前4 s内A的速度一直小于B的速度，故B正确；
C．t＝4 s时，两图像相交，表示A、B两物体的速度相同，故C正确；
D．由图像可知，A物体做加速运动，B物体做减速运动，故D错误。
故选BC。


10. 一辆货车以的速度在平直的公路上匀速行驶，突然司机发现前方有一障碍物静止在路面上，于是立即紧急刹车（忽略司机的反应时间），紧急刹车过程中的加速度大小是，则下列说法正确的是（　　）
A. 货车开始刹车后经4s停下来
B. 司机发现障碍物后5s内货车的位移大小为37.5m

C. 从发现障碍物到货车停止的过程中，货车的平均速度大小为
D. 若发现障碍物时，货车距离障碍物50m，则货车一定会撞上障碍物
【答案】AC
【解析】
【详解】ABD．货车开始刹车的初速度为


货车开始刹车到停下所用时间为


则司机发现障碍物后5s内货车的位移大小为


若发现障碍物时，货车距离障碍物50m，则货车不会撞上障碍物，故A正确，BD错误；
C．从发现障碍物到货车停止[image: ]过程中，货车的平均速度大小为


故C正确。
故选AC。
第II卷（非选择题）
三、实验题（本题共 2 个小题，共 16 分。）



11. 光电计时器是一种研究物体运动情况的常用计时仪器，其结构如图甲所示，a、b分别是光电门的激光发射和接收装置，当有挡光条从a、b间通过时光电计时器就可以显示挡光条的挡光时间。现利用图乙所示装置测量滑块的速度，图中MN是水平桌面，Q是木板与桌面的接触点，1和2是固定在木板上适当位置的两个光电门，与之连接的两个光电计时器没有画出，长木板顶端的P点悬有一铅锤。实验时，让装有挡光条的滑块从木板的顶端滑下，光电门1、2各自连接的计时器显示的挡光时间分别为 和挡光条的宽度。
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（1）滑块通过光电门2时的速度____________（保留两位有效数字）。


（2）由此测得的瞬时速度和只是一个近似值，要使瞬时速度的测量值更接近于真实值，可将挡光条的宽度适当________（选填“增大”或“减小”）一些。
【答案】    ①. 2.5    ②. 减小
【解析】
【详解】（1）[1]滑块通过光电门2时的速度为


（2）[2]由极限思想可知，要使平均速度更接近瞬时速度，挡光条[image: ]宽度应减小一些。
12. 在探究小车做匀变速直线运动的规律的实验中，用到如图甲、乙所示的两种打点计时器。
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（1）图乙是电火花打点计时器其电源采用的是___________（填“交流约8V”或“交流220V”）。
（2）关于打点计时器的使用，下列说法正确的是___________。
A. 在测量物体速度时，应先让物体运动，后接通打点计时器的电源
B. 电磁打点计时器和电火花打点计时器可以使用同样的电源
C. 使用的电源频率越低，打点的时间间隔就越大
D. 纸带上打[image: ]点越密，说明物体运动得越快










（3）某次实验中得到一条如图丙所示的纸带，纸带上相邻计数点间还有四个点没画出来，用刻度尺测得、、、间的距离分别为，，，，计时器打点频率为50Hz。从O点到C点纸带的平均速度大小为___________m/s；打点B时小车的速度大小___________m/s；小车运动的加速度大小 ___________m/s2（均保留两位小数）。
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【答案】（1）交流220V    
（2）C    （3）    ①. 0.54    ②. 0.55    ③. 0.20
【解析】
【小问1详解】
[1]电火花计时器电源采用的是交流220V。
【小问2详解】
[2]
A．在测量物体速度时，应先接通打点计时器的电源，再让物体运动，A错误；
B．电磁打点计时器采用交流4~6V电源，电磁打点计时器采用交流220V电源，电磁打点计时器和电火花打点计时器可以使用的电源电压不一样，B错误；
C．使用的电源频率越低，打点的时间间隔就越大，C正确；
D．纸带上打的点越密，说明物体运动得越慢，D错误。
故选C。
【小问3详解】
[3]纸带上相邻计数点间还有四个点没画出来，相邻两个计数点间的时间间隔为


从O点到C点的时间间隔


从O点到C点纸带的平均速度大小为


[4]打点B时的速度等于AC段的平均速度


[5]由逐差法，小车的加速度大小


四、解答题（本题共 3 个小题，共 38 分。要求写出必要的公式、文字叙述。）
13. 如图所示，水平面内有长方形ABCD，AB边长为40cm，BC边长为30cm，一只蚂蚁从A点出发，以速度大小10cm／s沿AB边匀速运动到B点，接着以速度大小7.5cm/s沿BC边匀速运动到C点。求：
（1）蚂蚁从A点运动到C点所用的时间；
（2）蚂蚁从A点运动到C点过程中的平均速度大小。
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【答案】（1）8s；（2）0.0625m/s
【解析】
【详解】（1）蚂蚁从A点运动到B点，有




蚂蚁从点运动到点，有


蚂蚁从A点运动到C点所用的时间为




（2）蚂蚁从点运动到点过程中，运动的位移大小


蚂蚁从A点运动到C点过程中的平均速度大小为








14. 动车组由成都火车东站上午开出，后速度均匀增加到，上午准时到达遂宁火车站，成都火车东站至遂宁火车站的里程为. 试求：


（1）动车组由成都火车东站开出加速过程[image: ]加速度大小


（2）动车组由成都火车东站开出到到达遂宁火车站过程的平均速率.
【答案】（1）0.20m/s2（2）42.69m/s
【解析】

【分析】（1）根据速度时间关系求解加速度；（2）由 求解平均速度.

【详解】（1）由加速度定义式  

代入数据得  

（2）动车由成都东至遂宁火车站所用时间  


由 代入数据得 
15. 汽车在平直公路上以10 m/s的速度做匀速直线运动，发现前面有情况而刹车，获得的加速度大小是2 m/s2，求：
（1）汽车经3 s时速度的大小
（2）从刹车开始经过8 s，汽车通过的距离
（3）刹车后最后一秒的距离

【答案】（1）    

（2）    

（3）
【解析】
【小问1详解】

设汽车经时间速度减为0，则有


因3s<5s，故汽车3s末仍在运动，根据速度时间公式有


【小问2详解】
因8s>5s，故刹车8s内的位移等于刹车5s内的位移，则有


【小问3详解】
根据逆向思维，可知最后一秒的位移为
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