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学生学业能力调研试卷
考生注意：
本试卷分第Ⅰ卷基础题（79分）和第Ⅱ卷提高题（18分）两部分，共97分。3分卷面分。
	知识与技能
	学习能力（学法）

	内容
	电场
	闭合电路
	磁场
	安培力
	规律总结
	概念辨析
	关键环节

	分数
	35
	34
	15
	13
	1
	10
	6


第Ⅰ卷基础题（共79分）
1、 单项选择题: 每小题5分，共25分. 
1．关于各图中包含的物理知识，下列说法正确的是（　　）
[image: @@@83ec6657-2883-4126-9ef6-7fff2102e752]
A．图甲，橡胶棒与毛皮摩擦后，毛皮所带电荷量是元电荷的整数倍
B．图乙，导体A端带正电，B端带负电
C．图丙，A、B两点与中心电荷的距离相等，故A、B两点的电场强度相同
D．图丁，利用库仑扭秤实验装置探究带电小球间库仑力大小相关因素时需要测出小球电荷量
2．小灯泡通电后其电流I随所加电压U变化的图线如图所示，P为图线上一点，PN为图线在P点的切线，PQ为U轴的垂线，PM为I轴的垂线，下列正确的是（　　）
A．随着所加电流的增大，小灯泡的电阻减小

B．对应P点，小灯泡的电阻为

[image: @@@a9da76f9-92e2-4dc9-8aa8-fc28f1fb769a]C．对应P点，小灯泡的电阻
D．对应P点，小灯泡的功率为图中矩形PQON所围的“面积”

3．如图所示，虚线a、b、c代表电场中的三个等势面，相邻等势面之间的电势差相等，即，实线为一带负电的微粒仅在电场力作用下通过该区域时的运动轨迹，P、R、Q是这条轨迹上的三点，R点在等势面b上，据此可知（　　）
[image: @@@ed521226-370b-455b-98de-d8eeabdb833f]A．三个等势面中，c的电势最高
B．带电微粒在P点的电势能比在Q点的小
C．带电微粒在P点和在R点的速度大小可能相等
D．带电微粒在P点的加速度比在Q点的加速度小
[image: @@@1662b205-ffc6-43f3-ad53-ccfa0d71d0a6]4．某同学将密立根油滴实验简化为如图所示的装置，在真空环境下带电油滴从喷雾器的喷嘴喷出，落到平行板电容器两极板间，调节两极板间的电压U，恰使某个油滴悬浮在P点。现保持两极板间的电压U不变，已知油滴质量为m，两板间距为d，重力加速度大小为g，电容器的下极板接地。下列说法正确的是（　　）（下列各操作中，P点始终在两极板间）

A．油滴带正电，电荷量为
B．若只减小两极板间距d，该油滴将向下加速运动
C．若只将正极板下移一小段距离，P处油滴的电势能减小
D．若只将负极板上移一小段距离，P处的电势升高
[image: @@@19a50d3d-ee3d-49a8-bfb5-6766a59292db]5．如图所示，AC是四分之一圆弧，O为圆心，A、C处各有一垂直纸面的通电直导线，电流大小相等，方向均垂直纸面向里，整个空间还存在一个磁感应强度大小为B的匀强磁场，O处的磁感应强度恰好为零。下列说法正确的是（　　）
A．两通电直导线相互排斥

B．C处直导线在O处产生的磁感应强度大小为

C．若将A处直导线移走，则O处的磁感应强度大小变为，方向水平向右
D．若将A处直导线中的电流反向、大小不变，则O处的磁感应强度方向竖直向上
二、多项选择题: 每小题5分，共15分.
[image: @@@64e229fe-1d5c-4476-ac29-fb4a6b2925a0]6．扫地机器人是智能家用电器的一种，能凭借一定的人工智能，自动在房间内完成地板清理工作。若机器人直流电动机的额定电压为U，额定电流为I，线圈电阻为r，当它正常工作时，下列说法正确的是（　　）


A．电动机的电流B．电动机消耗的电功率


C．电动机输出的机械功率为D．电动机产生的热量
[image: @@@0a290d3e-4c80-413c-9921-fc64d8265bd4]7．嘉祥县为了创建全国文明城市，新装一批节能路灯（图甲），该路灯通过光控开关实现自动控制电灯亮度，若如图乙为其内部电路简化示意图，电源电动势为E，内阻为r，R1、R3为定值电阻，R2为光敏电阻（光照强度增加时，其电阻值减小）。当光照强度降低时，下列判断正确的是（　　）
A．电源内阻消耗的功率变大
B．电压表的示数变小
C．电路的总电阻变小
D．小灯泡变亮









[image: @@@ed546d33-8393-4ca4-bb18-61e1d10a7efa]8．如图所示，水平平行金属导轨间距为，电源电动势为12 V，内阻。质量的导体棒ab跨放在导轨上并与导轨接触良好，棒的中点用平行于导轨的细绳经定滑轮与质量1 kg的物体相连，棒与导轨的动摩擦因数为（设最大静摩擦力等于滑动摩擦力），定滑轮摩擦不计，导轨与棒的电阻不计，重力加速度取，导轨所在空间存在匀强磁场的磁感应强度，方向竖直向上，为了使物体保持静止，则（　　）
A．导体棒ab中的最小电流是8 A

B．变阻器接入电路的最大电阻是
C．导体棒ab中的最大电流是16 A

D．变阻器接入电路的最小电阻是
三、填空题：每空1分，共9分.	
9．某同学要测量一均匀新材料制成的圆柱体的电阻率，步骤如下：
[image: @@@4b608621-0512-4d0b-bcb0-c935c64cffad]


(1)用游标为20分度的卡尺测量其长度如图1，由图可知其长度mm；用螺旋测微器测量其直径如图2所示，由图可知其直径mm。


(2)用多用电表的电阻“×100”挡，测此圆柱体的电阻，发现指针偏转过大，应选择（选填“×10”或“”）档，按正确的操作步骤后，表盘示数如图3所示，则该电阻的阻值约为。

(3)若已知伏安法测电阻中电压表和电流表示数分别用U和I表示，则用此法测出该圆柱体材料的电阻率。（不要求计算，用题中所给字母表示）
10．某同学用伏安法测一节干电池的电动势和内阻，现备有下列器材：
A．被测干电池一节


B．电流表：量程，内阻


C．电流表：量程，内阻约为

D．电压表：量程，内阻未知

E．电压表：量程，内阻未知


F．滑动变阻器：，


G．滑动变阻器：，
H．开关、导线若干
伏安法测电池电动势和内阻的实验中，由于电流表和电压表内阻的影响，测量结果存在系统误差，在现有器材的条件下，要尽可能准确地测量电池的电动势和内阻。
[image: @@@02f63935-aa92-4de0-9da3-9ac3e01477ba]
(1)在上述器材中请选择适当的器材：（填写选项前的字母）；
(2)（规律总结）实验电路图应选择（填“图甲”或“图乙”）；





(3)根据实验中电流表和电压表的示数得到了如图丙所示的图像，则在修正了实验系统误差后，干电池的电动势，内电阻。
四、辨析题(每小题2分，共10分)
11．关于下列说法，判断是否正确，对的表明√，不对的表明×，并加以改正

(1)由E＝可知，在离点电荷非常近的地方（r→0），电场强度E可达无穷大。（　）
(2)使用欧姆表测电阻时，每换一次电阻都必须重新进行欧姆调零。（　）
(3)电功W＝UIt在任何电路中都适用，Q＝I2Rt只在纯电阻电路中适用。（　）
(4)磁感应强度B是矢量，其方向与小磁针静止时N极的指向一致。（  ）
(5)通电导线在磁场中受到的安培力为零，说明该点的磁感应强度一定为零。（）
五、解答题：(本大题共2小题，其中12题共8分，13题共12分)










[image: @@@a7af14f9-6346-4d91-bb57-28af856684f5]12．如图所示，两根倾斜直金属导轨、平行放置，两导轨之间的距离，导轨平面与水平面之间的夹角。一根质量的均匀直金属杆MN垂直放在两导轨上处于静止状态，整个装置处于与导轨所在的平面垂直向上的匀强磁场中，磁感应强度。在导轨的上端接有电动势、内阻的电源，电阻，其余电阻不计。，


，。求：

(1)通过电阻的电流大小；
(2)MN杆受到的安培力大小；
(3)金属导轨与MN杆间的摩擦力。






[image: @@@db063f6f-1dcf-4327-a178-d8ab920f1ed8]13．如图所示，一对水平放置的平行金属板长为、间距为，接在直流电源两极间，电压为。一束质量为、电荷为的带电粒子经加速电场（图中未画出）加速后，沿水平方向从两板正中的点射入。不计带电粒子重力。

(1)粒子在金属板间运动的加速度大小；


(2)如果粒子都能打在下金属板的中点，求粒子射入电场时速度大小；

(3)（关键环节）要想让所有的粒子都能从金属板右侧飞出，求加速电场的电压应满足什么条件？



第Ⅱ卷提高题（共18分）






[image: @@@55aafce2-490d-44b1-a9ee-346b97779586]14．如图所示，在竖直平面内，一半径的光滑绝缘圆弧轨道BCD和绝缘水平轨道AB在B点相切，BC为圆弧轨道的直径，O为圆心，OC和OD之间的夹角，整个装置固定在水平向左的匀强电场中，匀强电场的电场强度大小。一质量的带电小滑块从A点由静止释放后沿水平轨道向左运动，经B点进入圆弧轨道，通过D点后落回水平轨道。已知滑块运动到D点时所受合力的方向指向圆心O，且此时滑块对圆弧轨道恰好没有压力。不计空气阻力，，。求：
（1）小滑块所带的电荷量；
（2）小滑块通过C点时，对圆弧轨道的压力大小；
（3）小滑块落回水平轨道位置与B点之间的距离。


15.卷面分（3分）
静海一中2025-2026第一学期高二物理（12月）
学生学业能力调研试卷答题纸
	学校：
姓名：
班级：
考场：
座号
	

	
	

	
	

	
	

	
	


一、单项选择题：涂卡
二、多项选择题：涂卡
三、填空题（每空1分，共9分）

9.（1）mmmm（2）______ ______（3）_______

10.（1）_____________（2）（3）V   _______
四、辨析题(每小题2分，共10分)
(1) （    ） 
(2) （    ）
(3) （    ）
(4) （    ）
(5) （    ）
五、解答题
12.（8分）









13.（12分）














14.（18分）
















15.卷面分（3分）
静海一中2025-2026第一学期高二物理（12月）答案
1、 单项选择题: 每小题5分，共25分. 
1. A    2.B       3.A       4. C      5.D
二、多项选择题: 每小题5分，共15分.
6.BC       7.BD        8.ABD
三、填空题：每空1分，共12分.	




9.（1）（2）×10     （3）
10.（1）ABDFH（2）图甲（3） 1.5     0.7
四、辨析题(每小题2分，共10分)
11.（1）×  r→0时不能视为点电荷，该公式不再适用。
（2）×使用欧姆表测电阻时，每换一次倍率才需要重新进行欧姆调零。
（3） ×Q＝I2Rt计算电热适用于任何电路。
（4） √
（5） × 当磁感应强度B和电流I平行时，安培力也为零
五、解答题

12.（1）根据闭合电路的欧姆定律，有……………………（1分）

代入数据，解得………………………………………………（1分）

（2）MN杆受到的安培力为……………………（1分＋1分）

（3）由左手定则知安培力沿斜面向上；将重力正交分解，在沿导轨平面方向

根据平衡条件……………………（2分）

代入数据，解得……………………（1分）
方向：沿导轨平面向上……………………（1分）



13.（1）带电粒子在金属板间只受电场力，有牛顿第二定律，………（2分）

解得………………(1分）
（2）带电粒子在金属板间做类平抛运动，则

竖直方向：………（1分）

水平方向：………（1分）

解得………  （1分）


（3）带电粒子在电场中做类平抛运动，带电粒子能在下极板最右端射出时，水平方向有最小速度，在水平方向则有  ……… （1分）

在竖直方向则有    

联立解得

要想让所有的粒子都能从右侧飞出，粒子射入电场的初速度要满足………（1分）


设加速电场的电压为，带电粒子在加速电场中，由动能定理可得………（2分）

解得………（1分）

相应的加速电场的电压应满足………（1分）
15.（1）滑块运动到D点时所受合力的方向指向圆心O，则

………（2分）
解得小滑块所带的电荷量

………（1分）
（2）滑块运动到D点时，滑块对圆弧轨道恰好没有压力，则滑块受到合力为

………（1分）
在D点，根据牛顿第二定律

………（2分）

解得

，根据动能定理有

………（2分）
在C点，根据牛顿第二定律

………（2分）
根据牛顿第三定律，小滑块通过C点时，对圆弧轨道的压力大小为

………（1分）
解得

………（1分）
（3）滑块运动到D点时水平、竖直方向的速度分别为

………（1分）

………（1分）
竖直方向有

………（1分）
解得


水平方向的加速度为

………（1分）
小滑块落回水平轨道位置与B点之间的距离

………（1分）
解得

………（1分）
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