玉溪一中2025—2026学年上学期高二年级月考一物理学科试卷参考答案
一、单选题：本大题共6小题，共24分。
(1)【答案】D
【解析】解：电场强度是由电场本身决定的，与放入的电荷所受的电场力无关，选项A错误；公式适用于点电荷产生的电场，在离点电荷很近的地方，电荷的大小不可忽略，不可视为点电荷，则公式不再适用，选项B错误；电场强度是反映电场本身特性的物理量，与是否存在试探电荷无关，选项D正确，C错误．
(2)【答案】A
【解析】由于静电感应使部分带正电，部分带负电，导体原来不带电，只是在带正电的导体球的静电感应的作用下，导体中的自由电子向部分移动，使部分带负电，部分带正电．根据电荷守恒定律可知，部分减少的电子数目和部分增加的电子数目相同，所以沿任意一条虚线切开时，均有带正电，带负电，且，故A正确．
(3)【答案】C
【解析】单个钙离子带个元电荷的电荷量，则单个离子的电荷量为，总电荷量为。故C正确。
（4）【答案】A
【解析】A.试探电荷可能从点到点再到点，电场力与速度的夹角先是钝角后是锐角，其电场力先做负功后做正功，故A正确；
B.点的电场线比点密集，故点的场强大于点的场强，试探电荷在点的电场力小于在点的电场力，在点的加速度小于在点的加速度，故B错误；
C.当试探电荷从点到点再到点时，电场力与速度的夹角先是钝角后是锐角，其速度先减小后增大，故C错误；
D.由曲线运动的条件可知，点电荷对试探电荷的电场力一定指向曲线的凹侧，则试探电荷一定带正电才能满足上述条件，故D错误。
（5）【答案】C 
【解析】根据题意，对小球受力分析，如图所示
[image: ]  
由平衡条件有，，解得，，由几何关系可得，金属环圆心到小球的距离为：，由于金属环不能看成点电荷，则金属环和小球间的静电力大小：，则细线拉力大小：，故ABD错误；
C. 根据题意，由公式  可得，金属环在小球处产生电场的电场强度大小为：，故C正确。
(6)【答案】D 
【解答】、滑块在电场中运动时受到重力、支持力和电场力、摩擦力作用做匀加速直线运动，离开电场后滑块受到重力、支持力和摩擦力作用做匀减速直线运动至停下。结合图乙知，内滑块在的右边，内滑块在的左边，可见时，滑块经过边界，图像中图线与轴所围的面积表示位移。由图知，滑块在右边运动的位移大小与在左边运动的位移大小不相等，故AB错误；
C、全过程，由动能定理：，解得，可见滑块克服滑动摩擦力做的功等于电场力做的功，故C错误。
D、全过程，由动量定理：，其中，，解得滑块受到的滑动摩擦力与电场力之比，故D正确；
(7)【答案】D 
【解析】解：
、、三小球所带电荷量相同，要使三个小球做匀速圆周运动，球与、、三小球一定是异种电荷，由于球的电性未知，所以球不一定带正电，A错误；设连线与水平方向的夹角为，则，，对球，根据牛顿第二定律和向心力公式得，，解得，，
B错误，C错误；对球，由平衡条件得
，D正确．
(8)【答案】BC
A.根据上述得 ，可知头盔增大了驾驶员头部撞击过程中撞击力的冲量，A错误；
B.设竖直向下为正方向，根据动量定理 
解得
戴上头盔后，撞击力作用到头部的时间增大，则减小，所以头盔减小了驾驶员头部撞击过程中的撞击力，B正确；
C.根据上述 ，代入数据，解得戴上头盔时
不戴头盔时，
戴头盔使撞击力至少减少了，C正确。
D.头盔对地面的力与地面对头盔的力是一对相互作用力，大小相等，方向相反，力的作用时间相同，根据 
可知头盔对地面的冲量与地面对头盔的冲量的大小相等，方向相反，D错误；
（9）【答案】BD 
【解析】尖端附近的电场线密集，所以在锯条附近的电场强度大于金属片附近的电场，不是匀强电场，A错误B.当静电除尘装置接通静电高压时，锯条和金属片之间存在强电场，它使空气电离而产生阴离子和阳离子，负离子在电场力的作用下，向正极移动时，碰到烟尘微粒使它带负电，带电烟尘在电场力的作用下，向正极移动带电烟尘带负电，最终到达正极，烟尘最终被吸附到金属片上，B正确尖端附近的电场线密集，所以在锯条附近的电场强度大于金属片附近的电场，烟尘向金属片移动的过程中加速度越来越小，C错误选用锯条的目的是为了利用尖端放电，故D正确．
（10）【答案】ACD
由题意可知，开始一段时间内，木块向右减速，木块向左减速，此过程木板静止不动，木块的速度先减小到零后与木板一起反向向右加速，木块继续向右减速，三者共速时，木块的速度最小。
设木块、的质量均为，则木板的质量为，取水平向右为正方向，根据动量守恒定律有
，解得木块的最小速度为，
由能量守恒定律得，
解得木板最短长度，故A错误，B正确；
木块向左减速的过程，根据动能定理有，
解得木块向左运动的最大位移为，故C正确；
木块向右加速过程，以、整体为研究对象，根据动能定理有，，
解得，故从刚开始到、、速度刚好相等的过程中，木块的位移
，D正确。
第Ⅱ卷   非选择题（共18分）
三、填空题：本题共2小题，每空2分，共18分。
11．    AC     8.00J     8.26J     在误差允许的范围内，重锤的机械能守恒

【详解】（1）A.选用质量大、体积小的重锤可减小空气阻力的影响，则可减小实验误差，选项A正确；  B.不可以利用公式v＝来求解瞬时速度，否则就是间接运用了机械能守恒定律，选项B错误；C.固定好打点计时器，用手拿住穿过限位孔的纸带一端并静止使重锤靠近打点计时器处，选项C正确；D.先接通电源，再松开纸带，重物自由下落时纸带上就能打出一系列点，选项D错误。故选AC。
（2） 
到达C点时，重锤的速度，

动能
（3）从开始下落起至C点重锤的重力势能的减小量是
（4）由此可得出的结论是在误差允许的范围内，重锤的机械能守恒。

12．(1)

(2)     相等     不需要     大于     


（1）碰撞瞬间前后，对球A有，


碰撞后瞬间，对球B有，若碰撞过程动量守恒，有

联立解得
（2）①打开气泵，调节气垫导轨，轻推滑块，当滑块上的遮光片经过两个光电门的遮光时间相等时，可认为气垫导轨水平；




②实验要验证的关系式为，其中，，


代入可得，即该实验不需要测出遮光条的宽度；


③为使滑块A能通过光电门2，即防止滑块A碰后反弹，则应使大于；

④由上述分析可知，若两滑块碰撞过程中动量守恒，则满足表达式。
13．【详解】（1）（4分）两小球带等量异号电荷，根据“异种电互相吸引”可知两个小球相互吸引，所以匀强电场对M的电场力方向向左，故M带负电；匀强电场对N的电场力方向向右，故N带正电。

（2）（4分）设匀强电场的电场强度为E，根据几何关系可得两个小球之间的距离为


当两个小球带电荷量大小均为q时，对M受力分析如图所示，根据平衡条件可得，其中。
将两小球的电荷量同时变为原来的2倍，两小球仍在原位置平衡，对M根据平衡条件可得



，其中，联立解得







14．【详解】（1）（3分）设小球运动到最低点与物块B碰撞前的速度大小为v1，取小球运动到最低点时的重力势能为零，根据机械能守恒定律有mgh＝，解得v1＝，设碰撞后小球反弹的速度大小为，同理有＝，解得＝；



（2）（6分）碰撞后当物块B与物块C速度相等时轻弹簧的弹性势能最大，据动量守恒定律有5mv2＝8mv3，据机械能守恒定律Epm＝－，解得Epm＝mgh；

（3）（3分）对物块B与物块C在弹簧回到原长时，物块C有最大速度，据动量守恒和机械能守恒可解得vC＝．


15．（1）；（2），方向竖直向下；（3）2



【详解】（1）（3分）分解运动员到达B点的速度，有，，解得
（2）（6分）运动员从B运动到D，由动能定理有




运动员在D点，受力分析根据牛顿第二定律可得，解得

根据牛顿第三定律可知，方向竖直向下。


（3）（7分）要冲出E点，在C点的最小速度必须满足，解得



。由牛顿第二定律有，解得



[bookmark: _GoBack]根据运动学公式，有，解得。因为
所以第一次能冲出E点。


返回时，有，解得，由运动学公式，有


。再次返回C点的速度满足


因为，所以第二次能冲出E点，再次返回时。
所以第三次不能冲上E点，综上所述总共能有2次冲上E点的机会。


image4.wmf
22

k

11

14J=8.00J

22

C

Emv

==´´


image47.wmf
2

1

4m/s

a

=


oleObject51.bin

image48.wmf
22

11

2

sin

CB

H

avv

q

×=-


oleObject52.bin

image49.wmf
222

1

220m/s

C

v

=


oleObject53.bin

image50.wmf
22

1min

CC

vv

>


oleObject54.bin

image51.wmf
2

sincos

mgmgma

qmq

+=


oleObject55.bin

oleObject4.bin

image52.wmf
2

2

8m/s

a

=


oleObject56.bin

image53.wmf
2

2

2

13.75m15m

2

C

v

x

a

==<


oleObject57.bin

image54.wmf
222

22

2110m/s

C

vax

==


oleObject58.bin

image55.wmf
22

2min

CC

vv

>


oleObject59.bin

image56.wmf
22222

1

32min

2

55m/s

CCC

a

vvv

a

==<


image5.wmf
(

)

(

)

(

)

AA1AAA2ABBB

mFmgmFmgmFmg

-+-=-


oleObject5.bin

image6.wmf
123

Δ

Δ

Δ

AAB

mmm

ttt

=+


oleObject6.bin

image7.wmf
2

A0

A1A

mv

Fmg

RL

-=

+


oleObject7.bin

image8.wmf
2

A1

A2A

mv

Fmg

RL

-=

+


oleObject8.bin

image9.wmf
2

B2

BB

mv

Fmg

RL

-=

+


oleObject9.bin

image10.wmf
A0A1B2

mvmvmv

=-+


oleObject10.bin

oleObject11.bin

image11.wmf
A1A2B3

mvmvmv

=+


oleObject12.bin

image12.wmf
1

1

Δ

d

v

t

=


oleObject13.bin

image13.wmf
2

2

Δ

d

v

t

=


oleObject14.bin

image14.wmf
3

3

Δ

d

v

t

=


oleObject15.bin

image15.wmf
AAB

123

Δ

Δ

Δ

mmm

ttt

=+


oleObject16.bin

image16.wmf
d


oleObject17.bin

image17.wmf
A

m


oleObject18.bin

image18.wmf
B

m


image1.png




oleObject19.bin

oleObject20.bin

image19.wmf
2

rL

=


oleObject21.bin

image20.wmf
()tan

qEFmg

q

-=

库


oleObject22.bin

image21.wmf
2

2

kq

F

r

=

库


oleObject23.bin

image22.wmf
(2)tan

qEFmg

q

¢

-==

库


oleObject24.bin

oleObject1.bin

image23.wmf
2

2

4

kq

F

r

=

库


oleObject25.bin

image24.wmf
mg

qL

k

=


oleObject26.bin

image25.wmf
2

1

1

2

mv


oleObject27.bin

oleObject28.bin

image26.wmf
1

v

¢


oleObject29.bin

image27.wmf
16

mgh


image2.wmf
2

gh


oleObject30.bin

image28.wmf
2

1

1

2

mv

¢


oleObject31.bin

oleObject32.bin

image29.wmf
2

4

gh


oleObject33.bin

image30.wmf
2

2

1

(5)

2

mv


oleObject34.bin

image31.wmf
2

3

1

(8)

2

mv


oleObject35.bin

oleObject2.bin

image32.wmf
15

128


oleObject36.bin

image33.wmf
52

16

gh


oleObject37.bin

image34.wmf
10

m/s


oleObject38.bin

image35.wmf
3480N


oleObject39.bin

image36.wmf
2

By

vgh

=


oleObject40.bin

image3.wmf
1.010.69

m/s=4m/s

40.08

AE

C

x

v

T

-

==


image37.wmf
sin37

By

B

v

v

=

°


oleObject41.bin

image38.wmf
10m/s

B

v

=


oleObject42.bin

image39.wmf
22

11

cos(1cos)

sin22

DB

H

mgHmgmgRmvmv

mqq

q

-+-=-


oleObject43.bin

image40.wmf
2

N

D

mv

Fmg

R

-=


oleObject44.bin

image41.wmf
N

3480N

F

=


oleObject45.bin

oleObject3.bin

image42.wmf
N

3480N

FF

==

压


oleObject46.bin

image43.wmf
min

c

v


oleObject47.bin

image44.wmf
2

min

1

cos

2

C

mvmgR

q

=


oleObject48.bin

image45.wmf
222

min

80m/s

C

v

=


oleObject49.bin

image46.wmf
1

sincos

mgmgma

qmq

-=


oleObject50.bin

