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高2026届高三下期开学考试

物理答案
1．【答案】A

【详解】BD．光从空气进入光导纤维左侧界面时，令入射角、折射角分别为 、 ，根据
sin
sin

n 


 ，由于折射率 n大

于 1，则有  ，BD图中空气中的入射角均小于光导纤维中的折射角，不满足要求，故 BD错误；

AC．结合上述，图中光从空气进入光导纤维的入射角均大于折射角，满足要求，由于折射率中心最大，沿径向逐渐减

小，外表面附近的折射率最小，可知，光在光导纤维中沿半径方向传播时，在每一个平行于中心轴线的界面均发生折

射，当光沿半径方向向外侧传播时，光由光密介质进入光疏介质，对应的入射角小于折射角，导致光沿中心轴线偏折，

最终发生全反射，当光沿半径方向向内侧传播时，光由光疏介质进入光密介质，对应的入射角大于折射角，导致光再

次沿中心轴线偏折，可知，光在光导纤维内部传播的路径为一条曲线，故 A正确，C错误。故选 A。
2．【答案】C
【详解】A．曲线上 P、N 两点加速度相同，由牛顿第二定律F ma ，可得合外力相等，故 A错误；

B．由图像可得手机在做阻尼振动，说明有摩擦力作用，从 P到 N 系统需要克服摩擦力做功，故N 点系统机械能较小，

故 B错误；

C． P点加速度在增大，说明小车在远离平衡位置，摩擦力与弹力同向，设形变量为 1
x ；N 点加速度在减小，说明小

车在靠近平衡位置，摩擦力与弹力反向，设形变量为 2x ，根据合外力相等则有 1 2kx f kx f  

可得 1 2x x ，则 N 点弹簧弹性势能较大，故 C正确；

D．由于 N 点机械能较小，则有 p1 k1 p2 k2E E E E   ，又因为 N 点弹簧弹性势能较大，则在 N 点小车动能较小，故 D
错误。故选 C。
3．【答案】A
【详解】A．γ光子无静止质量，因此质量亏损为 B n Li Hem m m m m     ，故 A正确；

BD. 由动量守恒定律（忽略γ光子动量，因其较小且题干说明能量主要转化为 Li和 He的动能）可知，反应后Li和He

动量大小相等、方向相反。动能表达式为
2

k 2
pE
m

 ，故动能之比
HekLi

kHe Li

mE
E m

 已知 4uHem  ， 7uLim  ，则
4
7

He

Li

m
m



即Li与He的动能之比约为4:7，故 BD错误；

C. 该反应由中子轰击硼原子核引发，属于人工核反应。根据质量亏损计算可得 931.5MeV 2.79MeVE m     ，故 C
错误。故选 A。
4．【答案】D
【详解】A．飞船从轨道Ⅰ过渡到轨道Ⅲ，需要在 P、Q两点向与运动方向相反的方向喷气来获得加速，故 A错误；

B．地球第一宇宙速度是近地卫星的环绕速度，也是卫星绕地球做圆周运动的最大环绕速度。轨道Ⅲ是地球静止卫星轨

道，因此卫星在轨道Ⅲ上 Q点的速率小于地球第一宇宙速度。则飞船在轨道Ⅱ上运动到 Q点时的速率要小于地球第一

宇宙速度，故 B错误；

C．卫星在圆轨道上的动能
2

k
1
2

E mv ，卫星在轨道上做匀速圆周运动，由万有引力提供向心力，有
2

2
Mm vG m
r r



联立可得 k 2
GMmE
r

 ，即同一卫星的动能与轨道半径成反比，已知 3r rⅢ Ⅰ，同一卫星在轨道Ⅰ与轨道Ⅲ上的动能之比为

3:1，故 C错误；

D．已知轨道Ⅲ的半径 3r rⅢ Ⅰ，椭圆轨道Ⅱ的半长轴为
3 2

2 2
r r r ra r 

  Ⅰ Ⅲ Ⅰ Ⅰ
Ⅰ，轨道Ⅲ是地球静止轨道，其周期TⅢ 等

于地球自转周期T ，根据开普勒第三定律，有
33

2 2

ra
T T


Ⅱ

Ⅲ

Ⅲ

，联立解得
2 6
9

T TⅡ
则飞船从 P运动到 Q的时间

6
2 9
Tt T Ⅱ ，

因此若已知地球的自转周期，则可算出飞船从 P运动到 Q的时间，故 D正确。故选 D。
5．【答案】B
【详解】A．圆球受到三个半球的支持力和自身重力，总共四个力，故 A错误；

B．将圆球和三个半球作为一个整体进行受力分析，竖直方向的重力与地面对每个半球的支持力 NF 的合力等大反向，

有 N5 3mg F 解得 N
5
3

F mg ，故 B正确；

C．对每个半球而言，受到地面向上的支持力，竖直向下的重力，圆球对半球的弹力，圆球对半球的弹力不是竖直向下

的，半球静止，因此水平方向还需要一个力与圆球对半球的弹力在水平方向的分力平衡，这个力便是摩擦力，故 C错

误；

D．单个半球对圆球的支持力 N 和圆球自身重力的示意图

对静止的圆球，有3 sin 2N mg  推导得
2
3sin
mgN


 ，地面对每个半球的摩擦力大小等于圆球对
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9．【答案】BD
【详解】A．线框始终只有一边切割磁感线，但是线框做简谐运动，故出现切割磁感线的边不同的情况，线框中线和磁

场中线重叠时，电流方向会突变反向，假设线框最初向右运动，线框中电流顺时针为正方向，则线框中电流图片如图

所示，则产生的交流电频率时线框线圈简谐运动的频率的 2倍，即
10π2 2 Hz 10Hz

2π 2π
f 
     ，故 A错误；

B．线圈产生的感应电动势峰值为 m m 10 1 0.4 10V 40VE nBlv      ，有效值为

m 40 V=20 2V
2 2
EE   变压器输入电压 1 20 2VU E  ，又

1 1

2 2

1
2

U n
U n

  求得

2 40 2VU  即电压表的示数为 40 2V，故 B正确；

C．电流表的示数为 2
2

40 2 A 2 2A
20

UI
R

   ，故 C错误；

D．因 1s等于交流电周期的整数倍，外力任意 1s做的功等于用电器产生的焦耳热，

即  22 2 2 20 1J 160JW Q I Rt      ，故 D正确。故选 BD。

10．【答案】BD
【详解】A．由 cd两端电压随时间均匀增加，可知 cd在磁场中做匀加速运动，设加速度为a，则 cd边的速度 0v v at 

由牛顿第二定律得
2 21 1

3
B l vv ma
R

   ，推导得
2 2 2 2

0
1 1( ) 1 ( )
3 3

B l B lv at ma
R R

     ， R 为线圈总电阻，方程右侧为常数，

故时间 t的系数为零，有
2 2 1

3
B l
R

 1Nma  ①，代入数据可得
25
12

R  ，故 A错误；

BCD．由分析可知 cd边刚出磁场时速度最大为 mv ，cd边在磁场中运动的过程中
2 2

m 0 2v v al  ②

设 ab边刚出磁场的速度为 1v ，ab边进磁场到出磁场过程中，根据功能关系有
2 2
m 1

1 1
2 2
mv mv Q  ③

由动量定理有
2

1 m
Blmv mv Bl
R

   ④，联立①②③④式，并代入数据可得 m 3m / sv  ，
1 kg
3

m  ， 1
13m / s
6

v  。故选

BD。

11．【答案】(1) 2 1

10
t t

(2)大于 (3)
2

2

2 (2 )L D
k

 

【详解】（1）由图 c可知小球运动的周期 2 1

10
t tT 



（2）由单摆周期公式得 2 LT
g

 ，小球在水平面内做圆周运动，设绳与竖直方向的夹角为，由合力提供向心力得

2

2
4tan sinmg m L
T
   解得 cosg g   ，若把 T当作单摆周期算，重力加速度的测量值偏大。

（3）将重力分解为沿杆和垂直杆，可知，等效重力 sinF mg  ，等效重力加速度的大小 sin cosFa g g
m

    ，根

据单摆周期公式有 12 22 2
cos

D DL L
T

a g
 



 
   则 22

DL
k

g



 ，解得

2

2

2 (2 )L Dg
k

 


12．【答案】 b g
U R
I
 10

80 10
3 I
 不均匀

【详解】（1）[1]滑片位于b端，变阻器连入电路的电阻最大，起到保护作用；

[2]根据题意，由欧姆定律有  gU I R R  解得 g
UR R
I

  。

（3）[3]根据题意，由闭合电路欧姆定律有 g
g 1

EI
r R R R


   可得 1 10ΩR  。

（4）[4][5]由R F 图像得 16 1.2R F  结合
g 1

EI
r R R R


   可得

80 10 N
3

F
I

   
 

F 与 I 不是线性关系，所以刻度不

均匀。

13．【答案】(1)
  01n p

g


（4 分）(2) 1n （6 分）

【详解】（1）设潜水员下潜的深度为 h 0 0np p gh  （2 分） 解得
  01n p

h
g


 （2 分）
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（2）设在相同温度及压强为 0p 的情况下充入气体的体积为 V ，根据玻意耳定律，  0 0Δp V V np V  （2 分），充入

的气体与舱内原有气体的质量之比
Δ Δm V
m V

 （2 分）解得
Δ 1m n
m

  （2 分）

14．【答案】(1) 0mvB
qR

 （4 分）(2) 0
min

0

2mvRt
v qE


  （8 分）

【详解】（1）粒子都能水平射出磁场，轨迹圆的半径 r R ，根据牛顿第二定律有
2
0

0
vqv B m
r

 （2 分）联立解得
0mvB

qR


（2 分）

（2）假设粒子第 1次在磁场中运动转过的角度为 ，第 2次在磁场中运动转过的角度为  ，由几何关系可得 180   

（1 分），所有粒子两次在磁场中的运动时间相等。粒子在磁场中运动的总时间 1
0 0

180 2·
360

R Rt
v v
 

 
 （2 分），所有粒子

在电场中运动的时间均相等，从图中看出粒子在电场中由 N点运动到 K点，再由 K点返回到 N点，由动量定理得

 2 0 0qEt mv mv   解得
0

2
2mvt
qE

 （2 分），粒子在电场和磁场之间做匀速直线运动，由 M点运动到 N点，再由 N点返

回到 M点，粒子通过此区间的总时间为
0

3
0

2xt
v

 ，粒子从发射到第二次离开磁场所经历的总时间

0 0
1 2 3

0 0

2 2mv xRt t t t
v qE v


      ，其中 02x 为粒子通过电场和磁场之间区域的总路程。

当粒子沿 y轴发射时（1 分），粒子通过电场和磁场之间区域的总路程 02 0x  ，粒子所经历的时间最短
0

min
0

2mvRt
v qE


 

（2 分）

15．【答案】(1) 0

2
v

（4 分） (2)
2
052
4
vgL  （5 分） (3)

2
0( 5 1)
4
v
g

 （7 分）

【详解】（1）小球C与小球D作用过程中满足机械能守恒和水平方向动量守恒，则 0 C D3mv mv mv  ，

2 2 2
0 C D

1 1 1 3
2 2 2
mv mv mv   （2 分）解得 0

D 2
vv  （2 分）

（2）小球A、B、C作用过程中满足机械能守恒和水平方向动量守恒，由于C的动量向右，而总动量为零，则A和B
的总动量向左，且碰到桌面前瞬间A沿杆的水平分速度与B的速度一样大，速度矢量图如图所示

所以有 A Bxv v （1 分），根据机械能守恒和水平方向动量守恒有
2 2 2
0 A B

1 1 1
2 2 2

mgL mv mv mv   ，

0 A Bxmv mv mv  （2 分），解得 0
A

252
4

v vgL  （2 分）

（3）小球C到达管道 f 点时，其水平分速度与小车D速度相同，且小球在竖直管道内其水平速度一直和小车保持一致，

做匀速直线运动，而小球有竖直分速度 fv ，竖直方向相对做匀加速运动，到 g点设为 gv ，则  0 3mv m m v  共，

 2 2 2
0

1 1 13
2 2 2 fmgR mv m m v mv   

共 ，解得 0

4
vv 

共 ， 0fv v （2 分）， fg阶段有
2 2 2g fv v gh  解得 0

5
2gv v 该阶段运

动时间
  0

1

5 2

2
g f

vv v
t

g g


  （2 分），g点以下运动阶段，根据题意可知，图像面积表示时间，则 0

2

2
5

2 2

gv vgt
g


  （2

分），故小车的位移  1 2

2
0( 5 1)
4
v
g

x v t t  
共 （1 分）


