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11．     D     200     不变
【详解】（1）A．考虑到弹簧的自重，实验前，必须先把弹簧竖直放置测量其原长。故A错误；
B．悬挂钩码后应等示数稳定后再读数。故B错误；
C．所挂钩码重力不能超过弹性限度，所以钩码的数量不可以任意增减。故C错误；
D．安装刻度尺时，必须使刻度尺保持竖直状态，以减小读数的误差。故D正确。
故选D。
（2）根据胡克定律，有


整理，可得



即图像中图线的斜率表示弹簧的劲度系数，有


（3）本实验中是用图线斜率求得弹簧劲度系数，所以若实验时弹簧上端并未对齐刻度尺的零刻度线，而是与0.30cm刻度线对齐，则得到的弹簧劲度系数将不变。
12．(1)CD

(2)
(3)1.75
【详解】（1）A．弹簧被拉伸时，不能超出它的弹性限度，否则弹簧会损坏，故A错误；
B．用悬挂钩码的方法给弹簧施加拉力，要保证弹簧位于竖直位置，使钩码的重力等于弹簧的弹力，要待钩码平衡时再读数，故B错误；
C．弹簧的伸长量等于弹簧的实际长度减去弹簧原长，故C正确；
D．挂数量不同的钩码，改变弹簧上的弹力，分别测出几组拉力与伸长量，得出弹力与形变量成正比，故D正确。
故选CD。
（2）根据胡克定律


代入题中数据解得弹簧的劲度系数是


（3）弹簧测力计的最小分度值为0.1N，故读数为1.75N。

13．(1)；(2)62.5m；(3) [image: @@@c76d701f-37df-49bc-b120-ee1b746e948f]
【详解】（1）这辆汽车的加速度大小


（2）这辆汽车在5s内发生的位移大小


（3）汽车运动的v-t图像
[image: @@@4c75c556-dbe8-4bee-95dc-ec503dafdcf6]
14．(1) 40m、37.5m；(2) 0.5s
【详解】(1)设减速过程中汽车加速度的大小为a，所用时间为t，由题可得初速度v0=20m/s，末速度vt=0，位移x=40m，由运动学公式得




代入数据得
a=5m/s2，t=4s
减速3s，车还在减速，则位移为


因减速后6s汽车已停止，则汽车的位移为
x2=x=40m
 (2)设志愿者反应时间为t′，反应时间的增加量为△t，由运动学公式得：




代入数据得
△t=0.5s

15．(1)

(2)

(3)


(4)，

【详解】（1）绳断后小球做平抛运动，竖直方向上有

水平方向上

解得绳断时球的速度大小

（2）绳子断裂后小球做平抛运动，竖直方向上

落地时的速度

解得球落地时的速度大小为

（3）绳子在断裂前做圆周运动的半径

在圆周运动的最低点断裂，由牛顿第二定律得

解得绳子承受的最大拉力



（4）设绳长为，绳断时的速度为，绳承受的最大拉力不变，由牛顿第二定律得

解得



绳断后球做平抛运动，竖直方向位移为，水平位移为，竖直方向

水平方向

解得



当时，有最大值，最大值
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