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高一物理参考答案 A
一、单项选择题:本题共 8 小题,每小题 4 分,共 32 分。 在每小题给出的四个选项中,只有一项是符合题

目要求的。

题号 1 2 3 4 5 6 7 8

答案 B C D B D A D A

1. B　 【解析】重心概念建立体现了等效替代的思想,A 错误;伽利略在研究自由落体时,由于直接测量

时间的误差较大,于是他运用斜面“冲淡”了重力的影响,B 正确;伽利略开创了实验研究和逻辑

推理相结合探索自然规律科学方法,C 错误。 加速度是通过比值定义法得到的物理量,但加速度

与速度变化量、时间没有关系,D 错误。
2. C　 【解析】田径项目铅球比赛的成绩取决于铅球通过的水平位移,A 错误;研究运动员的起跑动作

时,运动员的形状和大小不可忽略,不能看做质点,B 错误;起跑阶段,运动员做加速运动,其加速

度方向与速度方向相同,C 正确;在标准跑道上,100 米的路经为直线,200 米的路径为曲线,故乙

的位移小于甲的 2 倍,D 错误。
3. D　 【解析】根据滑动摩擦力的公式 f=μFN 可知滑动摩擦力的大小与接触面积无关,只与接触面的粗

糙程度和压力大小有关,由题可知三个货箱各表面材质和祖糙程度均相同,压力大小也相同,故
摩擦力相同,即 F f1 =F f2 =F f3,由平衡条件可知 F=F f,故 F1 =F2 =F3,D 正确。

4. B　 【解析】根据平行四边形定则可知,该船所受两牵引力的合力大小为 F合 = 2Fcos30° = 3F,B 正确。
5. D　 【解析】x—t 图像的斜率表示速度,小车先做匀加速运动,因此速度变大即 0-t1 图像斜率变大,t1-

t2 做匀减速运动则图像的斜率变小,在 t2 时刻停止图像的斜率变为零。 故选 D。
6. A　 【解析】斜坡对机器狼的支持力是由于斜坡发生了形变要恢复原状而产生的,A 正确;机器狼受到

的重力可分解为使机器狼沿斜坡下滑的力和使机器狼压斜坡力,B 错误;斜坡对机器狼的摩擦力

与机器狼的重力沿斜坡方向的分力是一对平衡力,C 错误;斜坡对机器狼的摩擦力是静摩擦力大

小为 mgsinθ,D 错误。
7. D　 【解析】由图像可知两质点运动方向始终相同,A 错误;两质点均沿正方向运动,B 错误;t2 时刻两

曲线切线斜率不同,故两质点加速度不同,大小相等,但方向相反,C 错误;t4 时刻两图像与横轴所

围的面积相同,位移相同,到达同一位置,D 正确。
8. A　 【解析】第一次设 A、B 两弹簧的伸长量分别为 x1,x2,由题意可知 F1 = k1x1 = k2x2,x1+x2 = x,联立解

得 F1 =
k2k1

k2+k1
x。 第二次把它们并联连接,由题意可知 F2 = k1x+k2x = (k1+k2) x,故

F1

F2
=

k2k1

(k2+k1) 2,A

正确。
二、多项选择题:本题共 2 小题,每小题 5 分,共 10 分。 在每小题给出的四个选项中,有多项符合题目要

求。 全部选对的得 5 分,选对但不全的得 3 分,有选错的得 0 分。

题号 9 10

答案 BD BC

9. BD　 【解析】关系式
3
t
= v

t
+2 变形得到 v= 3-2t,故物体的初速度大小为 v0 = 3m / s,加速度大小为 a =

2m / s2,B 正确。 物体经 1. 5s 静止,故经过 2s 时间,物体位移为 2. 25m,C 错误,经过 1s 时间,物
体的位移为 2m,平均速度为 2m / s,D 正确。
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10. BC　 【解析】绳 2 上的拉力最小时,绳 2 的拉力与绳 1 拉力垂直,与竖直方向的夹角为 53°,故 mg =
F0

cos53°
= 5

3
F0,此时 F1 = F0 tan53° =

4
3
F0,A 错误,B 正确。 图示位置是细绳 1 的拉力为 F1′ =

mg
cos37°

= 25
12

F0,细绳 2 的拉力为 F2′=mgtan37° =
5
4
F0,C 正确,D 错误。

三、非选择题:本题共 5 小题,共 58 分。
11. (8 分,每空 2 分)

(1)D　 　 　 (2)A　 　 　 (3)BD　 　 　 (4)C
【解析】(1)实验中“等效替代”是将小圆环拉到相同的位置,D 正确。 (2)实验中作图需要用到三

角板,用不到天平和打点计时器。 (3)拉着细绳的两只弹簧秤,拉力大小可以不等,所以稳定后读数可

以不相同,A 错误;确定拉力的方向需要选择相距较远的两点,这样画出的力的方向误差较小,B 正确;
测量时,弹簧秤外壳与木板之间存在摩擦不影响弹簧秤对细绳的拉力大小,C 错误;测量时,橡皮条、细
绳和弹簧秤应与木板平行,D 正确。 (4)以 O 为原点建立直角坐标系 xOy,橡皮筋拉伸方向始终在 x 轴

上,已知图中小正方形的边长表示 1N,则 F1 和 F2 的合力应沿 x 轴方向,A 图中 F1 和 F2 沿 y 轴方向的

合力不为 0;B 图中 F1 和 F2 沿 x 轴方向的分力均为 4N,则 F1 和 F2 的合力为 8N,超过弹簧测力计的量

程;C 图中 F1 和 F2 沿 y 轴方向的合力为 0,F1 和 F2 沿 x 轴方向的合力不超过 5N;C 正确。
12. (8 分,每空 2 分)

(1)CD　 　 　 (2)0. 994　 　 　 1. 97　 　 　 偏大

【解析】(1)为了充分地利用纸带,释放小车前,应使小车靠近打点计时器,A 错误;实验时应先接通

电源,再释放小车,B 错误;为了使小车做匀变速运动,应使细线与木板平行,C 正确;为了保护打点计时

器,使用完成后应及时切断电源,D 正确。

(2)计数点间的时间间隔为 T= 5× 1
50

s= 0. 1s 根据匀变速直线运动中间时刻的瞬时速度等于该段过

程的平均速度,则有 vD =
sCE
2T

= 31. 83-11. 96( ) ×10-2

2×0. 1
m / s≈0. 994m / s,根据逐差法可得,加速度为 a =

sDG-sAD
9T2 = 59. 57-20. 90-20. 90( ) ×10-2

9×0. 12 m / s2≈1. 97m / s2。 根据频率与周期之间的关系 T= 1
f
可知,频率变

小,则周期变大,发生相同位移所用的时间变长,因此仍按 50Hz 进行数据处理的话,加速度的测量值与

实际值相比将偏大;由系统装置所造成的误差称为系统误差,故该误差属于系统误差。
13. (10 分)

(1)烟花加速向上匀加速运动时,有

h=
v0
2
t0 (2 分)……………………………………………

代入数据解得

v0 = 25m / s (1 分)…………………………………………
(2)烟花竖直上升第 1s 内通过的位移

x1 = v0 t1-
1
2
gt21 (1 分)………………………………………

前 2s 内的位移为

x2 = v0 t2-
1
2
gt22 (1 分)………………………………………

烟花第 2s 内的位移为
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Δx= x2-x1 (1 分)…………………………………………
代入数据解得

Δx= 10m (1 分)…………………………………………
(3)烟花竖直上升的最大的高度

hmax =
v20
2g

(1 分)…………………………………………

带入数据解得

hmax =
125
4

m (1 分)…………………………………………

故爆炸点离地面的高度

H=h+hmax =
325
4

m (1 分)………………………………………

14. (14 分)
(1)v1 = 108km / h = 30m / s,v2 = 36km / h = 10m / s (1 分)…………………………………………………
t0 = 1s 时间后两车相距

x= x0- v1-v2( ) t0 (1 分)………………………………………
解得

x= 32m (1 分)……………………………………………
恰好不相撞时两车的速度相等即:

v1-a1 t1 = v2 (2 分)…………………………………………
此时轿车前进的距离

x1 =
v1+v2
2

t1 (1 分)…………………………………………

货车前进的距离

x2 = v2 t1 = 50m (1 分)………………………………………
若恰好不撞,两车位移关系

x1 = x2+x (1 分)…………………………………………
解得:

a1 = 6. 25m / s2 (1 分)………………………………………
(2)设货车加速的最小加速度为 a2,货车加速 t2 时间后二者速度相等为 v′,则

v′= v2+a2 t2 = v1-a1 t2 (1 分)……………………………………
若恰好不相撞,则

v1+v′
2

t2 = x+
v2+v′
2

t2 (2 分)……………………………………

解得

a2 = 2. 25m / s2 (2 分)………………………………………
15. (18 分)

(1)由几何关系可知

sinθ= 3
5

(2 分)…………………………………………

对球受力分析,由平衡条件可知

2FNcosθ=mg (2 分)………………………………………
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故

FN =
5
8
mg (2 分)…………………………………………

R

6
5 R

θ

(2)以立方体作为研究对象,根据平衡条件可得

水平方向

f地 =FNsinθ (1 分)…………………………………………
f地 =μN地 (1 分)…………………………………………

竖直方向

N地 =mg+FNcosθ (1 分)………………………………………
解得

μ= 0. 25 (1 分)…………………………………………
(3)增大球的半径,立方体和球均能保持静止,设夹角变为 α

f地′=FN′sinα (1 分)………………………………………
N地′=mg+FN′cosα (1 分)……………………………………

f地m′=μN地′ (1 分)…………………………………………
f地′≤f地m′ (1 分)…………………………………………

联立可得

FN′≤
μmg

sinα-μcosα
(2 分)………………………………………

当满足

tanα=μ= 1
4

不论球的质量多大,正方体均能保持静止状态;设这一临界的半径为 R′
根据几何关系可得

3
5
R=R′sinα (1 分)…………………………………………

其中

sinα= 1
17

联立可得这一临界的半径与原来半径的比值为

R′
R

= 3 17
5

(1 分)…………………………………………


