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一、选择题（1-7单选题，8-10多选题，单选每题4分，多选每题6分，漏选得3分，错选不得分，共46分）
1. 拖着橡胶轮胎跑是一种体能训练方式，该训练方式有助于提升人的心肺功能和身体耐力。如图所示某受训者拖着轮胎在粗糙的水平直道上匀加速跑了一段位移，设在此过程地面对轮胎的支持力始终不为零，下列说法正确的是（　　）
[image: ]
A. 支持力对轮胎做了正功
B. 合力对轮胎做了正功
C. 人对轮胎的拉力所做的功小于摩擦力对轮胎所做的功
D. 人对轮胎的拉力所做的功等于摩擦力对轮胎所做的功
2. 汽车在平直公路上以速度v0匀速行驶，发动机功率为P．快进入闹市区时，司机减小了油门，使汽车的功率立即减小一半并保持该功率继续行驶．图四个图象中，哪个图象正确表示了从司机减小油门开始，汽车的速度与时间的关系 （ ）
A. [image: ]	B. [image: ]
C. [image: ]	D. [image: ]
3. 在匀强电场中平行电场方向建立一直角坐标系，如图所示。从坐标原点沿+y轴前进0.3m到A点，电势升高了12V，从坐标原点沿+x轴前进0.2m到B点，电势降低了6V，则下列说法正确的是（　　）  
[image: ]

A. 场强大小[image: ]50V/m	B. 场强大小为V/m
C. 场强方向由A→B	D. 场强方向由B→A
4. 如图所示，质量为m的小球被水平绳AO和与竖直方向成θ角的轻弹簧系着处于静止状态，现将绳AO烧断，在绳AO烧断的瞬间，重力加速度为g．下列说法正确的是（　　）
[image: ]
A. 小球的加速变方向沿弹簧收缩的方向
B. 小球处于平衡状态
C. 小球[image: ]加速度大小为a=gtanθ
D. 小球在接下来的运动过程中机械能守恒
5. 示波器是一种多功能电学仪器，可以在荧光屏上显示出被检测的电压波形。它的工作原理等效成下列情况：（如图甲所示）真空室中电极K发出电子（初速度不计），经过电压为U1的加速电场后，经小孔S沿水平金属板A、B间的中心线射入板中。在两极板右侧且与极板右端相距D处有一个与两板中心线垂直的范围很大的荧光屏，中心线正好与屏上坐标原点相交，电子通过极板打到荧光屏上将出现亮点，若在A、B两板间加上如图乙所示的变化电压，则荧光屏上的亮点运动规律是（　　）
[image: ]
A. 沿y轴方向做匀速运动	B. 沿x轴方向做匀速运动
C. 沿y轴方向做匀加速运动	D. 沿x轴方向做匀加速运动
6. 如图所示，固定的竖直光滑长杆上套有质量为m的小圆环，圆环与水平状态的轻质弹簧一端连接，弹簧的另一端连接在墙上，且处于原长状态。现让圆环由静止开始下滑，已知弹簧原长为L，圆环下滑到最大距离时弹簧的长度变为2L（未超过弹性限度），则在圆环下滑到最大距离的过程中（　　）
[image: ]
A. 圆环[image: ]机械能守恒

B. 弹簧弹性势能变化了 2 mgL
C. 圆环重力势能与弹簧弹性势能之和先减小后增大
D. 圆环下滑到最大距离时，所受合力[image: ]零


7. 如图所示，A、B两小球从相同高度同时水平抛出，经过时间t在空中P点相遇，若仍然同时将两球水平抛出，只是抛出的速度均增大2倍，则两球从抛出到相遇所需时间、相遇点的描述中正确的（　　）
[image: ]

A. ，P'在P点正上方

B. ，P'在P点右上方

C. ，P'在P点右上方

D. ，P'在P点正上方
8. 如图所示，A、B、C、D、E、F为正三棱柱的顶点，侧面为正方形，C点固定一电荷量为Q的正点电荷，D点固定一电荷量为Q的负点电荷，下列说法正确的是（　　）
[image: ]
A. A、F两点电势相同
B. A、F两点电场强度相同
C. B、E两点电势相同
D. B、E两点电场强度相同
9. 如图所示，皮带始终保持v=3m/s的速度顺时针运转，一个质量为m=1kg，初速度为零的物体放在传送带的左端，若物体与传送带之间的动摩擦因数μ=0.15，传送带左右两端距离s=4.5m，则物体从传送带左端到右端所需时间t，设传送带轮是由电动机带动的，由于传送物体而使电动机多消耗的电能为W，（g=10m/s2）则（　　）
[image: ]
A. t=2s	B. t=2.5s	C. W=4.5J	D. W=9J



10. 滑雪运动员开展滑雪训练可简化为如下模型：将运动员（包括滑板）简化为质点，运动员以某一初速度从足够长的山坡底端向上冲，取坡底为零势能面。运动员的机械能和重力势能随离开坡底的高度的变化规律如图所示，重力加速度，不计空气阻力，则下列说法正确的是（　　）
[image: ]  

A. 运动员的质量为

B. 运动员的初速度为

C. 运动员向上冲的过程克服摩擦力做功为

D. 运动员再次回到坡底时机械能为
二、实验题（每空2分，共20分）
11. 某实验小组用力传感器和光电门等器材设计实验，探究向心力与线速度的关系。实验装置如图甲所示，半径为R的半圆弧体固定在水平面上，在圆弧的最低点的小凹槽里安装一个力传感器（与圆弧面平滑相接），用来测量小球运动到圆弧最低点时对半圆弧体的压力大小，圆弧最低点的侧面安装光电门，可以记录小球经过圆弧最低点时的挡光时间。已知小球的质量为m，重力加速度的大小为g。
[image: ]  




（1）实验前先测量出小球直径为d。将小球在圆弧面上某一位置由静止释放，记录力传感器的示数和小球的挡光时间，则小球经过最低点时小球的线速度大小________（用d、表示）。




（2）改变小球在圆弧上的释放位置，多次实验测得小球的挡光时间t及力传感器的示数F，为了能直观地研究实验规律，作F—________图像（选填“”或“”或“”或“”，如果图像是一条倾斜的直线，图像与纵轴的截距为________，图像的斜率为________（以上两空均用题目给出的物理量的字母表示），则表明向心力与线速度的平方成正比。




12. 某同学通过实验测量螺线管中金属丝的长度，已知螺线管使用的金属丝电阻率。所用器材：电源、毫安表（内阻为）、电流表、电阻箱、滑动变阻器、螺旋测微器、开关和导线若干。
[image: ]  
（1）如图（a），用螺旋测微器测得金属丝的直径为______mm；
（2）图（b）为实验原理图，图（c）为实物图，请根据图（b）在图（c）中完成余下电路的连接______；

（3）测量金属丝的阻值


①将电阻箱的阻值调到最大，滑动变阻器的滑片移到______（选填“a”或“b”）端；



②闭合开关S，调节和，当电流表的示数为0.50A，此时毫安表的示数为100.0mA，电阻箱的示数如图（d），读得电阻值是______；
[image: ]  


③计算出螺线管中金属丝的阻值为______（保留两位有效数字）。
（4）根据上述数据，求得螺线管中金属丝的长度为______m（保留两位有效数字）。
三、解答题（第13题9分，第14题10分，第15题15分，共34分）
13. 如图，一个质量为0.6kg的小球以某一初速度从P点水平抛出，恰好从光滑圆弧ABC的A点的切线方向进入圆弧．已知圆弧的半径R=0.3m，θ=60°，小球到达A点时的速度vA=4m/s．（取g=10m/s2）求：
[image: ]
（1）小球做平抛运动的初速度v0；
（2）P点与A点的水平距离和竖直高度；

（3）小球到达圆弧最高点C时vC=m/s，求对轨道的压力．

14. 人造地球卫星绕地球旋转（设为匀速圆周运动）时，既具有动能又具有引力势能（引力势能实际上是卫星与地球共有的，简略地说此势能是人造卫星所具有的）。设地球的质量为M，以卫星离地球无限远处时的引力势能为零，则质量为m的人造卫星在距离地心为r处时的引力势能为（G为万有引力常量）。
(1)试证明：在大气层外任一轨道上绕地球做匀速圆周运动的人造卫星所具有的机械能的绝对值恰好等于其动能；
(2)当物体在地球表面的速度等于或大于某一速度时，物体就可以挣脱地球引力的束缚，成为绕太阳运动的人造行星，这个速度叫做第二宇宙速度，用v2表示。用R表示地球的半径，M表示地球的质量，G表示万有引力常量，试写出第二宇宙速度的表达式；

(3)设第一宇宙速度[image: ]v1，证明：。
15. 如图所示，水平传送带以恒定的速率v＝4 m/s运送质量m＝0.5 kg的工件(可视为质点)．工件都是在位置A无初速度地放在传送带上的，且每当前一个工件在传送带上停止相对运动时，后一个工件即放到传送带上，今测得与传送带保持相对静止的相邻两工件之间的距离为2.0 m，g取10 m/s2.求：
[image: ]
（1）某一工件刚放到A点时它与前一工件之间的距离x0；
（2）工件与传送带之间的动摩擦因数μ；
（3）由于传送工件而使带动传送带的电动机多消耗的功率．




丰城九中2025-2026学年高二上学期开学考物理试卷
一、选择题（1-7单选题，8-10多选题，单选每题4分，多选每题6分，漏选得3分，错选不得分，共46分）
【1题答案】
【答案】B
【2题答案】
【答案】C
【3题答案】
【答案】A
【4题答案】
【答案】C
【5题答案】
【答案】A
【6题答案】
【答案】C
【7题答案】
【答案】A
【8题答案】
【答案】AB
【9题答案】
【答案】BD
【10题答案】
【答案】AC
二、实验题（每空2分，共20分）
【11题答案】




【答案】    ①.     ②.     ③.     ④. 
【12题答案】
【答案】    ①. 0.340##0.341##0.339    ②. 见解析    ③. b    ④. 10.0    ⑤. 4.0    ⑥. 21
三、解答题（第13题9分，第14题10分，第15题15分，共34分）
【13题答案】
【答案】（1）2m/s（2）0.69m；0.6m（3）8N，方向竖直向上
【14题答案】


【答案】(1)；(2)；(3)见解析
【15题答案】
【答案】（1）1m（2）0.8（3）16W




image6.png




image54.wmf
2

GMm

r


oleObject43.bin

image55.wmf
2

GM

R


oleObject44.bin

image7.png




image8.wmf
为


image9.wmf
502


oleObject1.bin

image10.png




image11.wmf
的


image12.png




image13.png




image14.wmf
3


oleObject2.bin

image15.wmf
t

¢


oleObject3.bin

image16.wmf
P

¢


oleObject4.bin

image17.png




image18.wmf
2

t

t

¢

=


oleObject5.bin

oleObject6.bin

image19.wmf
4

t

t

¢

=


oleObject7.bin

oleObject8.bin

image20.png




image21.png




image22.wmf
E

总


oleObject9.bin

image23.wmf
p

E


oleObject10.bin

image24.wmf
2

10m/s

g

=


oleObject11.bin

image25.png
h/m




image26.wmf
40kg


oleObject12.bin

image27.wmf
20m/s


oleObject13.bin

image28.wmf
3

2

J

10

´


oleObject14.bin

image29.wmf
3

4

J

10

´


oleObject15.bin

image30.png
/NER
AN

T s




image1.png




image31.wmf
1

F


oleObject16.bin

image32.wmf
1

t


oleObject17.bin

image33.wmf
1

v

=


oleObject18.bin

oleObject19.bin

oleObject20.bin

image34.wmf
2

t


oleObject21.bin

image2.png




image35.wmf
1

1

t


oleObject22.bin

image36.wmf
2

1

t


oleObject23.bin

image37.wmf
8

1.710m

r

-

=´W×


oleObject24.bin

image38.wmf
6.0

W


oleObject25.bin

image39.wmf
0

R


oleObject26.bin

image3.png
0.5V




image40.wmf
1

R


oleObject27.bin

image41.png
(a)





image42.wmf
x

R


oleObject28.bin

oleObject29.bin

oleObject30.bin

oleObject31.bin

oleObject32.bin

image43.wmf
W


image4.png




oleObject33.bin

image44.png




oleObject34.bin

oleObject35.bin

image45.png




image46.wmf
7


oleObject36.bin

image47.wmf
p

GMm

E

r

=-


oleObject37.bin

image48.wmf
21

2

vv

=


image5.png




oleObject38.bin

image49.png




image50.wmf
1

d

t


oleObject39.bin

image51.wmf
2

1

t


oleObject40.bin

image52.wmf
mg


oleObject41.bin

image53.wmf
2

2

2

md

Rd

-


oleObject42.bin

