自贡一中 2025—2026 学年度上学期高一年级期中考试
物 理 试 题
（考试时间：75 分钟，分值：100 分）
注意事项：
1．答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号等填写在答题卡和试卷指定位置上。
2．回答选择题时，选出每小题答案后，用铅笔把答题卡上对应题目的答案标号涂黑。如需改
动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。回答非选择题时，将答案写在答题卡上。写在
本试卷上无效。
第 I 卷（选择题）
一、单选题。在每小题给出的四个选项中，只有一项符合题目要求，每小题 4 分，共 28 分。
1. 一物体运动的 图像如图所示，根据图像可知（ ）
A. 0~4s 内，物体在做曲线运动
B. 0~4s 内，物体的速度一直在减小
C. 0~4s 内，物体速度的变化量为
D. 0~4s 内，物体的加速度一直在减小
【答案】C
【解析】
【详解】A． 图像只能表示直线运动的规律，不能表示曲线运动的规律，故 A 错误；
B．由图像可知 0~4s 内，物体的速度先减小后反向增大，故 B 错误；
C．0~4s 内，物体速度的变化量 ，故 C 正确；
D． 图像的斜率表示加速度，根据图像可知，0~4s 内物体的加速度先减小后增大，故 D 错误。
故选 C。
2. 某同学在字帖上临摹“孝”字，假设他匀速率的书写“孝”字的七画笔顺，则下列说法正确的是（ ）
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A. 该同学书写第 6 画的过程中笔尖的位移和路程一直增大
B. 该同学书写第 1 画、第 3 画和第 7 画的时间依次增长
C. 该同学书写第 4 画的过程中，速度保持不变
D. 该同学书写第 7 画的过程中，笔尖对字帖的摩擦力方向沿纸面向右
【答案】D
【解析】
【详解】A．由图可知，该同学书写第 6 画“竖钩”的过程中笔尖先向下后略有回勾，则笔尖的路程一直增
大，而位移是先增大后减小，故 A 错误；
B．由图可知，该同学书写第 1 画、第 3 画和第 7 画的长度先变长后变短，该同学书写的速率不变，故该同
学书写第 1 画、第 3 画和第 7 画的时间先增长后变短，故 B 错误；
C．由图可知，该同学书写第 4 画的过程中，速度方向发生变化，故 C 错误；
D．由图可知，该同学书写第 7 画的过程中，笔尖相对字帖向右运动，则字帖相对笔尖沿纸面向左，故笔尖
对字帖的摩擦力方向沿纸面向右，故 D 正确。
故选 D。
3. 一物体从 t0＝0 时刻开始做匀减速直线运动，设位移中点时刻为 t1，速度为 v1，中间时刻为 t2，速度为 v2
，下列说法正确的是（ ）
A. t1＝t2，v1＝v2 B. t1＞t2，v1＞v2
C. t1＜t2，v1＜v2 D. t1＜t2，v1＞v2
【答案】D
【解析】
【详解】设初速度为 v0，末速度为 v，位移为 x，加速度为 a，对于前一半路程，根据匀变速直线运动公式
整个减速过程有
解得
第 2页/共 14页






而中间时刻的瞬时速度为
由几何知识
因为 v1，v2 都大于零，所以
由匀变速直线运动公式
因为是匀减速直线运动，所以有
所以
故选 D。
4. 一辆汽车以 10m/s 的速度沿平直公路匀速行驶，突然发现前方有障碍物，立即刹车，汽车以大小是 4m/s2
的加速度做匀减速直线运动，那么刹车后 1s 内与刹车后 3s 内汽车通过的位移之比为（ ）
A. 1∶4 B. 1∶3 C. 2∶3 D. 16∶25
【答案】D
【解析】
【详解】设汽车从刹车到停下的时间为 t，则由
v=v0+at
得
由位移时间关系式
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刹车后 1s 内位移为
刹车后 3s 内位移为
所以汽车刹车 1s 内与刹车后 3s 内汽车通过的位移之比为为 16：25。
故选 D。
5. 一质点做直线运动，其位置坐标与时间的关系为 （x、t 分别以 m、s 为单位），则该质点（ ）
A. 初速度 B. 加速度
C. 第 1s 内 位移 D. 前 2s 内的平均速度
【答案】D
【解析】
【详解】AB．位置坐标与时间的关系为
根据 可知，初速度 ，加速度 。故 AB 错误；
C．第 1s 内的位移 。故 C 错误；
D．前 2s 内的位移
前 2s 内的平均速度 。故 D 正确。
故选 D。
6. 下列说法中正确的是（ ）
A. 物体对水平桌面的压力是由于桌面的形变而产生的
B. 当加速度与速度方向相同且又减小时，物体减速运动
C. 汽车正常行驶时，驱动轮对地面产生静摩擦力，方向与汽车行驶方向相反
D. 由 可知，动摩擦因数 与摩擦力 f 成正比，与弹力 N 成反比
【答案】C
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【解析】
【详解】A．弹力是因为施力物体发生形变而产生 ，则物体对水平桌面的压力是由于物体形变产生的，而
非桌面的形变，故 A 错误；
B．当加速度与速度同方向且减小时，物体仍做加速运动，只是加速度减小，故 B 错误；
C．汽车驱动轮对地面的静摩擦力方向与汽车行驶方向相反（驱动轮向后推地面，地面反作用力向前），故
C 正确；
D．动摩擦因数µ由材料性质决定，与 f 和 N 无关，公式 仅用于计算，故 D 错误。
故选 C。
7. 如图甲，高速避险车道是指在高速公路上设置的一种特殊车道，主要用于在紧急情况下帮助失控车辆减
速和安全停车。图乙是高速避险车道简化图，B、C、D 为 的四等分点。汽车刚冲进避险车道 A 点时的
速度为 v，经过 t 时间到达 B，最终在 E 点停下。汽车在斜面上的运动可视为匀减速直线运动，下列说法正
确的是（ ）
A. 汽车在 C 点的速度大小为 B. 汽车运动的总时间为
C. 点与 点间距离为 D. 汽车加速度的大小为
【答案】D
【解析】
【详解】A．题意可知 C 点为 AE 中间位置点，根据匀变速直线运动推论，中间位置速度
结合题意可知 C 点速度 ，故 A 错误；
B．汽车从 A 点匀减速到 E 点停下，逆向思维法，可看作汽车从 E 点做初速度为 0 的匀加速直线运动到 A
点，根据匀变速直线运动推论，在连续相等的位移内所用时间关系，有
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因为 ，则 ，故 B 错误；
C．综合以上分析，可知运动总时间
根据匀变速直线运动位移时间关系有
联立以上解得 ，故 C 错误；
D．汽车加速度 ，故 D 正确。
故选 D。
二、多选题。每题有多项符合题目要求，每题全部选对的得 6 分，选对但不全的得 3 分，有
选错的得 0 分，共 18 分。
8. 如图所示，物体 A 放在水平地面上，对地面有力 F 的作用，则下面说法中正确的是（ ）
A. 力 F 就是物体 A 的重力
B. 力 F 大小等于物体 A 的重力
C. 力 F 的性质是弹力，是由地面的形变产生的
D. 力 F 的性质是弹力，是由物体 A 的形变产生的
【答案】BD
【解析】
【详解】AB．物体 A 对地面的力 F 为压力，大小等于物体 A 的重力，但压力 F 属于弹力，重力属于引力，
二者不是同一个力，故 A 错误，B 正确；
CD．力 F 是压力，由于物体 A 发生形变而对地面产生的力，属于弹力的范畴，故 C 错误，D 正确。
故选 BD。
9. 某物体的位移—时间图像如图所示，物体从 t=0 时刻开始运动；x-t 图像是抛物线，则下列叙述正确的是
（ ）
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A. 物体运动的轨迹是直线
B. 物体加速度大小是 10m/s2
C. 物体运动位移最大的时刻在 8s 时
D. 物体在 4s 时速度是 20m/s
【答案】AB
【解析】
【详解】A．x-t 图像只能描述直线运动，即物体运动 轨迹是直线，A 正确；
B．根据 ，将（4s，80m）和（8s，0）代入可知 ，
解得物体加速度是 a=-10m/s2，v0=40m/s，B 正确；
C．由图像可知，物体运动位移最大的时刻在 4s 时，C 错误；
D．物体在 4s 时速度是 ，D 错误。
故选 AB。
10. 如图，物块质量为 m，与甲、乙两弹簧相连接，乙弹簧下端与地面连接，甲、乙两弹簧质量不计，其劲
度系数分别为 k1、k2，起初甲弹簧处于自由长度，现用手将甲弹簧的 A 端缓慢上提，使乙弹簧产生的弹力
大小变为原来的 ，则 A 端上移的距离可能是（ ）
A. B. C. D.
【答案】AD
【解析】
【详解】开始时乙弹簧原先处于压缩状态，弹力 ，压缩量为 ，甲弹簧无形变。
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情况一：用手拉住甲弹簧的 A 端，缓慢上移时，乙弹簧仍处于压缩状态，压缩量为
则物块 m 上升的距离为
甲弹簧处于拉伸状态，由物块受力平衡可知
即此时甲弹簧弹力为
伸长量为
则 A 端上移的离为
情况二：用手拉住甲弹簧的 A 端，缓慢上移时，乙弹簧处于拉伸状态，伸长量
则物块 m 上升的距离为
甲弹簧处于拉伸状态，物块受力平衡可知
即此时甲弹簧弹力为
形变量
则 A 端上移的离为
故选 AD。
第 II 卷（非选择题）
三、实验题（每空 2 分，共计 14 分）
11. 某实验小组要测量弹簧的劲度系数，他们利用智能手机中自带的定位传感器设计了如图甲所示的实验，
手机软件中的“定位”功能可以测量手机竖直方向的位移（以打开定位传感器时手机的位置为初位置）。实
验步骤如下：
钩码个数 n 1 2 3 4 5
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手机位移 x/cm 0.98 2.02 3.01 3.98 5.01
①按图甲安装实验器材，弹簧上端固定在横杆上，下端与手机连接，手机重心和弹簧在同一竖直线上；
②手托着手机缓慢下移，手离开手机，手机静止时，打开手机中的定位传感器；
③在手机下方悬挂一个钩码，缓慢释放，记录手机下降的位移 ；
④改变钩码个数 ，重复上述操作，记录相应的位移 ，数据如表格乙所示。
（1）上述步骤_________（填序号）中有一处有遗漏不完整，请指出并将该部分补充完整_________。
（2）在图丙所示的坐标纸中描点作出 图像_________；
（3）已知每个钩码的质量为 ，重力加速度 ，由图丙可以求得弹簧的劲度系数为_________
N/m（保留三位有效数字）。
【答案】（1） ①. ③ ②. 应当手机和钩码静止时记录手机下降的位移
（2） （3） （ ）
【解析】
【小问 1 详解】
[1][2]步骤③有一处有遗漏不完整；在手机下方悬挂一个钩码，缓慢释放，当手机和钩码静止时记录手机下
降的位移 x；
【小问 2 详解】
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根据描点法，所作图像如图所示
【小问 3 详解】
根据胡克定律
整理得
由 n-x 图像可知，图像的斜率
结合 n-x 函数，图像斜率
联立可得劲度系数
12. 某实验小组研究自由落体运动规律。
（1）该小组同学释放重物时实验器材接线和操作如下图所示，其中正确的是______。
A. B. C. D.
（2）实验中获得的纸带如图所示，打点计时器的工作频率为 50Hz，每相邻两点之间还有四个点未画出。
计时器打 C 点时，重锤的瞬时速度大小 ______m/s（结果保留 3 位有效数字）。根据纸带数据，计算出
当地的重力加速度大小 ______ （结果保留 3 位有效数字）。
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【答案】（1）B （2） ①. 2.20 ②. 9.85
【解析】
【小问 1 详解】
打点计时器应接交流电源，实验时纸带应用手拉直以减少摩擦阻力。
故选 B。
【小问 2 详解】
根据题意，相邻两个计数点间的时间间隔为
计时器打 C 点时，重锤的瞬时速度大小
根据逐差法可知重力加速度
四、解答题
13. 如图所示，质量为 的木板放在水平面上，质量为 的物块放在木板上，木板和物块之
间用一条跨过光滑定滑轮的细绳相连。用水平向左的外力 F 拉动木板，当 时木板和物块匀速运动，
已知滑轮左侧的细绳与水平面平行，物块与木板之间、木板与水平面之间的动摩擦因数均为 ，重力加速
度 g 取 ，求：
（1）绳子上的拉力大小；
（2）动摩擦因数 的值。
【答案】（1）2N （2）0.1
【解析】
【小问 1 详解】
由已知 ，设物块与木板之间的滑动摩擦力为 ，地面对长木板的摩擦力为
根据滑动摩擦力公式 ，
因此
设绳子上的拉力为 ，由于物块匀速运动，则
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由于长木板匀速运动，则
联立解得
【小问 2 详解】
动摩擦因数
因为
所以
14. 某人以窗户为背景录像时，恰好把从高处落下的一个小石子拍摄在视频中，测得视频中石子通过窗框的
时间为 ，窗框上下边的长度为 ，重力加速度 ，求：
（1）石子通过窗框的平均速度大小 v；
（2）石子由静止开始下落的位置离窗框上边的高度 h。
【答案】（1）
（2）
【解析】
【小问 1 详解】
石子通过窗框的平均速度大小为
【小问 2 详解】
根据匀变速直线运动推论可知，石子通过窗框过程中间时刻的速度为
则石子通过窗框上边时的速度为
根据
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可得石子由静止开始下落的位置离窗框上边的高度为
15. 如图为无人驾驶汽车 A 在一段封闭道路上模拟实况行驶的情景，初始时，A、B 两车均以 v=10m/s 的速
度在各自车道内向右行驶，A、B 相距（A 车头到 B 车尾）L=18.5m，无人驾驶汽车 A 准备以 a1=4m/s2 的加
速度超越 B 车，此时在对向车道中有一辆迎面驶来的汽车 C，其速度大小为 vC=16m/s。已知无人驾驶汽车
A 的长度 LA=4m，B 车的长度 LB=12m，B、C 车始终做匀速运动，该道路限速为 vm=16m/s，无人驾驶汽车
A 加速、减速过程均视为匀变速直线运动。求：
（1）汽车 A 从开始加速到恰好完全超越 B 车所用时间是多少？
（2）汽车 A 恰好完全超越 B 车时，车头恰好与 C 车车头相遇，求 A 车开始加速时与 C 车车头距离是多少？
（3）若无人驾驶汽车 A 开始加速后经历 3s，A 车检测到 B 车想变道到 A 车所在车道，于是无人驾驶汽车
A 立即刹车减速，则 A 车的加速度大小 a2 至少为多少才不会与 B 车追尾？（不考虑 B 车变道的影响）
【答案】（1）6 5s
（2）203.5m （3）3.6m/s2
【解析】
【小问 1 详解】
汽车Ａ达到最大速度需要的时间
位移
设Ａ车达到最大速度后再经过时间 t2 恰好完全超越 B 车，由位移关系可知
解得 t2=5s
即汽车 A 从开始加速到恰好完全超越 B 车所用时间是 t=t1+t2=6.5s
【小问 2 详解】
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在时间 t 内 A 车的位移
C 车的位移为
A 车开始加速时与 C 车车头距离是
小问 3 详解】
无人驾驶汽车 A 开始加速后经历 3s 已经达到最大速度 vm，此时 A 车车头与 B 车车尾间距为
当恰不和 B 车相撞时，则满足 ，
联立解得 a2=3.6m/s2
则 A 车的加速度大小 a2 至少为 3.6m/s2 才不会与 B 车追尾。
第 14页/共 14页
image1.jpeg




image10.jpeg




image100.jpeg




image101.jpeg




image102.jpeg




image103.jpeg




image104.jpeg
n
5

4
FHl
SERLGPS)
T T T
P T o
H 0

1.0 20 30 40 50 x/cm
%]




image105.jpeg




image106.jpeg




image107.jpeg




image108.jpeg
n—x




image109.jpeg
g




image11.jpeg




image110.jpeg
g =9.8m /¢




image111.jpeg
x/cm

0 1.0 20 3.0 40 50 6.0




image112.jpeg




image113.jpeg
19.4-19.8




image114.jpeg




image115.jpeg




image116.jpeg




image117.jpeg
x/cm

0 1.0 20 30 40 50 6.0




image118.jpeg
F=nmg=kx




image119.jpeg




image12.jpeg




image120.jpeg
s 6-0

=—"/m =100 /m
6.0x10°




image121.jpeg




image122.jpeg
k=k'mg=100x20x10"x9.8N/m=19.6N/m




image123.jpeg




image124.jpeg




image125.jpeg




image126.jpeg




image127.jpeg




image128.jpeg




image129.jpeg




image13.jpeg
“FET IR GE-EiE)

e

#

#

#

#

1] =—

2

3 -

4 0

52

6J

T

1

Tk

fi

T

7]

T





image130.jpeg




image131.jpeg




image132.jpeg




image133.jpeg




image134.jpeg




image135.jpeg




image136.jpeg
el
Qe

£
2
HVI_
B
er—
o0
o
on
Qef—
(=)}
<
(]
F\ —_—
s
el —
(o)}
y o





image137.jpeg




image138.jpeg




image139.jpeg




image14.jpeg
X
a—=v, -V,
1~V

2




image140.jpeg
T=5x002s=0.1s




image141.jpeg
xgp _ (17.1426.9)x10"

Ve = m/s=220m/s
T 2x0.1




image142.jpeg
[(26.9+36.8)-(17.1+7.2) ]x10°
4x0.1°

_ Yo "X _
= IS

4T°

m/s =9.85m /s’





image143.jpeg
m=4kg




image144.jpeg
M= 2kg




image145.jpeg
F =10N




image146.jpeg




image147.jpeg
10m /s®




image148.jpeg




image149.jpeg




image15.jpeg
2
ax =
Vv
= V:
0




image150.jpeg
m=2M




image151.jpeg




image152.jpeg




image153.jpeg
F, =uMg




image154.jpeg
Fy=p(mg+Mg)=p(2Mg + Mg)




image155.jpeg
Fy =3F,




image156.jpeg




image157.jpeg




image158.jpeg




image159.jpeg




image16.jpeg




image160.jpeg




image161.jpeg
F=F,+T+Fy




image162.jpeg
T=lF=2N
5




image163.jpeg




image164.jpeg




image165.jpeg
F 2

- fl -

= =——=0.1
Mg 2x10




image166.jpeg
1=02s




image167.jpeg




image168.jpeg
g=10m/s




image169.jpeg




image17.jpeg




image170.jpeg
Sm/s




image171.jpeg
0.8m




image172.jpeg
v=§=5m/s




image173.jpeg
v

|
T

=y=5m/s




image174.jpeg
V=y —g=—= — X m— = 4ll| fS
10 m/S
| 3 g Sm.’S




image175.jpeg




image176.jpeg
2g

41

=—==—m-=

2x10

0.8m




image177.jpeg




image178.jpeg




image179.jpeg
2 XU 2k
A
Va
S
| | B
| s>V,
>




image18.jpeg




image180.jpeg




image181.jpeg
v, =V

4= =1.5s




image182.jpeg
v+

t,=19.5m




image183.jpeg
x+v,t,=L+L, +L;+v(t +t,)




image184.jpeg




image185.jpeg




image186.jpeg




image187.jpeg
=99.5m
Xy =X +V, 0,




image188.jpeg
Xp =Vt =104m




image189.jpeg
Xpe =X, +Xc =203.5m




image19.jpeg
2.2
Vi 4y,

2




image190.jpeg




image191.jpeg
Ac=L+vt —x,-v, (f =t)=5m




image192.jpeg
Vv, =a =Vv




image193.jpeg
vV +V . .
"'Tr =Ax+vt




image2.jpeg




image20.jpeg
v,

_Vtv,




image21.jpeg




image22.jpeg




image23.jpeg
v, =




image24.jpeg
Y, =V, =V,




image25.jpeg
W<




image26.jpeg
t=&s=2.55
4




image27.jpeg




image28.jpeg




image29.jpeg
1 2
X=v,t+ Ear




image3.jpeg




image30.jpeg
x,=[10x|-%x4x1’]m=8m




image31.jpeg
% =(10x2,5—;—x4x2.52]m =12.5m




image32.jpeg
x=2-1




image33.jpeg
v,=Ilm/s




image34.jpeg
a=-lm /s’




image35.jpeg




image36.jpeg




image37.jpeg
v, =0m/s




image38.jpeg
x=2-1




image39.jpeg
|
x=vot+5a!‘ ve=lm/s
1
Y, = vt +—at] =1m
2

1 .
X, =V, +5at: =0m




image4.jpeg
v—t




image40.jpeg
a=-2mfs’




image41.jpeg
Ay




image42.jpeg
z|~




image43.jpeg




image44.jpeg




image45.jpeg




image46.jpeg




image47.jpeg




image48.jpeg
z|~




image49.jpeg




image5.jpeg
-3

v/(m-s)

t/s




image50.jpeg
N=




image51.jpeg
{4+~/§)1




image52.jpeg




image53.jpeg




image54.jpeg
(4+243]w




image55.jpeg




image56.jpeg




image57.jpeg




image58.jpeg




image59.jpeg




image6.jpeg
-8m

'S




image60.jpeg




image61.jpeg
)
V3-2):(2-

|

ity =1:(V2 -1)




image62.jpeg




image63.jpeg
len = =
ED Z—ﬁ

(2+ﬁ)1




image64.jpeg
ty =ty tipe HHy +iy, =(4 + 2J3—)I




image65.jpeg




image66.jpeg
T =(2+\/3_)vl




image67.jpeg




image68.jpeg
S 7777777777777




image69.jpeg




image7.jpeg
v—t




image70.jpeg




image71.jpeg




image72.jpeg




image73.jpeg




image74.jpeg
)
.\'=V01+5al'




image75.jpeg
80 =4y, + %a x4




image76.jpeg
0=8v0+lax8:
2




image77.jpeg
v, =V, +at, =0




image78.jpeg
2
3





image79.jpeg
(K +k2) mg
3k k,




image8.jpeg
Av=(-3-5)m/s = -8m/s




image80.jpeg
2( k +k2)mg
3kik,




image81.jpeg
4( k +k2)mg
3kik,




image82.jpeg
5(k +k, ) mg
3kk,




image83.jpeg
Fp=mg




image84.jpeg




image85.jpeg




image86.jpeg




image87.jpeg




image88.jpeg
2mg
3k,





image89.jpeg




image9.jpeg
v—t




image90.jpeg
Fg +§mg =mg




image91.jpeg




image92.jpeg




image93.jpeg
mg mg _mg(k+k)
%, 3k 3Kk,

L=s+x=




image94.jpeg
’

2mg
3k,





image95.jpeg
mg 2mg _Smg
k, 3k, 3k

I_ I-
5, =x+x =





image96.jpeg
Fq,' =mg +§mg




image97.jpeg
wvilen
I




image98.jpeg




image99.jpeg
ey _Omg  Smg 5(k, +ky)mg
BESER SR T, T 3k,




