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物理试题
一、单项选择题：本题共7小题，每小题4分，共28分。在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的。
1．关于运动员在进行男子双人十米跳台比赛，下列说法正确的是（　　）
A．教练为了研究两人的技术动作，可将两人视为质点
B．运动员在下落过程中，以运动员为参考系，水面是静止的
C．其中一人感觉另一人是静止的
[image: @@@0d543d05-9800-4150-a2f7-f2e06ed7781f]D．观众观看两人比赛时，可将两人视为质点
2．质点做直线运动的v−t图像如图所示，规定向右为正方向，则该质点（　　）
A．在t=1s时开始向左运动	B．在t=2s和t=4s时的加速度相同
C．在t=2s和t=4s时的速度相同	D．在0~5s内物体的位移为6m
3.下列情境中关于球所受弹力的描述，正确的是（　　）
[image: @@@c09c44e5-f15d-4635-96ab-5e1f186007f5]
A．甲图，反弹出去的排球在空中运动时，受到沿运动方向的弹力
B．乙图，小球静止，a绳、b绳对小球的力均沿绳的收缩方向
C．丙图，小球随车厢（底部光滑）一起向右做匀速直线运动，车厢左壁对小球无弹力
D．丁图，静止在杆顶端的铁球受到沿杆向上的弹力
4．现将一个沿水平方向大小为F=100N的力分解成两个分力，其中一个分力大小未知，方向与水平方向成30°夹角，则关于另一分力的大小及分解情况，下述正确的是（　　）
A．另一分力的大小为60N时，有唯一解    B．另一分力的大小为50N时，有唯一解
C．另一分力的大小为120N时，有两解     D．另一分力的大小为160N时，无解
[image: @@@e80387a8-548a-41ad-bb67-6aa29a8faf78]5．有P、Q、N三物块质量均为m，它们竖直叠放在水平面上且处于静止状态，现对Q施加一个水平向右的推力F，三个物块依然保持静止状态，则施加力F之后（　）
A．P、Q两物块之间的摩擦力增大    B．N与地面之间没有摩擦力
C．Q一定受到4个力的作用         D．Q、N两物块之间的压力增大
[image: @@@e9f815a0-e42f-47b9-959c-fd3485415bac]6．筷子是中国古代独特的发明，在亚洲各国也广为流传。如图所示是某同学用筷子夹食物的动作示意图，筷子和食物处于静止状态。下列说法正确的是（　　）
A．筷子受到的弹力是筷子发生弹性形变产生的
B．食物一定仅受重力和弹力的作用
C．筷子对食物的作用力一定竖直向上
D．食物所受重力与筷子对其作用力是一对相互作用力
[image: @@@5f865f17-5c5f-40d7-aa82-d78ea35fcae8]7.如图所示，一个小球以初速度10m/s从斜面底端O冲上一固定斜面，A、B、C依次是斜面上的三个点，AC间距为8m，B为AC中点。经过2s，小球第一次通过A点，又经4s第二次通过C点，不计一切摩擦，则下列说法正确的是（　）

A．第一次通过B点的速度大小一定为m/s    B．OA间距为8m.
C．质点的加速度大小为3m/s2                           D．第3s末经过B点
二、多项选择题：本题共3小题，每小题6分，选对不全3分，选错0分，共18分；在每个小题给出的四个选项中至少有两个选项是符合题目要求的。
[image: @@@13ca9567-80b6-467e-96c4-d68625e2ac8a]8、2023年9月10日，为庆祝蓝山二中乔迁新址，在学校广场将一大型氢气球通过结实细线系在一个石块上，如图所示，风沿水平方向吹，气球受到的风力大小与风速大小成正比，开始时石块静止于水平地面上，则（    ）
A．若风速增大，石块可能会离开地面
B．若风速增大，气球可能会连同石块一起沿地面向右滑动
C．若风速逐渐增大，则石块对地面的压力逐渐减小
D．若风速逐渐减小，则细线的张力逐渐变小









9.如图所示，小球A通过小滑轮P用细线悬挂在空中，细线一端固定在点，另一端跨过小滑轮连接一弹簧。弹簧下端与小球B连接，小球B置于粗糙水平面上的光滑半圆柱体上，两球均处于静止状态。已知B球质量为m，小滑轮用轻杆固定在半圆柱体圆心的正上方，与竖直方向成角，长度与半圆柱体半径相等，与竖直方向成角，细线、滑轮、弹簧质量可忽略不计，则下列叙述正确的是（  ）

[image: @@@5b7b6ffa-4bec-4b3d-bfc5-150f140a2eab]A．A球质量为

B．地面对半圆柱体的摩擦力大小为


C．杆对滑轮作用力大小为

D．若将AB两小球的质量均加倍，与竖直方向夹角变化


[image: @@@46c6a8de-cff0-428d-8802-5265b6b0dddd]10．甲、乙两个质点分别在两个并排直轨道上运动，其速度随时间的变化规律分别如图中a、b所示，图线a是直线，图线b是抛物线，时间内图线a、b与横轴围成的面积相等，抛物线顶点的横坐标为，下列说法正确的是（　　）

A．时间内甲、乙的位移大小相等


B．时间内甲、乙的位移大小之比为

C．时间内乙的平均速度大于甲的平均速度

D．时间内甲的加速度一直小于乙的加速度
三、填空题（共16分。）
11.（共9分、前3空每空1分、后3空每空2分）打点计时器是高中物理中重要的实验仪器，如图中的甲、乙两种打点计时器是高中物理实验中常用的，请回答下面的问题：
[image: @@@77be1d2c-c0e8-475a-9f36-d796ddc3e282]
(1)图甲是          （填“电磁”或“电火花”）打点计时器，电源采用的是          （填“交流8V”、“交流220V”、四节干电池）。
(2)某同学用打点计时器记录了被小车拖动的纸带做加速的运动情况，在纸带上确定出A、B、C、D、E、F、G共7个计数点，其相邻点间的距离如图所示，每两个相邻的计数点之间还有4个点未画出。
[image: @@@6c4542f7-ba36-49dc-a4fc-f57f8b353c03]
①小车向            运动（相对图中方位填“左”或“右”）

②试根据纸带上合适的计数点间的距离，计算B点的瞬时速度          （保留3位有效数字）。
③在直角坐标系中描出B点的瞬时速度，并画出小车的瞬时速度随时间变化的关系图线      。
[image: @@@b8635362-1d15-44ad-aa25-6e38c4aa47a1]
④如果当时交变电流的频率是f=60Hz，而计算时仍按f=50Hz，那么速度的测量值比真实值      （选填：偏大、偏小、相等）
[image: @@@724d1ad1-0c5a-45a0-86be-da247f5e429e]12.（共7分 每空1分、选择题2分）某同学利用如图所示的装置来验证力的平行四边形定则：
(1)该同学的实验步骤为：
a．在竖直木板上固定白纸，木板上固定两个光滑的定滑轮，质量为m1、m2的两个物块通过轻绳被弹簧测力计拉住而处于静止状态，O为轻绳的结点，此时需记录的主要信息有                   (m1、m2已知，重力加速度为g)，由记录的物理量选择合适的标度画平行四边形来验证结论是否成立；
b．改变弹簧测力计拉力F的大小重复步骤a，再次验证力的平行四边形定则，在第二次实验中，是否要保证结点O的位置与第一次实验相同？       (填“是”或“否”)，并说明理由      。
(2)如果只增大弹簧测力计的拉力F而保证其他的条件不变，当系统再次平衡时，下列说法正确的是      。
A．结点O的位置会不变                     B．OA与OB绳的拉力的合力不变
C．OB绳与竖直方向的夹角会变小          D．OA绳与竖直方向的夹角会增大
四、解答题
[image: ]13.（10分）两物体M、m用跨过光滑定滑轮的轻绳相连。如图放置，OA、OB与水平面的夹角分别为30°、60°，M重20N，M、N均处于静止状态。求：
（1）OM、OB绳的拉力大小；
（2）物体m受到的摩擦力大小和方向。










14．（12分）在一条平直公路上有一辆长的电动自行车正以的速度匀速向前行驶，在其车尾后方远处的另一条车道上有一辆长的公共汽车正以同向行驶。由于公共汽车要在前方处的终点站停车，便在此时开始刹车使之做匀减速运动，结果车头恰停在站点处。不考虑公共汽车的再次启动。求：
(1)从汽车刹车开始计时，公共汽车（车头）从后方追至自行车车尾所需的时间；
(2)两车第一次错车（汽车的车头追至自行车车尾时刻起到汽车的车尾追至自行车车头时刻止）的时间；
(3)求第一次错车结束时到第二次错车结束时的时间。
[image: IMG_256]


















15．（16分）某娱乐节目有推杯子的游戏。其过程简化为：如图甲所示，将可视为质点的杯子从桌子边缘的点由静止推出，杯子做匀加速直线运动，在杯子到达前必须撤去推力。撤去推力后杯子在左侧减速的加速度大小，在右侧减速加速度大小变化如图乙所示（为杯子在右侧时到的距离）。杯子始终在线上运动。已知桌面长，距离边缘，是弹性挡板。
[image: @@@db4c4294-2a98-490b-b5ac-9f406ad8abae]



(1)小明推杯子的加速度大小，小明推出后撤去推力，求杯子停止运动时离点的距离大小；

(2)为使杯子不碰撞弹性挡板，小明保持原推力推杯子的位移应满足什么条件；





(3)小刚推杯子的加速度为，小刚第一次推杯子的位移大小是，杯子最终停在点（图中未画出）；小刚第二次推杯子后，杯子与弹性挡板碰后以等大的速度反弹，最终也停在点。小刚能否实现？如能实现，求第二次推杯子的位移大小；如不能实现，说明理由。




威远中学校2025-2026学年高一上期12月月考[image: ]
[image: ]物理试题参考答案
一选择题（单选7X4=28分、3X6=18分）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	答案
	C
	B
	C
	B
	D
	C
	A
	BD
	CD
	AB


1. 实验题
1. （共9分、前3空每空1分、后3空每空2分）

(1) 电磁     交流
(2) ①向左     ②0.400     ③见解析     ④偏小
【详解】（1）[1][2]图甲是电磁打点计时器，电源采用的是交流8V。
（2）①[1]小车做加速直线运动，相同时间间隔的位移越来越大，所以应是小车向左运动。
②[2]每两个相邻的计数点之间还有4个点未画出，即相邻的两计数点间的时间间隔为


B点的瞬时速度等于AC这段位移的平均速度
③[3]同样的方法算出其它点的速度，做出小车的瞬时速度随时间变化的关系图线如下
[image: @@@762efbc9-f829-4b97-9e48-6747defde18b]
④[4]如果当时交变电流的频率是f=60Hz，时间间隔应变小，但是而计算时仍按f=50Hz，那么速度的测量值比真实值偏小。
12、（共7分 每空1分、选择题2分）
（1）a、结点O的位置      OA、OB绳的方向      弹簧测力计的示数     
b、否     因为每次实验都是独立的，改变拉力F，结点O的位置会变化     （2）BD
13、（10分）【详解】（1）OM的拉力等于M的重力

[image:  ]M受到三个力的作用而处于静止状态，分别是重力GM ,绳的拉力TA、T B，如图
因为M处于平衡状态，故M满足平衡条件






联立解得，
（2）如图对M进行受力分析，有
[image:  ]如图所示，M受到绳B的水平拉力F2、绳A的拉力F1 ,地面对其的摩擦力f以及重力G和支持力N的作用，由题意知


，
假设摩擦力向左与F1同向，根据M平衡可知，在水平方向有


即得到


因为f是正值，故f的方向与假设方向相同即水平向左。
14、（12分）(1)3s    (2)4s

(3)第一次错车后自行车将反超公共汽车，并在公共汽车停止后完全反超；

【详解】（1）由汽车刹车s=50m处的站点停车，则汽车刹车加速度为

车头到达自行车尾历时为t1，则有
解得t1=3s

（2）车尾到达自行车头历时为t2，则有：
解得t2=7s
则第一次错车时间为：Δt1=t2-t1=7s-3s=4s
（3）则第一次错车后公共汽车的速度为：v′=v0+at2
可得v′=3m/s

第一次错后公共汽车的位移为
所以第一次错车后自行车将反超公共汽车，并在公共汽车停止后完全反超；
从第一次错车后到自行车完全反超汽车，有：vΔt2=s-s0′+L+L0=50m-45.5m+6.5m+1.5m=12.5m

解得第二次错车时间为



15、（16分）(1)   (2)位移   (3)能  

【详解】（1）由题意可得，杯子在推力作用下做匀加速直线运动，则由运动学公式得

解得


撤去推力后，在左侧做匀减速直线运动，位移为

由运动学公式得

代入数据解得



即在杯子到达前就停止运动了，设杯子减速到0的位移为，则有

代入数据解得


杯子停止运动时离点的距离大小





（2）使杯子不碰撞弹性挡板，设杯子恰好运动到，杯子在速度为0，由运动学公式可得


即在图像中，图像围成的面积表示






由题意知，到的距离为，设杯子在的速度为，则有




假设杯子从点一直加速到，设此时杯子的速度为，则有





所以杯子在左侧一定是先加速再减速，设加速运动的末速度为，加速运动的位移为，则减速运动的位移为，由运动学公式，加速阶段有

减速阶段有


联立解得，即小明保持原推力推杯子的位移应满足。




（3）小刚推杯子的加速度为，小刚第一次推杯子的位移大小是，设加速运动的末速度为，则由运动学公式得




设杯子减速运动到时速度为，减速运动到的位移为

由运动学公式得




设点到的距离为，则有

根据图乙可得





小刚第一次推杯子的位移大小是，最大速度为，杯子减速运动到时速度为，则有


杯子减速运动到的过程有



点到的过程有

联立解得
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